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Titulo proyecto
Modelado de Maquinas Eléctricas y sus Accionamientos mediante Matlab-Simulink-OpalRT.

Valoracion proyecto
4

Descripcion proyecto

El proyecto trata de realizar el modelado matematico de las maquinas eléctricas (induccién, rotor bobinado, de
imanes permanentes y de reluctancia variable) con su accionamiento de control (escalar, vectorial y control
directo de par) mediante el uso de Matlab-Simulink. EI modelado de las maquinas eléctricas utilizara de base
las maquinas disponibles en el laboratorio, con el fin de verificar experimentalmente su correcta modelizacion.
La implementacion se realizara en el sistema de Matlab-Simulink OpalRT, comparando los resultados
obtenidos en tiempo real mediante la plataforma OpalRT (HIL) con los experimentales.

Actividades a realizar por el alumno

&#8226; Desarrollar los modelos de las maquinas eléctricas (IM, DFIM, PMSM, SyR) en Matlab-Simulink
utilizando los parametros de los ensayos de las del laboratorio.

&#8226; Implementar los modelos de las maquinas eléctricas en la plataforma de OpalRT y comparar los
resultados con los experimentales.

&#8226; Comprobar el funcionamiento del modelo, conectandole el accionamiento de control correspondiente.
&#8226; Desarrollar el modelo de los accionamientos de control de las maquinas eléctricas en Matlab-
Simulink utilizando los parametros disponibles de los accionamientos del laboratorio.

&#8226; Implementar los modelos de los accionamientos de control en la plataforma de OpalRT comparando
los resultados con los experimentales.

&#8226; Comprobar el correcto funcionamiento alimentando desde la plataforma de OpalRT con el modelo del
accionamiento a la maquina eléctrica.

Horario
A convenir con el Alumno de 8 a 19h
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