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IMPRESO SOLICITUD PARA VERIFICACION DE TITULOS OFICIALES
1. DATOS DE LA UNIVERSIDAD, CENTRO Y TITULO QUE PRESENTA LA SOLICITUD

De conformidad con €l Real Decreto 1393/2007, por €l que se establece la ordenacion de las Ensefianzas Universitarias Oficiales

UNIVERSIDAD SOLICITANTE CENTRO CcODIGO
CENTRO
Universitat Politécnicade Vaéncia Escuela Técnica Superior de Ingenieria 46035653
Informética
Escuela Politécnica Superior de Alcoy 03009440

NIVEL

DENOMINACION CORTA

Grado

Informé&tica Industrial y Robdtica

DENOMINACION ESPECIFICA

Graduado o Graduada en Informética Industrial y Robética por la Universitat Politécnica de Valencia

RAMA DE CONOCIMIENTO

CONJUNTO

Ingenieriay Arquitectura

No

HABILITA PARA EL EJERCICIO DE PROFESIONES
REGULADAS

NORMA HABILITACION

NOMBRE Y APELLIDOS

‘
o

CARGO

José Luis Martinez de Juan

Director del Areade Estudios y Ordenacion de Titulos

Tipo Documento

NUmero Documento

NIF

NOMBRE Y APELLIDOS

19850092B

CARGO

Francisco Miguel Baena Aroca

Jefe del Servicio de Procesos Electrénicosy Transparencia

Tipo Documento

NuUmero Documento

NIF

NOMBRE Y APELLIDOS

52748140D

CARGO

SilviaMaria Terrasa Barrena

Directora de la Escuela Técnica Superior de Ingenieria
Informatica

Tipo Documento

NUmero Documento

NIF

25407751L

2. DIRECCION A EFECTOS DE NOTIFICACION

en el presente apartado.

Fecha: 25/03/2021

A los efectos de la préacticade |laNOTIFICACION de todos los procedimientos relativos ala presente solicitud, las comunicaciones se dirigiran aladireccion que figure

DOMICILIO CODIGO POSTAL MUNICIPIO TELEFONO
Camino de Vera, gn 46022 Valencia 963877101
E-MAIL PROVINCIA FAX
veca@upv.es Vaencia/Vaéncia 963877929
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3. PROTECCION DE DATOS PERSONALES

De acuerdo con lo previsto en laLey Organica 5/1999 de 13 de diciembre, de Proteccién de Datos de Carécter Personal, se informa que los datos solicitados en este
impreso son necesarios para la tramitacién de la solicitud y podréan ser objeto de tratamiento automatizado. La responsabilidad del fichero automatizado corresponde
al Consegjo de Universidades. Los solicitantes, como cedentes de los datos podran ejercer ante el Consejo de Universidades |os derechos de informacién, acceso,
rectificacion y cancelacion alos que serefiere el Titulo |11 delacitada Ley 5-1999, sin perjuicio de lo dispuesto en otra normativa que ampare los derechos como

cedentes de |los datos de carécter personal.

El solicitante declara conocer los términos de la convocatoriay se compromete acumplir los requisitos de la misma, consintiendo expresamente la notificacion por
medios teleméticos a los efectos de lo dispuesto en el articulo 59 de la 30/1992, de 26 de noviembre, de Régimen Juridico de las Administraciones Publicas'y del

Procedimiento Administrativo Comun, en su version dada por la Ley 4/1999 de 13 de enero.
En: Valencia/Vaéncia, AM 25 de marzo de 2021
Firma: Representante legal de la Universidad
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1. DESCRIPCION DEL TiTULO
1.1. DATOSBASICOS

NIVEL DENOMINACION ESPECIFICA CONJUNTO | CONVENIO CONV.
ADJUNTO
Grado Graduado o Graduada en Informética Industrial y No Ver Apartado 1:
Robatica por la Universitat Politécnica de Valencia Anexo 1.

LISTADO DE MENCIONES

No existen datos
RAMA ISCED 1 ISCED 2

Ingenieriay Arquitectura Electrénicay automética Ciencias de la computacion
NO HABILITA O ESTA VINCULADO CON PROFESION REGUL ADA AL GUNA

AGENCIA EVALUADORA

AgenciaNacional de Evaluacién de la Calidad y Acreditacion

UNIVERSIDAD SOLICITANTE

Universitat Politécnica de Valéncia
LISTADO DE UNIVERSIDADES

CODIGO UNIVERSIDAD

027 Universitat Politecnicade Valéncia
LISTADO DE UNIVERSIDADES EXTRANJERAS

CODIGO UNIVERSIDAD

No existen datos

LISTADO DE INSTITUCIONES PARTICIPANTES

No existen datos
1.2. DISTRIBUCION DE CREDITOSEN EL TiTULO

CREDITOSTOTALES CREDITOS DE FORMACION BASICA CREDITOSEN PRACTICASEXTERNAS

240 60 0

CREDITOSOPTATIVOS CREDITOSOBLIGATORIOS CREDITOSTRABAJO FIN GRADO/
MASTER

18 150 12

LISTADO DE MENCIONES

MENCION CREDITOSOPTATIVOS

No existen datos

1.3. Universitat Politécnica de Valéncia
1.3.1. CENTROSEN LOSQUE SE IMPARTE
LISTADO DE CENTROS

CcODIGO CENTRO
46035653 Escuela Técnica Superior de Ingenieria Informatica
03009440 Escuela Politécnica Superior de Alcoy

1.3.2. Escuela Técnica Superior de lngenieria Informatica
1.3.2.1. Datos asociados & centro
TIPOS DE ENSENANZA QUE SE IMPARTEN EN EL CENTRO

PRESENCIAL SEMIPRESENCIAL A DISTANCIA

Si No No

PLAZAS DE NUEVO INGRESO OFERTADAS

PRIMER ANO IMPLANTACION SEGUNDO ANO IMPLANTACION TERCER ANO IMPLANTACION
75 120 120

CUARTO ANO IMPLANTACION TIEMPO COMPLETO
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120 ECTSMATRICULA MiNIMA ECTSMATRICULA MAXIMA
PRIMER ANO 40.1 60.0
RESTO DE ANOS 40.1 60.0

TIEMPO PARCIAL

ECTSMATRICULA MINIMA

ECTSMATRICULA MAXIMA

PRIMER ANO

18.0

40.0

RESTO DE ANOS

18.0

40.0

NORMAS DE PERMANENCIA

http://www.upv.es/entidades/ AEOT/menu_urlc.html ?/entidades/ AEOT/infoweb/aeot/info/NPP_03-03-2020.pdf

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA

Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

1.3.2. Escuela Politécnica Superior de Alcoy

1.3.2.1. Datos asociados a centro

TIPOSDE ENSENANZA QUE SE IMPARTEN EN EL CENTRO

PRESENCIAL SEMIPRESENCIAL A DISTANCIA
Si No No

PLAZAS DE NUEVO INGRESO OFERTADAS

PRIMER ANO IMPLANTACION

SEGUNDO ANO IMPLANTACION

TERCER ANO IMPLANTACION

50 50 50

CUARTO ANO IMPLANTACION TIEMPO COMPLETO

50 ECTSMATRICULA MINIMA ECTSMATRICULA MAXIMA
PRIMER ANO 40.1 60.0

RESTO DE ANOS 40.1 60.0

TIEMPO PARCIAL

ECTSMATRICULA MINIMA

ECTSMATRICULA MAXIMA

PRIMER ANO

18.0

40.0

RESTO DE ANOS

18.0

40.0

NORMAS DE PERMANENCIA

http://www.upv.es/entidades/ AEOT/menu_urlc.html ?/entidades/ AEOT/infoweb/aeot/info/NPP_03-03-2020.pdf

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA

Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No
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2. JUSTIFICACION, ADECUACION DE LA PROPUESTA Y PROCEDIMIENTOS
Ver Apartado 2: Anexo 1.

3. COMPETENCIAS

3.1 COMPETENCIASBASICASY GENERALES

BASICAS

CB1 - Que los estudiantes hayan demostrado poseer y comprender conocimientos en un area de estudio que parte de labase de la
educacion secundariageneral, y se suele encontrar aun nivel que, si bien se apoya en libros de texto avanzados, incluye también
a gunos aspectos que implican conocimientos procedentes de la vanguardia de su campo de estudio

CB2 - Que los estudiantes sepan aplicar sus conocimientos a su trabajo o vocacion de una forma profesional y posean las
competencias que suelen demostrarse por medio de la elaboracién y defensa de argumentos y la resolucion de problemas dentro de
su &rea de estudio

CB3 - Que los estudiantes tengan la capacidad de reunir e interpretar datos rel evantes (normalmente dentro de su area de estudio)
para emitir juicios que incluyan unareflexion sobre temas relevantes de indole social, cientificao ética

CB4 - Que los estudiantes puedan transmitir informacién, ideas, problemasy soluciones a un publico tanto especializado como no
especiaizado

CB5 - Que los estudiantes hayan desarrollado aquellas habilidades de aprendizaje necesarias para emprender estudios posteriores
con un ato grado de autonomia

GENERALES
CGL1 - Integrarse en un equipo de trabajo para desarrollar un proyecto en robética e informaticaindustrial
3.2 COMPETENCIAS TRANSVERSALES

CTO01 - Comprension eintegracion

CTO02 - Aplicacion y pensamiento practico

CTO03 - Andlisisy resolucion de problemas

CTO04 - Innovacién, creatividad y emprendimiento

CTO05 - Disefio y proyecto

CTO06 - Trabagjo en equipo y liderazgo
CTO07 - Responsabilidad ética, medioambiental y profesional

CT08 - Comunicacion efectiva
CT09 - Pensamiento critico

CT10 - Conocimiento de problemas contemporaneos

CT11 - Aprendizaje permanente

CT12 - Planificaciony gestion del tiempo

CT13 - Instrumental especifica
3.3 COMPETENCIASESPECIFICAS

BO1 - Entender y aplicar a problemas de ingenieria los fundamentos fisicos de la mecanica,en la que se basalaingenieriade la
robdtica: transformacion de sistemas de referencia, cinemética, estética, y dinamica, tanto de la particula, como del solido rigidoy
también, los principios fisicos de los actuadores hidraulicos y neuméticos

BO2 - Plantear y resolver problemas mateméticos y estadisticos en el @mbito de la programacion de sistemas robéticos y de la
implementacion de sistemas de control del funcionamiento de los mismos

BO03 - Conocer la estructuray funcionamiento de los computadores, asi como |os fundamentos de lalégicadigital y programacion y
resolver problemas en un lenguaje abajo nivel

B04 - Conocer los fundamentos de la electrénicay |os semiconductoresy aplicarlos para resolver problemas de circuitos basicos

BO5 - Implementar algoritmos en un lenguaje de programaci on adecuado para la programacion de robots y aplicaciones para €l
control de procesos industriales

BO6 - Conocer € concepto de empresa, marco institucional y juridico, organizacion y bases de la economia con amplia
comprension de los sistemas de informacion, direccion estratégicay comunicacion empresarial

BO7 - Conocer lanormativay laregulacion de lainformética en laindustriay de laindustria robética en los ambitos nacional,
europeo e internacional
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CE10 - Identificar € acance de aplicacion de los sistemas empotrados y utilizar herramientas para el disefio, desarrollo e
implantacion de aplicaciones integradas en estos sistemas

CE11 - Disefiar y desarrollar aplicaciones de tiempo real, utilizando politicas de planificacion y generando evidencias que
demuestren el correcto comportamiento temporal de acuerdo alos estdndares del sector

CE12 - Andizar, evaluar y configurar lainfraestructurainforméatica de los centros de datos atendiendo ala eficiencia energética,
reciclaje de componentes, confiabilidad, seguridad y rendimiento y conforme alos estandares'y certificaciones promovidos en €l
ambito

CE13 - Ser capaz de disefiar e implementar subsistemas industriales basados en el andlisis de imagen, desde la seleccidn de camaras
y dispositivos de adquisicién hasta la comunicacion de resultados, pasando por las fases de procesamiento necesarias

CE14 - Aplicar eimplementar soluciones sobre [ocalizacion e identificacion de objetos mediante una o varias camaras, 3D, para
aplicaciones de robética

CEZ15 - Comprender los fundamentos de | os sistemas operativos, saber utilizar las 6rdenes del sistemay desarrollar aplicaciones
utilizando los servicios del sistema operativo

CE16 - Conocer los fundamentos, protocolosy estandares de las redes de computadores y especificamente aquellas utilizadas en €l
entorno industrial, asi como disefiar e implementar aplicaciones que usen servicios de red

CE17 - Conocer y aplicar los fundamentos y las técnicas de la seguridad informética en un entorno industrial

CE18 - Conocer y aplicar el software de soporte y los estandares més relevantes en lagestion y € intercambio de informacion en la
industria

CE19 - Evaluar €l sistemalogistico de una empresa paralaidentificacion de mejoras, su modelado e implantacion de planes de
optimizacién de sistemas paralalogisticaindustrial y transporte

CE20 - Desarrollar sistemas interactivos y de presentacidn de informacion compleja que garanticen la accesibilidad y usabilidad a
los sistemas, serviciosy aplicaciones informéticas

CE21 - Andlizar, disefiar y programar estructuras de datos y abstracciones de alto nivel eficientesy adecuadas alaresolucion de
problemas en el &mbito de larobdticay delainforméticaindustrial

CE22 - Identificar y aplicar herramientas para el al macenamiento, procesamiento y acceso alos datos en el ambito industrial y
rob6tico

CE23 - Aplicar las técnicas de inteligencia artificial utilizadas en robéticaindustrial y de servicios para aplicaciones fijasy moviles

CE24 - Disefiar y desarrollar sistemas inteligentes através del dominio tedricoy practico del concepto de agente y sistemas
multiagente

CE25 - Conocer los principios fundamental es de | as técnicas de reconocimiento de formas y aprendizaje automético

CE26 - Identificar casos de aplicacion de técnicas de reconocimiento de formas 'y aprendizaje automatico en informaticaindustrial o
sistemas robdticos, que hagan uso de datos sensoriales y permitan la toma de decisiones en sistemas robéticos

CE27 - Modelar y analizar sistemas discretos para disefiar e implementar controladores software y configurar componentes
hardware para el control de procesosindustriales

CE28 - Modelar y simular procesos industriales, y disefiar y programar autématas para la automatizacién industrial

CE29 - Conocer y utilizar instrumentacion para la adquisicion, acondicionamiento, procesamiento y filtrado de datos para el control
de los procesos industriales

CE30 - Conocer técnicas, materiales y metodologias paralaimpresion 3D y aplicarlas a disefio de piezas para produccion
industrial

CE3L1 - Comprender la estructura funcional de los robots, sus componentes, morfologiay clasificacion seglin su configuracion y su
uso en aplicaciones industriales y de servicios

CE32 - Andizar y evaluar la automatizacion de un puesto de trabajo y |os elementos que intervienen en las estaciones de robética
para su aplicacion en procesos industriales

CE33 - Conocer € principio de modelado cinemético de robots moviles para programar soluciones al problema de su control

CE34 - Aplicar técnicas para estimar lalocalizacién y controlar la navegacion de robots moviles

CE35 - Aplicar técnicas de resolucion de los problemas cinemético y dindmico parael control de robots

CE36 - Conocer los diferentes métodos de programacién de robots y |os parametros més significativos para definir los movimientos
delosrobots

CE37 - Aplicar la adaptacién dinamica a variaciones en el entorno mediante la programacion de robots col aborativos (cobots)
basada en sensores
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CE38 - Planificar un proyecto basico en robética e informética industrial que se encauce ala resolucion innovadora de un problema
red

CE39 - Identificar y formular nuevas oportunidades de negocio en las que aplicar la robética, contemplando datos de su entorno
socioecondmico, cuantificando el valor de éstos e identificando los agentes interesados

CEA40 - Desarrollar proyectos que incluyan la programacion de sistemas industriales incluyendo la informacién sensorial

CEA41 - Integrar instrumentacién industrial en un proyecto de robética e informética industrial

CEA42 - Desarrollar proyectos usando sistemas operativos especificos de robética que integren dispositivos externos e interfaces
gréficos de usuario configurables para aplicaciones en |las que se dota a robot de toma de decisiones inteligentes

TFG1 - Realizacion, presentacion y defensa de un gercicio original realizado individual mente ante un tribuna universitario,
consistente en un proyecto en € dmbito de la Informatica Industrial y Robética de naturaleza profesional en el que se sinteticen e
integren las competencias adquiridas en |as ensefianzas

4. ACCESO Y ADMISION DE ESTUDIANTES

4.1 SISTEMAS DE INFORMACION PREVIO
Ver Apartado 4: Anexo 1.
4.2 REQUISITOSDE ACCESO Y CRITERIOS DE ADMISION

Requisitos de acceso:

Los requisitos de acceso a esta titulacion son los establecidos con caracter general para el acceso a los estudios oficiales de grado en el Capitulo II,
Articulo 3 del Real Decreto 412/2014.

En lo referente al acceso a estudios de Grado, podran acceder, en las condiciones que se determinan en el Real Decreto 412/2014, quienes retinan
alguno de los siguientes requisitos:

1. Estudiantes en posesion del titulo de Bachiller del Sistema Educativo Espafiol o de otro declarado equivalente.

2. Estudiantes en posesion del titulo de Bachillerato Europeo o del diploma de Bachillerato internacional.

3. Estudiantes en posesion de titulos, diplomas o estudios de Bachillerato o Bachiller procedentes de sistemas educativos de Estados miembros de la
Unién Europea o de otros Estados con los que se hayan suscrito acuerdos internacionales aplicables a este respecto, en régimen de reciprocidad.

4. Estudiantes en posesion de titulos, diplomas o estudios homologados al titulo de Bachiller del Sistema Educativo Espafiol, obtenidos o realizados en
sistemas educativos de Estados que no sean miembros de la Unién Europea con los que no se hayan suscrito acuerdos internacionales para el reco-
nocimiento del titulo de Bachiller en régimen de reciprocidad, sin perjuicio de lo dispuesto en el articulo 4.

5. Estudiantes en posesion de los titulos oficiales de Técnico Superior de Formacién Profesional, de Técnico Superior de Artes Plasticas y Disefio o de
Técnico Deportivo Superior perteneciente al Sistema Educativo Espafiol, o de titulos, diplomas o estudios declarados equivalentes u homologados a
dichos titulos, sin perjuicio de lo dispuesto en el articulo 4.

6. Estudiantes en posesion de titulos, diplomas o estudios, diferentes de los equivalentes a los titulos de Bachiller, Técnico Superior de Formacion Pro-
fesional, Técnico Superior de Artes Plasticas y Disefio, o de Técnico Deportivo Superior del Sistema Educativo Espafiol, obtenidos o realizados en un
Estado miembro de la Unién Europea o en otros Estados con los que se hayan suscrito acuerdos internacionales aplicables a este respecto, en régi-
men de reciprocidad, cuando dichos estudiantes cumplan los requisitos académicos exigidos en dicho Estado miembro para acceder a sus Universida-
des.

7. Personas mayores de veinticinco afios que superen la prueba de acceso establecida en el real decreto 412/2014.
8. Personas mayores de cuarenta afios con experiencia laboral o profesional en relacién con una ensefianza.

A efectos de este tipo de acceso, la Universitat Politécnica de Valéncia aprobé en Consejo de Gobierno de fecha 28 de mayo de 2015 la Normativa re-
guladora del acceso a ensefianzas de grado impartidas en la Universitat Politecnica de Valéncia mediante acreditacion de experiencia laboral o profe-
sional, que regula el procedimiento y los criterios de valoracion de la admisién de los candidatos que soliciten acceder a un titulo oficial de grado de la
UPV. La valoracion de los aspirantes sera efectuada por una Comisién designada al efecto por el Sr. Rector Magnifico,atendiendo a los criterios que
seguidamente se sefialan:

a) Experiencia laboral y profesional acreditada.

b) Entrevista personal con el candidato

9. Personas mayores de cuarenta y cinco afios que superen la prueba de acceso establecida en el real decreto 412/2014.
10. Estudiantes en posesion de un titulo universitario oficial de Grado, Master o titulo equivalente.

11. Estudiantes en posesion de un titulo universitario oficial de Diplomado universitario, Arquitecto Técnico, Ingeniero Técnico, Licenciado, Arquitecto,
Ingeniero, correspondientes a la anterior ordenacion de las ensefianzas universitarias o titulo equivalente.
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12. Estudiantes que hayan cursado estudios universitarios parciales extranjeros o espafioles, o que habiendo finalizado los estudios universitarios ex-
tranjeros no hayan obtenido su homologacién en Espafia y deseen continuar estudios en una universidad espafiola. En este supuesto, sera requisito
indispensable que la universidad correspondiente les haya reconocido al menos 30 créditos ECTS.

13. Estudiantes que estuvieran en condiciones de acceder a la universidad seguin ordenaciones del Sistema Educativo Espafiol anteriores a la Ley Or-
génica 8/2013, de 9 de diciembre.

Criterios de admisién:

La admision a estos estudios, viene regulada con caracter general en el Capitulo 3 del Real Decreto 412/2014:

1.Las Universidades podran bien determinar la admisién a las ensefianzas universitarias oficiales de Grado utilizando exclusivamente el criterio de la
calificacion final obtenida en el Bachillerato, o bien fijar procedimientos de admision, en cualquiera de los supuestos que se indican a continuacioén:

a) Estudiantes en posesion del titulo de Bachiller del Sistema Educativo Espafiol o declarado equivalente.

b) Estudiantes que se encuentren en posesion del titulo de Bachillerato Europeo en virtud de las disposiciones contenidas en el Convenio por el que se
establece el Estatuto de las Escuelas Europeas, hecho en Luxemburgo el 21 de junio de 1994; estudiantes que hubieran obtenido el Diploma del Ba-
chillerato Internacional, expedido por la Organizacion del Bachillerato Internacional, con sede en Ginebra (Suiza), y estudiantes en posesion de titulos,
diplomas o estudios de Bachillerato o Bachiller procedentes de sistemas educativos de Estados miembros de la Unién Europea o de otros Estados con
los que se hayan suscrito acuerdos internacionales aplicables a este respecto, en régimen de reciprocidad, siempre que dichos estudiantes cumplan
los requisitos académicos exigidos en sus sistemas educativos para acceder a sus Universidades.

2. Las Universidades fijaran en todo caso procedimientos de admision a las ensefianzas universitarias oficiales de Grado en los siguientes supuestos:

a) Estudiantes en posesion de los titulos oficiales de Técnico Superior de Formacion Profesional, de Técnico Superior de Artes Plasticas y Disefio, o
de Técnico Deportivo Superior del Sistema Educativo Espafiol, o en posesion de titulos, diplomas o estudios homologados o declarados equivalentes a
dichos titulos, sin perjuicio de lo dispuesto en el articulo 4.

b) Estudiantes en posesion de titulos, diplomas o estudios equivalentes al titulo de Bachiller del Sistema Educativo Espafiol, procedentes de sistemas
educativos de Estados miembros de la Unién Europea o los de otros Estados con los que se hayan suscrito acuerdos internacionales aplicables a este
respecto, en régimen de reciprocidad, cuando dichos estudiantes no cumplan los requisitos académicos exigidos en sus sistemas educativos para ac-
ceder a sus Universidades.

c¢) Estudiantes en posesion de titulos, diplomas o estudios, obtenidos o realizados en sistemas educativos de Estados que no sean miembros de la
Unién Europea con los que no se hayan suscrito acuerdos internacionales para el reconocimiento del titulo de Bachiller en régimen de reciprocidad,
homologados o declarados equivalentes al titulo de Bachiller del Sistema Educativo Espafiol, sin perjuicio de lo dispuesto en el articulo 4.

3. En los supuestos que se indican a continuacion, las Universidades podran fijar procedimientos de admisién a las ensefianzas universitarias oficiales
de Grado:

a) Estudiantes en posesién de un titulo universitario oficial de Grado, Master o titulo equivalente.

b) Estudiantes en posesién de un titulo universitario oficial de Diplomado universitario, Arquitecto Técnico, Ingeniero Técnico, Licenciado, Arquitecto,
Ingeniero, correspondientes a la anterior ordenacion de las ensefianzas universitarias o titulo equivalente.

c¢) Estudiantes que hayan cursado estudios universitarios parciales extranjeros o espafioles, o que habiendo finalizado los estudios universitarios ex-
tranjeros no hayan obtenido su homologacién o equivalencia en Espafia y deseen continuar estudios en una universidad espafiola. En este supuesto,
serd requisito indispensable que la Universidad correspondiente les haya reconocido al menos 30 créditos ECTS.

d) Estudiantes que estuvieran en condiciones de acceder a la universidad segun ordenaciones del Sistema Educativo Espafiol anteriores a la Ley Or-
génica 8/2013, de 9 de diciembre.

e) Estudiantes en posesion de titulos, diplomas o estudios diferentes de los equivalentes a los titulos de Bachiller, Técnico Superior de Formacién Pro-
fesional, Técnico Superior de Artes Plasticas y Disefio, o de Técnico Deportivo Superior del Sistema Educativo Espafiol, obtenidos o realizados en un
Estado miembro de la Unién Europea o en otros Estados con los que se hayan suscrito acuerdos internacionales aplicables a este respecto, en régi-
men de reciprocidad, cuando dichos estudiantes cumplan los requisitos académicos exigidos en dicho Estado miembro para acceder a sus Universida-
des.

4. En los supuestos que se indican a continuacion, los estudiantes deberan cumplir los requisitos que se indican en este real decreto:
a) Personas mayores de veinticinco afios que superen la prueba de acceso establecida en este real decreto.

b) Personas mayores de cuarenta afios que acrediten experiencia laboral o profesional en relacién con una ensefianza.

c¢) Personas mayores de cuarenta y cinco afios que superen la prueba de acceso establecida en este real decreto.

No estan previstas condiciones o pruebas de acceso especiales.

La Comisién Académica del Titulo establecera los criterios de valoracion a aplicar para establecer el orden de prelacion en la adjudicacion de plazas
y, en su caso, los procedimientos de admision siguiendo las directrices establecidas por el Servicio de alumnado de la Universitat Politecnica de Valén-
cia.

La composicion de la Comisién Académica del Titulo segln la Normativa de Régimen Académico y Evaluacion del Alumnado de la UPV, de 28 de ma-
yo de 2020 es la siguiente:
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a) El Director o Directora o Decano o Decana de la Estructura Responsable de Titulo, que ostentara la presidencia.
b) Un Subdirector o Subdirectora o Vicedecano o Vicedecana con competencias en materia académica, que ejercera la secretaria.
c) El Director Académico o la Directora Académica del Titulo.

d) Cuatro profesores y profesoras que, preferentemente, impartan docencia en el titulo, de diferentes departamentos con docencia en el mismo y que
dispongan de, al menos, un tramo docente valorado positivamente. Cuando el nimero de departamentos implicados en la docencia del titulo sea supe-
rior a cuatro o cuando la Comisién Académica de Titulo lo sea de varios titulos, el nimero de profesorado podra ampliarse hasta un maximo de seis.

e) Dos estudiantes.
f) El Jefe o la Jefa de los Servicios Administrativos de la Estructura Responsable de Titulo.

g) El Técnico o la Técnica de Gestién Académica.

Admisién para el caso de estudiantes discapacitados:

En el caso de estudiantes con necesidades educativas especificas derivadas de la discapacidad, se estableceran los servicios de apoyo y asesora-
miento adecuados para evaluar las necesidades de adaptaciones curriculares, itinerario o estudios alternativos a través del apoyo de la fundaciéon CE-
DAT de la UPV. La fundacion CEDAT de la UPV ofrece informacién y asesoramiento a los miembros de la comunidad universitaria con discapacidad,
asi como acompafiamiento y apoyo en el aula. Presta ayudas técnicas para el estudio a aquellos alumnos que, por sus necesidades educativas espe-
ciales, si asf lo requieren. Promueve y gestiona acciones de formacion y empleo para este colectivo dentro y fuera de los campus de la UPV, y presta
diferentes servicios desde su Centro Especial de Empleo. Asimismo, realiza proyectos de eliminacién de barreras arquitecténicas y urbanisticas, Pla-
nes Integrales de Accesibilidad, auditorias en materia de accesibilidad, revisiéon de proyectos y asesoramiento y disefio de modelos ideales.

4.3 APOYO A ESTUDIANTES

La Universidad Politécnica de Valencia cuenta con un sistema de orientacién integrado en el Instituto de Ciencias de la Educacién (ICE) dirigido a to-
dos los alumnos de la Universidad. Este sistema de orientacion se lleva a cabo por psicopedagogos y contempla distintas acciones:

-Gabinete de Orientacion Psicopedagogo Universitario (GOPU)

Es un servicio especializado y confidencial que presta atencién y asesoramiento personalizado a todos los alumnos que lo soliciten. Entre los temas
gue se pueden abordar desde una vertiente pedagégica serian: la mejora de las técnicas de trabajo intelectual, la metodologia de estudio universita-
rio, la preparacion de los exdmenes, asi como, la mejora del rendimiento académico. Por otro lado, desde una vertiente personal se pueden trabajar el
control de la ansiedad y el manejo del estrés, superar los problemas de relacién, mejorar la autoestima, en definitiva, ayudar a que el alumno se sienta
bien.

-Recursos de apoyo
El ICE cuenta con una biblioteca especifica con préstamo abierto a la comunidad universitaria en la que existe la posibilidad de consultar un fondo de
documentacion formado por libros, revistas y audiovisuales relacionados con temas psicolégicos y pedagdégicos.

-Formacién permanente

Los alumnos de la UPV tienen la posibilidad de participar en talleres especificos para adquirir determinadas competencias demandadas en el marco
del Espacio Europeo de Educacién Superior y que contemplarian su formaciéon académica.

Entre las competencias que se trabajan estan la toma de decisiones, la resolucién de problemas, habilidades de gestion de la informacién, habilidades
sociales, trabajo en equipo, liderazgo, aprendizaje auténomo, entre otros. Estos talleres se presentan en dos convocatorias correspondientes al titulo.
Son actividades gratuitas para los alumnos y las puede convalidar por créditos de libre eleccién a su correspondiente titulo.

-Formacién a demanda

La formacién a demanda es una via formativa que disponen los centros para solicitar actividades sobre tematicas especificas a completar la formacién
de sus alumnos.

4.4 SISTEMA DE TRANSFERENCIA Y RECONOCIMIENTO DE CREDITOS

Reconocimiento de Créditos Cursados en Ensefianzas Superior es Oficiales no Universitarias

MINIMO MAXIMO
0 30
Reconocimiento de Créditos Cursados en Titulos Propios

MINIMO MAXIMO
0 36

Adjuntar Titulo Propio

Ver Apartado 4: Anexo 2.
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Reconocimiento de Créditos Cursados por Acreditacion de Experiencia Laboral y Profesional
MINIMO MAXIMO
0 36

4.5 CURSO DE ADAPTACION PARA TITULADOS

no procede
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5. PLANIFICACION DE LASENSENANZAS

Identificador : 2504381

Fecha: 25/03/2021

5.1 DESCRIPCION DEL PLAN DE ESTUDIOS

Ver Apartado 5: Anexo 1.

52 ACTIVIDADES FORMATIVAS

Préctica Laboratorio

TeoriaAula

Teoria Seminario

Actividades de trabajo auténomo

53METODOL OGIASDOCENTES

Clase magistral

Trabajo en grupo

Aprendizaje basado en problemas

Estudio de casos

Resolucién de gjercicios y problemas

Laboratorio

Supervisiéon

Actividades de evaluacion

Trabajos précticos

Estudio préactico

Seminarios

Tutorias individuaes

Aprendizaje autbnomo

Tutorias grupales

Aprendizaje basado en proyectos

5.4 SISTEMAS DE EVALUACION

Examen ora

Prueba escrita de respuesta abierta

Pruebas objetivas (tipo test)

Mapa conceptual

Trabajo académico

Preguntas del minuto

Diario

Portafolio

Proyecto

Caso

Observacion

Coevauacion

5.5 NIVEL 1: Médulo Formacién Basica

5.5.1 Datos Basicos del Nivel 1

NIVEL 2: Materia Fisica

5.5.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER RAMA MATERIA
Bésica Ingenieriay Arquitectura Fisica
ECTSNIVEL2 6
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DESPLIEGUE TEMPORAL : Semestral

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

6

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA
Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

NIVEL 3: Asignatura Fundamentos Fisicos de la Robdtica

5.5.1.1.1 Datos Basicos del Nivel 3

CARACTER

ECTSASIGNATURA

DESPLIEGUE TEMPORAL

Basica

6

Semestral

DESPLIEGUE TEMPORAL

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

6

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LASQUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA

Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

55.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

5.5.1.3 CONTENIDOS

aborda la dindmica del sélido rigido.

Esta materia establece los conceptos tedricos y principios fisicos fundamentales para desarrollar las competencias especificas ligadas a los sistemas
robéticos. Los contenidos tratados se corresponden con conceptos basicos sobre las leyes generales de la cinematica, estatica, dinAmica, mecénica
y motores, todo ello enfocado a la resolucién de un robot elemental con una articulacién como principio basico de la robética. También se trata la geo-
metria de sistemas mecanicos de solidos rigidos, en particular, el centro de gravedad de sélidos sencillos y la matriz de inercia. La cinematica se es-
tudia aplicada tanto al punto como al sélido. Finalmente, dentro de la dindmica, se hace hincapié en la dindmica del punto y las fuerzas de enlace, los
conceptos de energia, trabajo y potencia, la estatica de puntos materiales y sélidos rigidos, los sistemas isostaticos e hiperestaticos, y finalmente se

5.5.1.4 OBSERVACIONES

12/ 60
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La evaluacién por pruebas orales, escritas y objetivas de los conocimientos tedricos y problemas no superara un maximo del 60%. Ademas, se evalua-
ra la préactica de laboratorio entre el 33% y el 40%. La evaluacion de las préacticas de laboratorio serd acorde con el modelo docente y actividades de
aprendizaje realizadas en cada asignatura.

55.1.5 COMPETENCIAS

55.1.5.1 BASICASY GENERALES

CBL1 - Que los estudiantes hayan demostrado poseer y comprender conocimientos en un area de estudio que parte de labase dela
educacién secundaria general, y se suele encontrar aun nivel que, si bien se apoya en libros de texto avanzados, incluye también

algunos aspectos que implican conocimientos procedentes de la vanguardia de su campo de estudio

55.1.5.2 TRANSVERSALES

CT02 - Aplicacion y pensamiento practico

CTO03 - Andlisisy resolucion de problemas

5.5.1.5.3 ESPECIFICAS

BO1 - Entender y aplicar a problemas de ingenieria los fundamentos fisicos de la mecanica,en la que se basalaingenieriade la
robdtica: transformacion de sistemas de referencia, cinemética, estética, y dinamica, tanto de la particula, como del solido rigidoy
también, los principios fisicos de | os actuadores hidraulicos y neuméticos

55.1.6 ACTIVIDADES FORMATIVAS

ACTIVIDAD FORMATIVA HORAS PRESENCIALIDAD
Préctica Laboratorio 15 100

TeoriaAula 15 100

Teoria Seminario 30 100

Actividades de trabajo auténomo 105 0

55.1.7 METODOL OGIASDOCENTES

Clase magistral

Trabajo en grupo

Aprendizaje basado en problemas

Estudio de casos

Resolucién de gercicios y problemas

Laboratorio

Supervisiéon

Actividades de evaluacion

Trabajos précticos

Estudio practico

Seminarios

Tutoriasindividuaes

Aprendizaje autbnomo

5.5.1.8 SISTEMAS DE EVALUACION

SISTEMA DE EVALUACION

PONDERACION MiNIMA

PONDERACION MAXIMA

Examen oral 0.0 20.0

Prueba escrita de respuesta abierta 20.0 60.0

Trabajo académico 0.0 60.0
Portafolio 0.0 40.0
Observacion 10.0 20.0

NIVEL 2: Materia M ateméaticas

5.5.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER RAMA MATERIA
Bésica Ingenieriay Arquitectura Mateméticas
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ECTSNIVEL2

12

DESPLIEGUE TEMPORAL : Semestral

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

12

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA
Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

NIVEL 3: Asignatura Algebray Geometria

5.5.1.1.1 Datos Basicos del Nivel 3

CARACTER

ECTSASIGNATURA

DESPLIEGUE TEMPORAL

Basica

6

Semestral

DESPLIEGUE TEMPORAL

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

6

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA

Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

NIVEL 3: Asignatura Analisis M atematico

5.5.1.1.1 Datos Bésicos del Nivel 3

CARACTER ECTSASIGNATURA DESPLIEGUE TEMPORAL
Basica 6 Semestral

DESPLIEGUE TEMPORAL

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

6

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

14/ 60
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ECTS Semestral 7 ECTS Semestral 8 ECTS Semestral 9
ECTS Semestral 10 ECTS Semestral 11 ECTS Semestral 12
LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA

Si No No

GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No

FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No

ITALIANO OTRAS

No No

5.5.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

5.5.1.3 CONTENIDOS

Por un lado, la materia tiene como objetivo aportar los conocimientos matematicos y herramientas informéticas adecuadas para aplicarlos en el estudio
y resoluciéon de problemas matematicos comunes de la robética y la informatica industrial. Por otro lado, la materia incluye y potencia el aprendizaje de
herramientas, lenguajes y aplicaciones informaticas de uso comun en los &mbitos de la robética y la informatica industrial para la resolucién de proble-
mas matematicos. Los contenidos de la materia se estructuran en dos bloques principales. En la parte del andlisis matematico, la materia se centra en
el estudio de los nimeros reales y complejos, cuaterniones, funciones elementales, célculo diferencial, calculo integral, funciones de varias variables,
célculo de extremos relativos y ecuaciones diferenciales. Por otro lado, en la parte del algebra la materia trata la resolucion de sistemas de ecuaciones
lineales, las matrices y determinantes, los espacios vectoriales y transformaciones homogéneas, espacio euclideo, producto escalar y ortogonalidad,
diagonalizacion de matrices y aplicaciones a cadenas de Markov. En cuanto a la geometria, se estudiara la geometria en el plano y en el espacio, sis-
temas de representacion (angulos de Euler y cuaterniones), cénicas y cuadricas.

5.5.1.4 OBSERVACIONES

La evaluacion por pruebas orales, escritas y objetivas de los conocimientos tedricos y problemas no superara un maximo del 60%. Ademas, se evalua-
ra la préactica de laboratorio entre el 33% y el 40%. La evaluacion de las practicas de laboratorio serd acorde con el modelo docente y actividades de
aprendizaje realizadas en cada asignatura.

55.1.5 COMPETENCIAS
5.5.1.5.1 BASICASY GENERALES

CBL1 - Que los estudiantes hayan demostrado poseer y comprender conocimientos en un area de estudio que parte de labase dela
educacién secundaria general, y se suele encontrar a un nivel que, si bien se apoya en libros de texto avanzados, incluye también
a gunos aspectos que implican conocimientos procedentes de la vanguardia de su campo de estudio

CB5 - Que los estudiantes hayan desarrollado aquellas habilidades de aprendizaje necesarias para emprender estudios posteriores
con un ato grado de autonomia

55.1.52 TRANSVERSALES
CTO01 - Comprensién e integracion

CT03 - Andlisisy resolucién de problemas

CT11 - Aprendizaje permanente

CT13 - Instrumental especifica
5.5.1.5.3 ESPECIFICAS

BO2 - Plantear y resolver problemas mateméticos y estadisticos en el @mbito de la programacion de sistemas robéticosy de la
implementacion de sistemas de control del funcionamiento de los mismos

55.1.6 ACTIVIDADES FORMATIVAS

ACTIVIDAD FORMATIVA HORAS PRESENCIALIDAD
Préctica Laboratorio 30 100

TeoriaAula 30 100

Teoria Seminario 60 100

Actividades de trabajo auténomo 210 0

5.5.1.7 METODOL OGIASDOCENTES

Clase magistral
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Trabajo en grupo

Aprendizaje basado en problemas

Estudio de casos

Resolucién de gjercicios y problemas

Laboratorio

Supervisién

Actividades de evaluacion

Trabajos précticos

Estudio practico

Seminarios

Tutorias individuaes

Aprendizaje autbnomo

5.5.1.8 SISTEMAS DE EVALUACION

SISTEMA DE EVALUACION

PONDERACION MINIMA

PONDERACION MAXIMA

Examen oral 0.0 20.0
Prueba escrita de respuesta abierta 20.0 60.0
Trabajo académico 0.0 60.0
Portafolio 0.0 40.0
Observacion 10.0 20.0

NIVEL 2: Materia Informética

5.5.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER RAMA MATERIA
Bésica Ingenieriay Arquitectura Informética
ECTSNIVEL2 24

DESPLIEGUE TEMPORAL : Semestral

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

12

12

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA

Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

NIVEL 3: Asignatura Introduccién a la Programacion

5.5.1.1.1 Datos Basicos del Nivel 3

CARACTER

ECTSASIGNATURA

DESPLIEGUE TEMPORAL

Basica

6

Semestral

16/60
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DESPLIEGUE TEMPORAL

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

6

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA
Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

NIVEL 3: Asignatura Tecnologia de Circuitos

5.5.1.1.1 Datos Basicos del Nivel 3

CARACTER

ECTSASIGNATURA

DESPLIEGUE TEMPORAL

Basica

6

Semestral

DESPLIEGUE TEMPORAL

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

6

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LASQUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA

Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

NIVEL 3: Asignatura Principios de Computador es

5.5.1.1.1 Datos Basicos del Nivel 3

CARACTER

ECTSASIGNATURA

DESPLIEGUE TEMPORAL

Béasica

6

Semestral

DESPLIEGUE TEMPORAL

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

6

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

17/ 60
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ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA

Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

NIVEL 3: Asignatura Programacion

5.5.1.1.1 Datos Bésicos del Nivel 3

CARACTER ECTSASIGNATURA DESPLIEGUE TEMPORAL
Basica 6 Semestral

DESPLIEGUE TEMPORAL

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

6

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LASQUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA
Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

5.5.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

5.5.1.3 CONTENIDOS

La materia introduce el marco general de la informéatica por medio de los principios de disefio, implementacion tecnolégica y programacion de los
computadores. Se introducen los principios de funcionamiento del computador por medio del estudio de las unidades funcionales y de su programa-
cién con distintos niveles de abstraccion. En particular, se aborda tanto el disefio de programas de bajo nivel como la programacién mediante lengua-
jes de alto nivel, todo ello desde un punto de vista practico y aplicado a entornos propios de la robética y la informatica industrial. La materia contem-
pla también la microelectrénica como base tecnolégica que sustenta la implementacién fisica de los computadores actuales. La materia faculta a los
estudiantes en todos los aspectos relacionados con la programacio#n a pequen#a escala en un lenguaje imperativo de alto nivel: diversas formas de
representacio#n de los datos, desde los tipos elementales como los nume#ricos a otros ma#s complejos como listas; diferentes instrucciones, desde
la asignacio#n hasta las estructuras condicionales e iterativas; algunos paquetes especi#ficos de tratamiento de datos y todo ello utilizando un entorno
integrado de desarrollo de programas.

En la materia se aborda el estudio del principio de funcionamiento, disefio e implementacién de los computadores, las unidades funcionales que los
conforman y su interconexion. El alumnado conocera los principios basicos del disefio digital (circuitos combinacionales y secuenciales), de la repre-
sentacién y procesamiento de la informacion en un computador y sera capaz de resolver problemas en un contexto robético e industrial mediante el di-
sefio de pequefios programas en lenguaje ensamblador. Ademas, se enfatiza el estudio del funcionamiento de los computadores basado en el princi-
pio de programa almacenado, haciendo hincapié en el ciclo de instruccion, el tratamiento y distincién efectiva entre instrucciones y datos, y los meca-
nismos de acceso tanto a la memoria principal como a las unidades de entrada/salida.

Finalmente, en la materia se estudian y aplican los fundamentos de la electrénica a resolver problemas de circuitos basicos con métodos apropiados.
Se estudian los componentes basicos de un circuito eléctrico, asociacién de componentes serie y paralelo, corriente eléctrica y diferencia de potencial,
y leyes fundamentales de teoria de circuitos, tales como: ley de Ohm y leyes de Kirchhoff. Ademas, se introduce la unién PN y los dispositivos semi-
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conductores béasicos. Se analizan circuitos con diodos y transistores. Tiene especial relevancia en la materia de informética la definicion de niveles 16-

gicos, el funcionamiento en conmutacion y la implementacion de circuitos 16gicos elementales con transistores MOSFET. De manera practica, la mate-
ria introduce el uso de amplificadores operacionales para distintas aplicaciones tales como el acondicionamiento y proceso de sefiales. Asi mismo, se

estudia los distintos tipos de conversores analégicos-digitales.

5.5.1.4 OBSERVACIONES

La evaluacién por pruebas orales, escritas y objetivas de los conocimientos teéricos y problemas no superara un maximo del 60%. Ademas, se evalua-
ra la practica de laboratorio entre el 33% y el 40%. La evaluacién de las practicas de laboratorio sera acorde con el modelo docente y actividades de
aprendizaje realizadas en cada asignatura.

5.5.1.5 COMPETENCIAS

5.5.15.1BASICASY GENERALES

CB1 - Que los estudiantes hayan demostrado poseer y comprender conocimientos en un &rea de estudio que parte de labase de la
educacion secundariageneral, y se suele encontrar aun nivel que, si bien se apoya en libros de texto avanzados, incluye también
algunos aspectos que implican conocimientos procedentes de la vanguardia de su campo de estudio

CBS5 - Que los estudiantes hayan desarrollado aquellas habilidades de aprendizaje necesarias para emprender estudios posteriores
con un alto grado de autonomia

55.1.5.2 TRANSVERSALES

CTO01 - Comprension eintegracion

CTO02 - Aplicacién y pensamiento préctico

CT10 - Conocimiento de problemas contemporaneos

CT11 - Aprendizaje permanente

CT13 - Instrumental especifica

5.5.1.5.3 ESPECIFICAS

BO3 - Conocer la estructuray funcionamiento de los computadores, asi como los fundamentos de lalogicadigital y programacion'y
resolver problemas en un lenguaje a bajo nivel

B04 - Conocer los fundamentos de la electrénicay |os semiconductoresy aplicarlos pararesolver problemas de circuitos basicos

BO5 - Implementar algoritmos en un lenguaje de programacion adecuado para la programacion de robots y aplicaciones para €l
control de procesosindustriales

55.1.6 ACTIVIDADES FORMATIVAS

ACTIVIDAD FORMATIVA HORAS PRESENCIALIDAD
Préctica Laboratorio 60 100

TeoriaAula 60 100

Teoria Seminario 120 100

Actividades de trabajo auténomo 420 0

5.5.1.7 METODOL OGIASDOCENTES

Clase magistral

Trabajo en grupo

Aprendizaje basado en problemas

Estudio de casos

Resolucién de gjercicios y problemas

Laboratorio

Supervision

Actividades de evaluacion

Trabajos précticos

Estudio préactico

Seminarios

Tutorias individuales

Aprendizaje autdnomo

5.5.1.8 SISTEMAS DE EVALUACION
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SISTEMA DE EVALUACION PONDERACION MiNIMA PONDERACION MAXIMA
Examen oral 0.0 20.0
Prueba escrita de respuesta abierta 20.0 60.0
Pruebas objetivas (tipo test) 0.0 20.0
Trabajo académico 0.0 60.0
Portafolio 0.0 40.0
Observacion 10.0 20.0
NIVEL 2: Materia Estadistica

5.5.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER RAMA MATERIA
Bésica Ciencias Socialesy Juridicas Estadistica
ECTSNIVEL2 6

DESPLIEGUE TEMPORAL : Semestral

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

6

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA

Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

NIVEL 3: Asignatura Estadistica

5.5.1.1.1 Datos Bésicos del Nivel 3

CARACTER ECTSASIGNATURA DESPLIEGUE TEMPORAL
Basica 6 Semestral

DESPLIEGUE TEMPORAL

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

6

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LASQUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA
Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
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No No No
ITALIANO OTRAS
No No

5.5.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

5.5.1.3 CONTENIDOS

La materia aborda el tratamiento estadistico de datos desde un enfoque eminentemente préctico, y en ella se presentan técnicas de recopilacién, pre-
sentacion y andlisis de datos. Se estudiara como obtener y analizar datos de una muestra y cémo, a partir de estos resultados, se puede realizar infe-
rencia en los datos de una poblacién para, de este modo, ayudar al estudiante en la toma de decisiones. El programa de la materia aborda el andlisis
descriptivo de datos, probabilidad y variables aleatorias, técnicas de inferencia estadistica, modelos de regresion y validacién de datos sensoriales pa-
ra su aplicacién en entornos robéticos e industriales. La parte practica de la materia incluye el uso de herramientas, lenguajes y aplicaciones informati-
cas de uso comun en la robética y la informatica industrial para el andlisis estadistico.

5.5.1.4 OBSERVACIONES

La evaluacién por pruebas orales, escritas y objetivas de los conocimientos tedricos y problemas no superara un maximo del 60%. Ademas, se eva-
luaré la préctica de laboratorio entre el 33% y el 40%. La evaluacion de las préacticas de laboratorio sera acorde con el modelo docente y actividadesde
aprendizaje realizadas en cada asignatura.

55.1.5 COMPETENCIAS

5.5.1.5.1 BASICASY GENERALES

CB1 - Que los estudiantes hayan demostrado poseer y comprender conocimientos en un &rea de estudio que parte de labase de la
educacion secundaria general, y se suele encontrar aun nivel que, si bien se apoya en libros de texto avanzados, incluye también
a gunos aspectos que implican conocimientos procedentes de la vanguardia de su campo de estudio

CB2 - Que los estudiantes sepan aplicar sus conocimientos a su trabajo o vocacion de una forma profesional y posean las
competencias que suelen demostrarse por medio de la elaboracion y defensa de argumentos y la resolucion de problemas dentro de
su érea de estudio

5.5.1.5.2 TRANSVERSALES

CT08 - Comunicacion efectiva

CT09 - Pensamiento critico

5.5.1.5.3 ESPECIFICAS

BO2 - Plantear y resolver problemas mateméticos y estadisticos en el ambito de la programacion de sistemas robéticosy de la
implementacion de sistemas de control del funcionamiento de los mismos

55.1.6 ACTIVIDADES FORMATIVAS

ACTIVIDAD FORMATIVA HORAS PRESENCIALIDAD
Préctica Laboratorio 15 100

TeoriaAula 15 100

Teoria Seminario 30 100

Actividades de trabajo auténomo 105 0

5.5.1.7 METODOL OGIASDOCENTES

Clase magistral

Trabajo en grupo

Aprendizaje basado en problemas

Estudio de casos

Resolucién de gjercicios y problemas

Laboratorio

Supervisiéon

Actividades de evaluacion

Trabajos précticos

Estudio préactico

Seminarios

Tutorias individuaes
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Aprendizaje autébnomo

5.5.1.8 SISTEMAS DE EVALUACION

SISTEMA DE EVALUACION

PONDERACION MiNIMA

PONDERACION MAXIMA

Examen oral 0.0 20.0
Prueba escrita de respuesta abierta 10.0 30.0
Pruebas objetivas (tipo test) 10.0 30.0
Mapa conceptual 0.0 40.0
Trabajo académico 0.0 60.0
Caso 0.0 40.0
Observacion 10.0 20.0
NIVEL 2: Materia Empresa

5.5.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER RAMA MATERIA
Bésica Ingenieriay Arquitectura Empresa
ECTSNIVEL2 12

DESPLIEGUE TEMPORAL : Semestral

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

6

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA

Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

NIVEL 3: Asignatura Marco Legal dela Empresa

5.5.1.1.1 Datos Basicos del Nivel 3

CARACTER

ECTSASIGNATURA

DESPLIEGUE TEMPORAL

Bésica

6

Semestral

DESPLIEGUE TEMPORAL

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO

CATALAN

EUSKERA

22/60
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Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

NIVEL 3: Asignatura Fundamentos de Or gan

izacion de Empresas

5.5.1.1.1 Datos Basicos del Nivel 3

CARACTER

ECTSASIGNATURA

DESPLIEGUE TEMPORAL

Basica

6

Semestral

DESPLIEGUE TEMPORAL

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

6

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA

Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

55.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

5.5.1.3 CONTENIDOS

Esta materia incluye dos aspectos relacionados con la empresa. En primer lugar, la materia introduce los conocimientos basicos sobre la organizacion
y la economia de la empresa, con especial énfasis en el empresario y las funciones de la Gestién de Organizaciones. La asignatura incide especial-
mente en la relacion de la gestién de las organizaciones, y el &mbito empresarial de la robética e informatica industrial, observando en especial aspec-
tos relacionados con la gestion de los sistemas de informacion empresarial y el tratamiento de los sistemas para la mejora en la direccion, la gestion y
la comunicaciéon empresarial.

Ademas, se incluye la teoria de la empresa, su estructura, el andlisis de su entorno socio-econémico, la direccién estratégica, la gestion del capital hu-
mano, ademas de los modelos de mercado y la competitividad. Asimismo, analiza las distintas areas funcionales, como el sistema de financiacién e in-
version, sistema de produccion y operaciones, y sistema de comercializaciéon y marketing. A su vez, realiza un especial énfasis en el andlisis de la tec-
nologia y los sistemas de informacién y comunicacion empresarial. El estudio se realiza desde el maximo nivel directivo y de toma de decisiones estra-
tégicas hasta el nivel mas operativo.

La materia aborda el marco legal de la empresa en el ambito de la robética e informética industrial. La materia proporciona al alumno una visién de la
profesién, describiendo las competencias y perfiles profesionales. Se presentan los cédigos deontolégicos, asi como las referencias legales mas im-
portantes que afectaran a su desarrollo profesional. Se trabaja el marco legal en cuanto a privacidad, proteccién de datos, propiedad intelectual y pro-
piedad industrial. Se afiade, ademas, el andlisis del profesionalismo y una visién de la profesién mas all& de nuestras fronteras, en particular, en la
Unién Europea. Se hace particular hincapié en la relacion de la profesion con el medio ambiente.

5.5.1.4 OBSERVACIONES

La evaluacién por pruebas orales, escritas y objetivas de los conocimientos tedricos y problemas no superara un maximo del 60%. Ademas, se evalua-
ra la préactica de laboratorio entre el 33% y el 40%. La evaluacion de las préacticas de laboratorio serd acorde con el modelo docente y actividades de
aprendizaje realizadas en cada asignatura.

55.1.5 COMPETENCIAS
5.5.1.5.1 BASICASY GENERALES
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CBL1 - Que los estudiantes hayan demostrado poseer y comprender conocimientos en un area de estudio que parte de labase dela
educacién secundaria general, y se suele encontrar aun nivel que, si bien se apoya en libros de texto avanzados, incluye también
a gunos aspectos que implican conocimientos procedentes de la vanguardia de su campo de estudio

CB2 - Que los estudiantes sepan aplicar sus conocimientos a su trabajo o vocacion de una forma profesional y posean las
competencias que suelen demostrarse por medio de la elaboracion y defensa de argumentos y la resolucion de problemas dentro de

su dreade estudio

CB3 - Que los estudiantes tengan la capacidad de reunir e interpretar datos rel evantes (normalmente dentro de su érea de estudio)
para emitir juicios que incluyan unareflexion sobre temas relevantes de indole social, cientificao ética

55.1.52 TRANSVERSALES

CT04 - Innovacion, creatividad y emprendimiento

CTO06 - Trabajo en equipo y liderazgo

CTO07 - Responsabilidad ética, medioambiental y profesional

CT09 - Pensamiento critico

5.5.15.3 ESPECIFICAS

B06 - Conocer €l concepto de empresa, marco institucional y juridico, organizacién y bases de la economia con amplia
comprension de |os sistemas de informacién, direccidn estratégicay comunicacion empresarial

BO7 - Conocer lanormativay laregulacion de lainforméticaen laindustriay de laindustria robética en los ambitos nacional,

europeo e internacional

55.1.6 ACTIVIDADES FORMATIVAS

ACTIVIDAD FORMATIVA HORAS PRESENCIALIDAD
Préctica L aboratorio 30 100

TeoriaAula 30 100

Teoria Seminario 60 100

Actividades de trabajo auténomo 210 0

5.5.1.7 METODOL OGIASDOCENTES

Clase magistral

Trabajo en grupo

Aprendizaje basado en problemas

Estudio de casos

Resolucién de gjercicios y problemas

Laboratorio

Supervisiéon

Actividades de evaluacion

Trabajos précticos

Estudio practico

Seminarios

Tutorias individuaes

Aprendizaje autébnomo

5.5.1.8 SISTEMAS DE EVALUACION

SISTEMA DE EVALUACION PONDERACION MINIMA PONDERACION MAXIMA
Examen oral 0.0 20.0
Prueba escrita de respuesta abierta 20.0 40.0
Pruebas objetivas (tipo test) 0.0 20.0
Trabajo académico 0.0 60.0
Caso 0.0 40.0
Observacion 10.0 20.0
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Coevauacion 0.0 20.0
55NIVEL 1: Médulo Formacion Obligatoria

5.5.1 Datos Basicos del Nivel 1

NIVEL 2: Materia Informética Industrial

5.5.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER Obligatoria

ECTSNIVEL 2 15

DESPLIEGUE TEMPORAL : Semestral

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

10,5

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

45

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA

Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3
5.5.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

55.1.3 CONTENIDOS

La materia de informética industrial introduce los fundamentos de disefio y desarrollo de sistemas informaticos que interactGan con los procesos indus-
triales. En el &mbito de la informatica industrial los sistemas empotrados representan los componentes que realizan las funciones de control de los dis-
tintos dispositivos. En esta materia, se aborda el desarrollo de los sistemas empotrados desde la etapa de requisitos a su desarrollo final mediante la
utilizacién de las herramientas software que permiten el desarrollo, despliegue y validacién. Este tipo de sistemas se consideran criticos ya que un fallo
de funcionamiento puede tener consecuencias importantes sobre las personas o el entorno, y generar pérdidas econémicas importantes. Esta materia
permitird al alumnado disefiar, desarrollar e implantar un sistema informatico dedicado a un propésito determinado dentro del &mbito de la robética y la
informatica industrial. Para ello es fundamental que el alumnado, a través de los requisitos o necesidades de un producto dado, sea capaz de disefiar,
implementar e integrar el software sobre microcontroladores y hardware dedicado mediante herramientas necesarias para el proceso de generacion
del sistema y de despliegue incluyendo sistemas operativos para sistemas empotrados y atendiendo a las restricciones especificas del propio sistema
(memoria, procesamiento, etc.) o de rendimiento (consumo energético, disponibilidad, etc.).

Los sistemas de tiempo real modelan los sistemas con restricciones temporales que son los que se utilizan para las aplicaciones industriales. El alum-
nado conocerd y aplicara politicas de planificacién para sistemas de tiempo real y que, segln la politica, sea capaz de analizar el comportamiento tem-
poral del sistema mediante técnicas de andlisis.

El estudio y andlisis detallado de este tipo de sistemas es fundamental para que estas aplicaciones se puedan certificar atendiendo a los estandares
de cada sector. Finalmente, la materia trata los conceptos basicos relacionados con la instalacién y configuracion de infraestructuras informéaticas que
conforman los centros de datos en que se basan los sistemas de informacioén de las organizaciones industriales. En particular, se considera la configu-
racién de los elementos fundamentales de este tipo de infraestructuras informaticas: sistemas de procesamiento, sistemas de almacenamiento y siste-
mas de interconexién, todo ello contemplado desde aspectos como eficiencia energética, capacidades de procesamiento computacional y de almace-
namiento, asi como ancho de banda, seguridad y confiabilidad.

5.5.1.4 OBSERVACIONES

La evaluacion por pruebas orales, escritas y objetivas de los conocimientos teéricos y problemas no superara un maximo del 60%. Ademas, se evalua-
ra la préactica de laboratorio entre el 25% y el 40% con un minimo correspondiente al porcentaje que supongan estos créditos en el total de la asignatu-
ra. La evaluacién de las practicas de laboratorio ser& acorde con el modelo docente y actividades de aprendizaje realizadas en cada asignatura

5.5.1.5 COMPETENCIAS
5.5.1.5.1 BASICASY GENERALES
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CB2 - Que los estudiantes sepan aplicar sus conocimientos a su trabajo o vocacion de una forma profesional y posean las
competencias que suelen demostrarse por medio de la elaboracion y defensa de argumentos y la resolucion de problemas dentro de
su érea de estudio

CB4 - Que los estudiantes puedan transmitir informacién, ideas, problemasy soluciones a un publico tanto especializado como no
especiaizado

55.1.52 TRANSVERSALES

CTO07 - Responsabilidad ética, medioambiental y profesional

CTO08 - Comunicacion efectiva

CT10 - Conocimiento de problemas contemporaneos

CT12 - Planificacion y gestion del tiempo

CT13 - Instrumental especifica

5.5.15.3 ESPECIFICAS

CE10 - Identificar € alcance de aplicacion de |os sistemas empotrados y utilizar herramientas para el disefio, desarrollo e
implantacion de aplicaciones integradas en estos sistemas

CE11 - Disefiar y desarrollar aplicaciones de tiempo real, utilizando politicas de planificacién y generando evidencias que
demuestren €l correcto comportamiento temporal de acuerdo alos estandares del sector

CE12 - Analizar, evaluar y configurar lainfraestructura informética de los centros de datos atendiendo a la eficiencia energética,
reciclaje de componentes, confiabilidad, seguridad y rendimiento y conforme alos estandares y certificaciones promovidos en el
ambito

55.1.6 ACTIVIDADES FORMATIVAS

ACTIVIDAD FORMATIVA HORAS PRESENCIALIDAD
Préctica Laboratorio 45 100

TeoriaAula 45 100

Teoria Seminario 60 100

Actividades de trabajo autbnomo 262.5 0

5.5.1.7 METODOL OGIAS DOCENTES

Clase magistral

Trabajo en grupo

Aprendizaje basado en problemas

Estudio de casos

Resolucién de gjercicios y problemas

Laboratorio

Supervisiéon

Actividades de evaluacion

Trabajos précticos

Estudio préactico

Seminarios

Tutorias individuaes

Aprendizaje autbnomo

5.5.1.8 SISTEMAS DE EVALUACION

SISTEMA DE EVALUACION PONDERACION MINIMA PONDERACION MAXIMA
Examen oral 0.0 20.0
Prueba escrita de respuesta abierta 0.0 60.0
Trabajo académico 0.0 80.0
Portafolio 0.0 40.0
Observacion 10.0 30.0
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NIVEL 2: Materia Vision por Computador

5.5.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER

Obligatoria

ECTSNIVEL 2

9

DESPLIEGUE TEMPORAL : Semestral

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

4,5

4,5

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LASQUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA
Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3

55.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

5.5.1.3 CONTENIDOS

El objetivo de esta materia es conocer los fundamentos cientificos y tecnolégicos de la vision por computador y su aplicacion al control de procesos y
la robética y aplicar las técnicas de clasificacion mas comunes en vision artificial. En esta materia se estudia de forma especifica uno de los sensores
més utilizados en la industria moderna, la imagen.Se analizan las diferentes fases involucradas en un sistema de andlisis de imagen, desde la selec-
cion de los dispositivos hasta la forma en que los resultados del procesamiento deben ser proporcionados a otros subsistemas o al operador humano.
Se estudiaran las caracteristicas de los diferentes dispositivos de adquisicion, técnicas de adquisicion, representacion, procesamiento y filtrado de ima-
gen, extraccion de caracteristicas y clasificacion, asi como los principios del procesamiento mediante redes neuronales. Ademas, se prestara espe-
cial atencion al contexto que ofrecen los casos de estudio mas frecuentes en la industria: inspeccién de producto, deteccion de fallos, clasificacion y
deteccién de forma y posicion de elementos y control de calidad del producto. Todos estos conocimientos se amplian con la visién 3D, contemplando
los principales aspectos que se requieren para conocer cudles son los problemas principales de localizar un objeto de interés mediante la utilizacion
de una o varias camaras de vision. Inicialmente se introduciré el modelo de caAmara y sus métodos de calibracion. Se presentaran las alternativas exis-
tentes y las posibilidades que se ofrecen. Por una parte, se analizara en detalle el problema de localizacién de un objeto de interés partiendo de una
imagen con informacién adicional. Se describiran las condiciones necesarias para solucionar este tipo de problemas. Se trabajaran las soluciones mas
usadas en la industria (restriccion planar, homografia, luz estructurada, etc.) y el tipo de aplicacién a la que se adapta mejor cada una de ellas. Por otra
parte, se analizara en detalle el problema de localizacién de un objeto de interés partiendo de varias imagenes. Se describiran las condiciones necesa-
rias para solucionar este tipo de problemas. Se analizaran posibles soluciones al problema de correspondencias. Se resolveran ejemplos préacticos. Se
determinaran las soluciones méas usadas en la industria (estereovision, etc.) y el tipo de aplicacién a la que se adapta mejor cada una de ellas.

5.5.1.4 OBSERVACIONES

La evaluacién por pruebas orales, escritas y objetivas de los conocimientos tedricos y problemas no superara un maximo del 60%. Ademas, se evalua-
ra la préctica de laboratorio entre el 25% y el 40% con un minimo correspondiente al porcentaje que supongan estos créditos en el total de la asignatu-
ra. La evaluacién de las préacticas de laboratorio ser& acorde con el modelo docente y actividades de aprendizaje realizadas en cada asignatura

5.5.1.5 COMPETENCIAS

55.1.5.1 BASICASY GENERALES

su dreade estudio

CB2 - Que los estudiantes sepan aplicar sus conocimientos a su trabajo o vocacion de unaforma profesional y posean las
competencias que suelen demostrarse por medio de la elaboracién y defensa de argumentos y la resolucion de problemas dentro de

55.1.52 TRANSVERSALES

CTO01 - Comprension eintegracion

CT12 - Planificacién y gestion del tiempo

CT13 - Instrumental especifica

5.5.1.5.3 ESPECIFICAS
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CE13 - Ser capaz de disefiar e implementar subsistemas industriales basados en el andlisis de imagen, desde la seleccion de camaras
y dispositivos de adquisicion hasta la comunicacion de resultados, pasando por |as fases de procesamiento necesarias

CE14 - Aplicar eimplementar soluciones sobre localizacion e identificacion de objetos mediante una o varias cdmaras, 3D, para

aplicaciones de robética

55.1.6 ACTIVIDADES FORMATIVAS

ACTIVIDAD FORMATIVA HORAS PRESENCIALIDAD
Préctica Laboratorio 30 100

TeoriaAula 30 100

Teoria Seminario 30 100

Actividades de trabajo auténomo 157.5 0

5.5.1.7 METODOL OGIAS DOCENTES

Clase magistral

Trabajo en grupo

Aprendizaje basado en problemas

Estudio de casos

Resolucién de gjercicios y problemas

Laboratorio

Supervisiéon

Actividades de evaluacion

Trabajos practicos

Estudio practico

Seminarios

Tutoriasindividuales

Aprendizaje auténomo

5.5.1.8 SISTEMAS DE EVALUACION

SISTEMA DE EVALUACION

PONDERACION MiNIMA

PONDERACION MAXIMA

Examen oral 0.0 20.0
Prueba escrita de respuesta abierta 0.0 60.0
Trabajo académico 0.0 80.0
Portafolio 0.0 40.0
Observacion 10.0 30.0

NIVEL 2: Materia Sistemas Operativosy Redes

5.5.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER

Obligatoria

ECTSNIVEL 2

22,5

DESPLIEGUE TEMPORAL : Semestral

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

6
ECTS Semestral 4 ECTS Semestral 5 ECTS Semestral 6
45 6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

6

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

28/ 60
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Q DE ESPARMA ?%EE%-ZCBQMCULTUM

[ 3
CASTELLANO CATALAN EUSKERA
St No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES
No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS
No No

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3

5.5.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

5.5.1.3 CONTENIDOS

La materia aborda los principios basicos de los sistemas operativos como los procesos, memoria, disco, entrada y salida, etc. que permiten proporcio-
nar las abstracciones necesarias para el uso y desarrollo de programas. A partir de las abstracciones descritas, el sistema operativo ofrece una inter-
faz al usuario a través de un conjunto de érdenes al sistema que el alumno debe conocer y utilizar para el desarrollo de aplicaciones utilizando estos
servicios. La materia se basara en el estandar de interfaz mas general de los sistemas operativos como es POSIX y se utilizara el lenguaje C para el
desarrollo de aplicaciones utilizando los servicios. Especial énfasis se realizara sobre la gestién de procesos y el uso de los servicios ofrecidos por la
interfaz de programacion y en la estructura interna del sistema de archivos usado por el sistema operativo Linux. Para la aplicacién concreta de los sis-
temas operativos a la industria, en esta materia se estudia como se estructuran los diferentes elementos involucrados en una industria y el impacto de
esa estructura en la organizacién del software industrial a alto nivel. Se analizan los requisitos y las peculiaridades y estandares involucrados en el in-
tercambio de informacién (p.e. OPCUA) y las guias basicas de digitalizacién industrial (UNEOO60 y UNEO061). Se estudia también la relacién entre la
estructura de los sistemas de informacion de alto nivel con la programacién concreta de operaciones de automatizacién con robots. Asimismo, se es-
tudiaran las estructuras cliente-servidor basados en eventos con los sistemas operativos abiertos ROS y ROS-I. También se abordaran ejemplos y ca-
sos concretos del modelo de programacion de los sistemas de gestion industrial del tipo MES y su interaccién con sistemas ERP, servidores OPCUA.
En cuanto a redes industriales, en esta materia se tratan los fundamentos, protocolos y estandares de las redes de comunicaciones con el fin de com-
prender su funcionamiento y poder realizar el andlisis del rendimiento y abordar el disefio de una red para un fin determinado. Se presentara los ele-
mentos de una red, el modelo de servicio y protocolos asi como las caracteristicas de los medios fisicos de comunicacién que conforman los enlaces
de las redes. Se presentaran distintas tipologias de red (malla, estrella, arbol) y tecnologias segun su alcance geografico (WAN, MAN, LAN). Se rea-
lizara especial andlisis de las tecnologias y caracteristicas de las redes utilizadas en la industria como los buses de campo y redes especificas indus-
triales. Otra componente importante es la ciberseguridad en entornos industriales. En la materia introduce los principales conceptos de ciberseguridad,
particularmente desde el punto de vista de su aplicacion a los sistemas ciberfisicos y mas concretamente a los sistemas de control industrial. Se desta-
caran las particularidades de estos sistemas, sobre todo sus vulnerabilidades especificas, asi como las principales técnicas para la proteccion frente a
ciberataques. Se capacitara al alumnado para la gestién de incidentes de ciberseguridad en entornos industriales, introduciendo las técnicas basicas
de ciberinteligencia para mejorar la eficiencia en la respuesta a los incidentes, en base al profundo conocimiento de las amenazas especificas en estos
entornos.

5.5.1.4 OBSERVACIONES

La evaluacién por pruebas orales, escritas y objetivas de los conocimientos tedricos y problemas no superara un maximo del 60%. Ademas, se evalua-
ra la préctica de laboratorio entre el 25% y el 40% con un minimo correspondiente al porcentaje que supongan estos créditos en el total de la asignatu-
ra. La evaluacioén de las practicas de laboratorio serd acorde con el modelo docente y actividades de aprendizaje realizadas en cada asignatura

55.1.5 COMPETENCIAS

55.1.5.1 BASICASY GENERALES

CBL1 - Que los estudiantes hayan demostrado poseer y comprender conocimientos en un area de estudio que parte de labase dela
educacion secundaria general, y se suele encontrar aun nivel que, si bien se apoya en libros de texto avanzados, incluye también
a gunos aspectos que implican conocimientos procedentes de la vanguardia de su campo de estudio

CB2 - Que los estudiantes sepan aplicar sus conocimientos a su trabajo o vocacion de una forma profesional y posean las
competencias que suelen demostrarse por medio de la elaboracion y defensa de argumentos y la resolucion de problemas dentro de
su éreade estudio

55.1.52 TRANSVERSALES

CTO01 - Comprension eintegracion

CT04 - Innovacion, creatividad y emprendimiento

CTO7 - Responsabilidad ética, medioambiental y profesional

CT09 - Pensamiento critico

CT10 - Conocimiento de problemas contemporaneos

55.15.3 ESPECIFICAS

CE15 - Comprender los fundamentos de |os sistemas operativos, saber utilizar las érdenes del sistemay desarrollar aplicaciones
utilizando los servicios del sistema operativo

CE16 - Conocer los fundamentos, protocolosy estandares de |as redes de computadores y especificamente agquellas utilizadas en €
entorno industrial, asi como disefiar e implementar aplicaciones que usen servicios de red
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CE17 - Conocer y aplicar los fundamentos y las técnicas de la seguridad informética en un entorno industrial

CE18 - Conocer y aplicar €l software de soporte y los estandares mas relevantes en lagestion y el intercambio deinformacion en la

industria

55.1.6 ACTIVIDADES FORMATIVAS

ACTIVIDAD FORMATIVA HORAS PRESENCIALIDAD
Préctica Laboratorio 60 100

TeoriaAula 60 100

Teoria Seminario 105 100

Actividades de trabajo auténomo 393.8 0

5.5.1.7 METODOL OGIASDOCENTES

Clase magistral

Trabajo en grupo

Aprendizaje basado en problemas

Estudio de casos

Resolucién de gjercicios y problemas

Laboratorio

Supervisiéon

Actividades de evaluacion

Trabajos practicos

Estudio practico

Seminarios

Tutorias individuales

Aprendizaje auténomo

5.5.1.8 SISTEMAS DE EVALUACION

SISTEMA DE EVALUACION PONDERACION MINIMA PONDERACION MAXIMA
Examen oral 0.0 20.0

Prueba escrita de respuesta abierta 0.0 60.0

Trabajo académico 0.0 80.0

Portafolio 0.0 40.0

Observacién 10.0 30.0

NIVEL 2: Materia L ogistica

5.5.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER Obligatoria

ECTSNIVEL 2 6

DESPLIEGUE TEMPORAL : Semestral

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO

CATALAN

EUSKERA

Si

No

No

30/ 60
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GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3
5.5.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

5.5.1.3 CONTENIDOS

Podemos decir que, en una empresa, la logistica se encarga de llevar, desde sus fuentes hasta su destino, el producto correcto al lugar correcto, en la
cantidad y calidad correctas, en el momento adecuado y minimizando los costes. Por ello, los sistemas de produccion y la gestién de inventarios son
una parte fundamental de la logistica, siendo en este sector primordial la optimizacién, ya que nos puede interesar cémo minimizar costes o c6mo ma-
ximizar beneficios. Hay que tomar decisiones para llegar a un objetivo final y optimizarlo. En esta materia se estudian técnicas basicas de la investiga-
cién operativa, ciencia multidisciplinar que aborda la busqueda de soluciones dptimas a problemas de toma de decisiones o de disefio de procesos o
sistemas, habitualmente con limitacion de recursos. En concreto, se estudiaran los algoritmos mas conocidos de programacion lineal y entera (simplex
y branch-and-bound), con un enfoque eminentemente practico. Asimismo, se muestra la aplicacién de estas técnicas a la modelizacién y resolucién de
problemas complejos de distribucién y logistica, tales como problemas de transporte, asignacion, problema del viajante de comercio (TSP), problemas
de rutas de vehiculos (VRP), y localizacién y cubrimiento, entre otros.

5.5.1.4 OBSERVACIONES

La evaluacion por pruebas orales, escritas y objetivas de los conocimientos tedricos y problemas no superara un maximo del 60%. Ademas, se evalua-
ra la préactica de laboratorio entre el 25% y el 40% con un minimo correspondiente al porcentaje que supongan estos créditos en el total de la asignatu-
ra. La evaluacién de las practicas de laboratorio ser& acorde con el modelo docente y actividades de aprendizaje realizadas en cada asignatura

55.1.5 COMPETENCIAS
5.5.1.5.1 BASICASY GENERALES

CB2 - Que los estudiantes sepan aplicar sus conocimientos a su trabajo o vocacion de una forma profesional y posean las
competencias que suelen demostrarse por medio de la elaboracion y defensa de argumentos y la resolucion de problemas dentro de
su drea de estudio

55.1.52 TRANSVERSALES

CTO07 - Responsabilidad ética, medioambiental y profesional
CTO09 - Pensamiento critico

5.5.1.5.3 ESPECIFICAS

CE19 - Evaluar €l sistemalogistico de una empresa paralaidentificacion de mejoras, su modelado e implantacion de planes de
optimizacién de sistemas paralalogisticaindustrial y transporte

55.1.6 ACTIVIDADES FORMATIVAS

ACTIVIDAD FORMATIVA HORAS PRESENCIALIDAD
Préctica Laboratorio 15 100

TeoriaAula 15 100

Teoria Seminario 30 100

Actividades de trabajo auténomo 105 0

5.5.1.7 METODOL OGIASDOCENTES

Clase magistral

Trabajo en grupo

Aprendizaje basado en problemas

Estudio de casos

Resolucién de gjercicios y problemas
Laboratorio
Supervisiéon

Actividades de evaluacion

Trabajos précticos

31/60

[}
Q
s
o
o
o
9
o
©
o
=
B2
c
(S
©
@
[
°
o)
(2
<
(%2}
o
=
e
@
c
[
ke
@
°
=}
O
©
)
3]
o
2
®
O
>
°
(&}
L
0
)
Qo
o)
s)
c
S
o
@
o
>
©
)
@
o
)
(2
=
(%2}
(o8
=
e
c
[3)
@
Q
@
o
=
=
o
>
]
o)
©
-
1)
™
©
1)
12
~
©
o
-
0
©
e
N
I5e)
o
@
©
)
)
-
<
>
[0}
O



https://sede.educacion.gob.es/cid/consultaCID?cid=418958032865106799633159

[ : Identificador : 2504381 Fecha: 25/03/2021
Tl T GOBIERNO  MINISTERIO

5‘? DE ESPANA DE EDUCACION, CULTURA,

LN ¥ DEPORTE

Estudio practico
Seminarios

Tutoriasindividuales

Aprendizaje autdnomo
5.5.1.8 SISTEMAS DE EVALUACION

SISTEMA DE EVALUACION PONDERACION MINIMA PONDERACION MAXIMA
Examen oral 0.0 20.0
Prueba escrita de respuesta abierta 0.0 60.0
Trabajo académico 0.0 80.0
Portafolio 0.0 40.0
Observacién 10.0 30.0

NIVEL 2: Materia Tecnologia Softwar e
5.5.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER Obligatoria

ECTSNIVEL 2 18

DESPLIEGUE TEMPORAL : Semestral

ECTS Semestral 1 ECTS Semestral 2 ECTS Semestral 3
45

ECTS Semestral 4 ECTS Semestral 5 ECTS Semestral 6

9 45

ECTS Semestral 7 ECTS Semestral 8 ECTS Semestral 9

ECTS Semestral 10 ECTS Semestral 11 ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA

Si No No

GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No

FRANCES ALEMAN PORTUGUES

No No No

ITALIANO OTRAS

No No

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3
5.5.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

5.5.1.3 CONTENIDOS

En esta materia se introducira al alumno a la disciplina de la interaccién humano-méaquina centrada en la presentacién visual de la informacién. Se
estudiara el concepto de usabilidad y los aspectos humanos que intervienen en la misma. Se describe el ciclo de vida de desarrollo de interfaces de
usuario, desde la recogida de requisitos al disefio conceptual y el disefio visual de las interfaces. También se estudiaran distintas técnicas de prototi-
pado y de evaluacion de interfaces, y como aplicar todo ello al desarrollo de un proyecto. El alumnado aplicara sus conocimientos al desarrollo de apli-
caciones de escritorio con interfaces gréficas de usuario orientadas al campo de la robética y la informética industrial. Esta materia se proporciona al
alumno el conocimiento de los principios fundamentales y los modelos basicos de la computacion grafica en 2D y 3D que le permitan disefiar y desa-
rrollar sistemas interactivos en la representacion de informacién grafica compleja. El alumnado conocerd todas las fases del proceso de visualizacion,
gue permite convertir una estructura de datos como un grafo de escena en una imagen formadapor pixeles. Esta materia capacita a alumnado para
desarrollar una aplicacion gréfica que incluye interactividad, visibilidad, iluminacién, sombreado y texturas. Otra parte importante de la materia son las
estructuras de datos y los algoritmos que sustentan la programacién avanzada. En esta materia se introducen nuevas formas de representacion de los
datos y esquemas algoritmicos que permitiran la resolucién de problemas de complejidad media propias del &mbito de la robética y la informética in-
dustrial. La materia capacita a los estudiantes para tomar decisiones, basadas en criterios de eficiencia, para elegir las estructuras de datos y los es-
guemas algoritmicos que proporcionan la solucién mas eficiente de los problemas especificos del campo de la robética e informatica industrial. Final-
mente se trabaja la gestion de datos para la industria. El objetivo es introducir los sistemas y herramientas de almacenamiento mas utilizados en el
ambito industrial. Los estudiantes seran capaces de conocer y usar bases de datos relacionales, NoSQL, y bases de datos en la nube, asi como las
herramientas y formato de intercambio de datos méas usados, como JSON y XML. Un aspecto importante de la gestién de datos en el &mbito industrial
es el acceso a los datos y la integracion e interoperabilidad con sistemas existentes. Actualmente los servicios web son la herramienta mas usada para
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el acceso y manipulacion de informacion de manera interoperable. En esta materia se utilizaran y desarrollaran servicios (REST, por ejemplo) para in-
tegrar aplicaciones e intercambiar datos en el &mbito industrial.

5.5.1.4 OBSERVACIONES

La evaluacién por pruebas orales, escritas y objetivas de los conocimientos tedricos y problemas no superara un maximo del 60%. Ademas, se evalua-
ra la practica de laboratorio entre el 25% y el 40% con un minimo correspondiente al porcentaje que supongan estos créditos en el total de la asignatu-
ra. La evaluacién de las practicas de laboratorio ser& acorde con el modelo docente y actividades de aprendizaje realizadas en cada asignatura

5.5.1.5 COMPETENCIAS

55.1.5.1 BASICASY GENERALES

CB1 - Que los estudiantes hayan demostrado poseer y comprender conocimientos en un area de estudio que parte de labase de la
educacion secundaria general, y se suele encontrar aun nivel que, si bien se apoya en libros de texto avanzados, incluye también
a gunos aspectos que implican conocimientos procedentes de la vanguardia de su campo de estudio

CB2 - Que los estudiantes sepan aplicar sus conocimientos a su trabajo o vocacion de una forma profesional y posean las
competencias que suelen demostrarse por medio de la elaboracién y defensa de argumentos y la resolucion de problemas dentro de
su &rea de estudio

55.1.5.2 TRANSVERSALES

CTO1 - Comprension e integracion

CTO03 - Andlisisy resolucion de problemas

CTO04 - Innovacién, creatividad y emprendimiento

CT10 - Conocimiento de problemas contemporaneos

CT12 - Planificaciony gestion del tiempo

5.5.1.5.3 ESPECIFICAS

CE20 - Desarrollar sistemasinteractivos y de presentacion de informacion compleja que garanticen la accesibilidad y usabilidad a
los sistemas, servicios y aplicaciones informéticas

CE21 - Analizar, disefiar y programar estructuras de datos y abstracciones de alto nivel eficientesy adecuadas ala resolucion de
problemas en € ambito delarobéticay de lainformaticaindustrial

CE22 - Identificar y aplicar herramientas para el almacenamiento, procesamiento y acceso alos datos en el ambito industrial y
rob6tico

55.1.6 ACTIVIDADES FORMATIVAS

ACTIVIDAD FORMATIVA HORAS PRESENCIALIDAD
Préctica Laboratorio 60 100

TeoriaAula 60 100

Teoria Seminario 60 100

Actividades de trabajo auténomo 315 0

5.5.1.7 METODOL OGIASDOCENTES

Clase magistral

Trabajo en grupo

Aprendizaje basado en problemas

Estudio de casos

Resolucién de gjercicios y problemas

Laboratorio

Supervisiéon

Actividades de evaluacion

Trabajos précticos

Estudio practico

Seminarios

Tutorias individuaes

Aprendizaje autbnomo
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5.5.1.8 SISTEMAS DE EVALUACION

SISTEMA DE EVALUACION PONDERACION MiNIMA PONDERACION MAXIMA
Examen oral 0.0 20.0
Prueba escrita de respuesta abierta 0.0 60.0
Trabajo académico 0.0 80.0
Portafolio 0.0 40.0
Observacién 10.0 30.0

NIVEL 2: Materia Sistemas I nteligentesy Aprendizaje Automatico
5.5.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER Obligatoria

ECTSNIVEL 2 13,5

DESPLIEGUE TEMPORAL : Semestral

ECTS Semestral 1 ECTS Semestral 2 ECTS Semestral 3

ECTS Semestral 4 ECTS Semestral 5 ECTS Semestral 6
45 45

ECTS Semestral 7 ECTS Semestral 8 ECTS Semestral 9

45

ECTS Semestral 10 ECTS Semestral 11 ECTS Semestral 12

LENGUASEN LASQUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA

Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3
5.5.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

5.5.1.3 CONTENIDOS

En primer lugar, la materia trabaja los sistemas y los agentes inteligentes. La materia presenta una introduccion a los Sistemas Inteligentes, sus con-
ceptos principales, evolucion, areas y aplicaciones, con especial atencién a aquellas relacionadas con la robética y la informética industrial. Asf, en es-
ta materia se introduciran los conceptos y métodos principales de representacién del conocimiento e inferencia tales como sistemas basados en reglas
y razonamiento probabilistico. También se introducira la resolucién de problemas en Inteligencia Atrtificial, introduciendo los algoritmos de busqueda
heuristica o con adversario. Ademas, se introducira el concepto y las técnicas del aprendizaje automatico, presentando conceptos como el aprendiza-
je de funciones discriminantes, arboles de decision, los modelos de Markov y el aprendizaje no supervisado. En cuanto a los agentes inteligentes, el
objetivo de la materia es el conocimiento del concepto de agente inteligente y de sistema multi-agente, de las principales teorias y modelos, asi como
las diversas arquitecturas y las aplicaciones mas relevantes de los mismos, y la introduccién a los conceptos bésicos de las tecnologias del acuerdo,
prestando especial atencién a los conceptos de acuerdo, organizaciones virtuales y negociacién. Es de especial interés en esta materia la aplicacion
practica de los conceptos aprendidos a la resolucién de problemas reales en el &mbito de la robética. A nivel practico, entre otras cosas, se tratara de
comprender y aplicar las técnicas para la deteccién, reconocimiento y seguimiento de objetos dentro del entorno de un robot. Finalmente se trabaja el
aprendizaje automatico. Se estudian modelos y técnicas de aprendizaje estadistico y automatico y su capacidad de generalizacion. Se dedicara espe-
cial atencion a la aplicacién de estos métodos al andlisis de datos sensoriales provenientes de sistemas robéticos o de informatica industrial. Asi, por
ejemplo, se estudiaran algoritmos para analizar imagenes para identificar objetos. De igual manera, se estudiaran técnicas para el analisis y reconoci-
miento de imagenes que permitan la identificacién de objetos u otro tipo de fenémenos.

5.5.1.4 OBSERVACIONES

La evaluacién por pruebas orales, escritas y objetivas de los conocimientos tedricos y problemas no superara un maximo del 60%. Ademas, se evalua-
ra la préctica de laboratorio entre el 25% y el 40% con un minimo correspondiente al porcentaje que supongan estos créditos en el total de la asignatu-
ra. La evaluacién de las préacticas de laboratorio ser& acorde con el modelo docente y actividades de aprendizaje realizadas en cada asignatura

5.5.1.5 COMPETENCIAS
55.1.5.1 BASICASY GENERALES
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CB2 - Que los estudiantes sepan aplicar sus conocimientos a su trabajo o vocacion de una forma profesional y posean las
competencias que suelen demostrarse por medio de la elaboracion y defensa de argumentos y la resolucion de problemas dentro de
su érea de estudio

CB3 - Que los estudiantes tengan la capacidad de reunir e interpretar datos relevantes (normalmente dentro de su érea de estudio)
para emitir juicios que incluyan una reflexion sobre temas relevantes de indole social, cientificao ética

CB4 - Que los estudiantes puedan transmitir informacion, ideas, problemasy soluciones a un publico tanto especializado como no
especiaizado

CB5 - Que los estudiantes hayan desarrollado aquellas habilidades de aprendizaje necesarias para emprender estudios posteriores
con un alto grado de autonomia

55.1.5.2 TRANSVERSALES

CTO03 - Andlisisy resolucién de problemas

CTO04 - Innovacién, creatividad y emprendimiento

CT08 - Comunicacion efectiva

CT09 - Pensamiento critico

CT11 - Aprendizaje permanente

5.5.1.5.3 ESPECIFICAS

CE23 - Aplicar las técnicas de inteligencia artificia utilizadas en robéticaindustrial y de servicios para aplicaciones fijasy moviles

CE24 - Disefiar y desarrollar sistemas inteligentes a través del dominio tedrico y practico del concepto de agente y sistemas
multiagente

CE25 - Conocer los principios fundamental es de | as técnicas de reconocimiento de formasy aprendizaje automatico

CE26 - Identificar casos de aplicacion de técnicas de reconocimiento de formas y aprendizaje automatico en informaticaindustrial o
sistemas robéticos, que hagan uso de datos sensoriales y permitan la toma de decisiones en sistemas robéticos

55.1.6 ACTIVIDADES FORMATIVAS

ACTIVIDAD FORMATIVA HORAS PRESENCIALIDAD
Préctica Laboratorio 45 100

TeoriaAula 45 100

Teoria Seminario 45 100

Actividades de trabajo auténomo 236.3 0

5.5.1.7 METODOL OGIAS DOCENTES

Clase magistral

Trabajo en grupo

Aprendizaje basado en problemas

Estudio de casos

Resolucién de gjercicios y problemas

L aboratorio

Supervision

Actividades de evaluacion

Trabajos précticos

Estudio practico

Seminarios

Tutorias individuales

Aprendizaje autdnomo

5.5.1.8 SISTEMAS DE EVALUACION

SISTEMA DE EVALUACION PONDERACION MiNIMA PONDERACION MAXIMA
Examen oral 0.0 20.0
Prueba escrita de respuesta abierta 0.0 40.0
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Pruebas objetivas (tipo test) 0.0 20.0
Trabajo académico 0.0 80.0
Portafolio 0.0 40.0
Observacion 10.0 30.0
NIVEL 2: Materia Automatizacion

5.5.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER Obligatoria

ECTSNIVEL 2 195

DESPLIEGUE TEMPORAL : Semestral

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

4,5

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

45

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

10,5

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA

Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3

5.5.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

55.1.3 CONTENIDOS

En la materia se estudia cémo modelar el comportamiento de sistemas discretos. Este enfoque permite simular cualquier sistema real. Unavez mode-
lado el comportamiento de un sistema real sera posible su andlisis, previendo o conociendo a priori cuél seré su respuesta ante determinadas entra-
das. Este andlisis tiene asociado una segunda consecuencia: disefiar un software (llamado controlador) que permite modificar o alterar el comporta-
miento que tenfa dicho sistema real. Particularmente se tratara el control de servomotores por PWM. El software controlador debe establecer la comu-
nicacion con el sistema o proceso fisico exterior por lo que se requiere el estudio de hardware de conversion. Asimismo, para la obtencién de un mo-
delo (o simulador) de un sistema real se mostrara una metodologia que permite su obtencién a partir del andlisis de la reaccién o respuesta del siste-
ma real ante una determinada entrada de excitacién. Los sistemas reales suelen tener respuestas que presentan componentes no deseados como rui-
dos. Para su eliminacion se disefiara un software llamado filtro digital. Otra parte importante de la materia es la automatizacién industrial. La materia
trabaja la captacion, analisis y posterior reaccion a eventos discretos. En la automatizacion se deben producir los tres procesos. En primer lugar, se
mostrara que el algebra de Boole es una herramienta para modelar a los eventos discretos. A continuacion se estudiara toda la tecnologia que se re-
quiere para poder automatizar a un determinado proceso o equipo industrial. Se estudiaran los conceptos de captador, preaccionador y accionador.

La parte central de la automatizacioén es el disefio de un determinado tipo de software llamado automatismo que se ejecuta en un tipo concreto de or-
denador llamado autémata programable. En esta materia se mostrara la arquitectura de los autématas programables. Los lenguajes de programacién
de automatismos que se estudiaran son los que actualmente se estan utilizando mas en los entornos industriales. Ademas, la materia también estudia
los fundamentos de la instrumentacién utilizada en los procesos industriales: tipos de sensores (presion, caudal, nivel, temperatura, etc.) y actuadores.
Con estos fundamentos se describiran las arquitecturas y sistemas para la adquisicién y procesamiento de los datos. Asimismo, se analizaran las téc-
nicas para el acondicionamiento, filtrado y procesado de la informacién. Se completara el estudio con una descripcion y utilizacion de distintos entor-
nos para la adquisicion y control de los procesos industriales (LabView, etc.) Finalmente, la materia introduce los sistemas de impresién 3D. En esta
materia se van a ver las técnicas y los formatos méas habituales para el modelado de objetos de cara a su posterior produccién mediante técnicas de
impresién 3D. Se centrara en la aplicacién del modelado sélido CAD, asi como en los formatos de datos mas utilizados de cara a la produccién de los
objetos generados, con especial énfasis en los formatos STL y OBJ. Igualmente, se hara un repaso a las técnicas de fabricacion aditiva, centrandose
en la impresion 3D de objetos a partir de modelos CAD. El objetivo final es el de aplicar el disefio e impresion 3D a la generacion de piezas para la pro-
duccién industrial automatizada y en tareas de ensamblaje con robots manipuladores, a través de una propuesta de proyecto de asignatura, como acti-
vidad formativa principal.

5.5.1.4 OBSERVACIONES
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La evaluacién por pruebas orales, escritas y objetivas de los conocimientos tedricos y problemas no superara un maximo del 60%. Ademas, se evalua-
ra la practica de laboratorio entre el 25% y el 40% con un minimo correspondiente al porcentaje que supongan estos créditos en el total de la asignatu-
ra. La evaluacién de las préacticas de laboratorio ser& acorde con el modelo docente y actividades de aprendizaje realizadas en cada asignatura

55.1.5 COMPETENCIAS

55.1.5.1 BASICASY GENERALES

CBL1 - Que los estudiantes hayan demostrado poseer y comprender conocimientos en un area de estudio que parte de labase dela
educacién secundaria general, y se suele encontrar aun nivel que, si bien se apoya en libros de texto avanzados, incluye también
algunos aspectos que implican conocimientos procedentes de la vanguardia de su campo de estudio

CB2 - Que los estudiantes sepan aplicar sus conocimientos a su trabajo o vocacion de unaforma profesional y posean las
competencias que suelen demostrarse por medio de la elaboracién y defensa de argumentos y la resolucion de problemas dentro de
su &rea de estudio

CB4 - Que los estudiantes puedan transmitir informacion, ideas, problemasy soluciones a un publico tanto especializado como no
especiaizado

CB5 - Que los estudiantes hayan desarrollado aquellas habilidades de aprendizaje necesarias para emprender estudios posteriores
con un alto grado de autonomia

55.1.5.2 TRANSVERSALES

CTO03 - Andlisisy resolucion de problemas

CTO05 - Disefio y proyecto

CT09 - Pensamiento critico

CT10 - Conocimiento de problemas contemporaneos

CT11 - Aprendizaje permanente

CT13 - Instrumental especifica

5.5.1.5.3 ESPECIFICAS

CE27 - Modelar y analizar sistemas discretos para disefiar e implementar controladores software y configurar componentes
hardware para el control de procesos industriales

CE28 - Modelar y simular procesos industriaes, y disefiar y programar autématas para la automatizacién industrial

CE29 - Conocer y utilizar instrumentacion para la adquisicién, acondicionamiento, procesamiento y filtrado de datos para el control
delos procesos industriales

CE30 - Conocer técnicas, materiales y metodologias paralaimpresion 3D y aplicarlas a disefio de piezas para produccion
industrial

55.1.6 ACTIVIDADES FORMATIVAS

ACTIVIDAD FORMATIVA HORAS PRESENCIALIDAD
Préctica Laboratorio 60 100

TeoriaAula 60 100

Teoria Seminario 75 100

Actividades de trabajo auténomo 341.3 0

5.5.1.7 METODOL OGIASDOCENTES

Clase magistral

Trabajo en grupo

Aprendizaje basado en problemas

Estudio de casos

Resolucién de gjercicios y problemas

Laboratorio

Supervisiéon

Actividades de evaluacion

Trabajos précticos

Estudio préactico
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Seminarios

Tutorias individuaes

Aprendizaje autbnomo

5.5.1.8 SISTEMAS DE EVALUACION

SISTEMA DE EVALUACION PONDERACION MINIMA PONDERACION MAXIMA
Examen ora 0.0 20.0

Prueba escrita de respuesta abierta 0.0 60.0

Trabajo académico 0.0 80.0

Portafolio 0.0 40.0

Observacion 10.0 30.0

NIVEL 2: Materia Robética

5.5.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER Obligatoria

ECTSNIVEL 2 19,5

DESPLIEGUE TEMPORAL : Semestral

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

6 45
ECTS Semestral 4 ECTS Semestral 5 ECTS Semestral 6
45

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

45

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA

Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3
55.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

55.1.3 CONTENIDOS

En esta materia se estudian los principios de robots manipuladores industriales. Inicialmente se introducira la estructura funcional de los robots y sus
componentes. Se presentard su morfologia y posibles configuraciones. Se analizara las ventajas e inconvenientes de dichas alternativas. Se deter-
minaran las configuraciones mas usadas en la industria (robot angular, SCARA, cartesiano, delta, etc.) y el tipo de aplicacién a la que se adapta me-
jor cada una de ellas. Se introduciran los elementos que intervienen en las estaciones de robdtica para su aplicacion en procesos industriales, presen-
tando alternativas de disefio de la estacion o lay-out. En concreto se estudiaran los posibles ejes externos, los elementos de transporte, alimentacion
y posicionamiento de piezas, los elementos terminales y herramientas de trabajo, los sensores y resto de elementos que intervienen en células robé-
ticas. Se analizaran el disefio de casos reales de implantaciones industriales. En cuanto a robots méviles, se centrard en el modelo cinemaético y se
abordara como poder establecer el control para que el robot pueda ejecutar un conjunto de movimientos programados, siguiendo con el control cine-
maético de trayectorias y planteando posteriormente el control cinemético de caminos. Finalmente se abordara la problématica correspondiente a la de-
terminacion de la localizacion de los robots méviles, concretando diferentes técnicas de estimacion de la posicion y la orientacion del robot, y la nave-
gacion de éstos. La materia también aborda el control de sistemas robotizados, presentando la ecuacion dindmica de los robots, imprescindible para
el andlisis de las caracteristicas basicas de los robots. A nivel practico se trabajara con herramientas que permitan la simulacion del control y de la im-
plantacién de sistemas robotizados. Finalmente, en cuanto a la programacién de robots, esta materia se orienta a los métodos, técnicas y alternativas
gue permiten programar todos los aspectos de los robots manipuladores industriales en las aplicaciones industriales. Se estudiaran los diferentes mé-
todos de programacion especifica de robots. Terminara formando al alumnado en la programacién de robots colaborativos (cobots) usando el control
de fuerza integrado en los mismos, asi como la programacion con adaptacion dindmica al entorno segun informacién sensorial, planteando la progra-
macion de entornos complejos y métodos y técnicas de simulacién para el andlisis y rendimiento de células robéticas.

[}
Q
s
o
o
o
9
o
©
o
=
B2
c
(S
©
@
[
°
o)
(2
<
(%2}
o
=
e
@
c
[
ke
@
°
=}
O
©
)
3]
o
2
®
O
>
°
(&}
L
0
)
Qo
o)
s)
c
S
o
@
o
>
©
)
@
o
)
(2
=
(%2}
(o8
=
e
c
[3)
@
Q
@
o
=
=
o
>
]
o)
©
-
1)
™
©
1)
12
~
©
o
-
0
©
e
N
I5e)
o
@
©
)
)
-
<
>
[0}
O

38/60



https://sede.educacion.gob.es/cid/consultaCID?cid=418958032865106799633159

Identificador : 2504381 Fecha: 25/03/2021

OEIER MO MIMISTERID
ESPANA DE EDUCACION, CULTURA
¥ DEPORTE

) m
j=1a}

5.5.1.4 OBSERVACIONES

La evaluacion por pruebas orales, escritas y objetivas de los conocimientos tedricos y problemas no superard un maximo del 60%. Ademas, se evalua-
ra la préctica de laboratorio entre el 25% y el 40% con un minimo correspondiente al porcentaje que supongan estos créditos en el total de la asignatu-
ra. La evaluacion de las practicas de laboratorio sera acorde con el modelo docente y actividades de aprendizaje realizadas en cada asignatura

5.5.1.5 COMPETENCIAS

55.15.1 BASICASY GENERALES

CB1 - Que los estudiantes hayan demostrado poseer y comprender conocimientos en un area de estudio que parte de labase de la
educacion secundariageneral, y se suele encontrar aun nivel que, si bien se apoya en libros de texto avanzados, incluye también
a gunos aspectos que implican conocimientos procedentes de la vanguardia de su campo de estudio

CB2 - Que los estudiantes sepan aplicar sus conocimientos a su trabajo o vocacion de una forma profesional y posean las
competencias que suelen demostrarse por medio de la elaboracién y defensa de argumentos y la resolucion de problemas dentro de
su &rea de estudio

CB3 - Que los estudiantes tengan la capacidad de reunir e interpretar datos rel evantes (normalmente dentro de su area de estudio)
para emitir juicios que incluyan unareflexion sobre temas relevantes de indole social, cientificao ética

CB4 - Que los estudiantes puedan transmitir informacién, ideas, problemasy soluciones a un publico tanto especializado como no
especiaizado

CB5 - Que los estudiantes hayan desarrollado aguellas habilidades de aprendizaje necesarias para emprender estudios posteriores
con un ato grado de autonomia

55.1.52 TRANSVERSALES

CTO02 - Aplicacion y pensamiento practico

CTO03 - Andlisisy resolucion de problemas

CTO05 - Disefio y proyecto

CTO06 - Trabajo en equipo y liderazgo

CT08 - Comunicacion efectiva

CT10 - Conocimiento de problemas contemporaneos

CT11 - Aprendizaje permanente

5.5.1.5.3 ESPECIFICAS

CE31 - Comprender la estructura funcional de los robots, sus componentes, morfologiay clasificacion segiin su configuracion y su
uso en aplicaciones industriales y de servicios

CE32 - Analizar y evaluar la automatizacion de un puesto de trabajo y |os elementos que intervienen en las estaciones de robdtica
para su aplicacién en procesos industriales

CE33 - Conocer € principio de modelado cinemético de robots moviles para programar soluciones al problema de su control

CE34 - Aplicar técnicas para estimar lalocalizacién y controlar la navegacion de robots moviles

CE35 - Aplicar técnicas de resolucién de |os problemas cinemético y dinamico parael control de robots

CE36 - Conocer los diferentes métodos de programacidn de robots y |os pardametros més significativos para definir los movimientos
delosrobots

CE37 - Aplicar la adaptacién dinamica a variaciones en el entorno mediante la programacion de robots col aborativos (cobots)
basada en sensores

55.1.6 ACTIVIDADES FORMATIVAS

ACTIVIDAD FORMATIVA HORAS PRESENCIALIDAD
Préctica Laboratorio 60 100

TeoriaAula 60 100

Teoria Seminario 75 100

Actividades de trabajo auténomo 341.3 0

5.5.1.7 METODOL OGIASDOCENTES

Clase magistral

Trabajo en grupo

Aprendizaje basado en problemas
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Estudio de casos

Resolucién de gjercicios y problemas

Laboratorio

Supervisiéon

Actividades de evaluacion

Trabajos practicos

Estudio practico

Seminarios

Tutoriasindividuales

Aprendizaje auténomo

5.5.1.8 SISTEMAS DE EVALUACION

SISTEMA DE EVALUACION PONDERACION MINIMA PONDERACION MAXIMA
Examen oral 0.0 20.0
Prueba escrita de respuesta abierta 0.0 60.0
Trabajo académico 0.0 80.0
Portafolio 0.0 40.0
Observacién 10.0 30.0

NIVEL 2: Materia Proyectos de Robética e | nformatica I ndustrial

5.5.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER

Obligatoria

ECTSNIVEL 2

27

DESPLIEGUE TEMPORAL : Semestral

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

6 45
ECTS Semestral 4 ECTS Semestral 5 ECTS Semestral 6
4,5 6 6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA

Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3

5.5.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

5.5.1.3 CONTENIDOS

En esta materia, se contemplaran todas las fases necesarias para desarrollar un proyecto de robética e informatica industrial, contemplando tres fases:
En la primera fase se realiza un proyecto sobre la definiciéon y organizacién de un proyecto, planteado como la bisqueda de un producto o proceso in-
novador en el que se requiera el uso de robots. En este proyecto se sentaran las bases para el desarrollo de proyectos en el campo de la robética y la
informatica industrial. El alumnado trabajaré colaborativamente para analizar los campos de la robética, tanto industrial como de servicios, en los que
buscaran campos en los que aportar una solucién innovadora, encaminando el proyecto a la posible creacién de una empresa para la aplicacién de un
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robot existente o para la creacion del robot necesario que resuelva el problema. Una parte importante del proyecto es el estudio de un caso, contem-
plando aspectos diversos como estructura de la empresa, departamentos involucrados, organizacion de actividades, sistemas informaticos, comunica-
ciones, etcétera. A nivel tecnolégico, se analizaran posibles alternativas de solucién y se determinara conceptualmente el posible robot con sus com-
ponentes y su funcionalidad. El proyecto incluird un estudio de mercado para tener una primera estimacion de la rentabilidad del proyecto. En la se-
gunda fase, el realizara un nuevo proyecto enfocado al desarrollo y la programacién de un proyecto préactico, basado en el uso de robots colaborativos
(cobots) con control de fuerza, contemplando la integracién de otra instrumentacion industrial. Se estableceran grupos de alumnos y alumnas que se-
leccionaran un proyecto concreto a desarrollar a lo largo de todo el curso académico. Los proyectos irdn encaminados al desarrollo de una aplicaciéon
especifica con robot en el campo industrial que requieran de control de fuerza y de otros sensores. Cada grupo debera establecer los algoritmos ade-
cuados para resolver el problema y aplicarlos en la programacién del robot. Asi mismo, deberén establecer instrumentacién industrial que sea necesa-
ria para resolver la aplicacién y controlarla o simularla cuando no esté disponible. También deberan ampliar la aplicacion contemplando la integracion
del robot en una red industrial para la comunicacion efectiva del robot. En la tercera fase, se realizard un nuevo proyecto basado en el desarrollo de
aplicaciones con capacidad de decisién inteligente en sistemas operativos especificos de robética, mediante el uso de metodologia cliente-servidor ba-
sada en eventos. Trabajando por grupos, se modelan robots moéviles en plataformas de simulacion, integrando dispositivos sensoriales, como senso-
res laser y camaras de vision. Se disefiara una estructura cliente-servidor basada en eventos y se definirdn agentes inteligentes para generar los movi-
mientos de los robots en un entorno desconocido, con la capacidad de busqueda de caminos libres de colisién y generacién de trayectorias 6ptimas de
movimiento. Se desarrollaré un sistema empotrado sencillo que se integrara en la aplicaciéon programando un driver especifico del equipo. Finalmente,
se programara una interfaz de usuario gréafico de la aplicacién para dotarla de aspectos de amigabilidad, flexibilidad y configurabilidad.

5.5.1.4 OBSERVACIONES

La evaluacion se realizara acorde con las actividades de aprendizaje realizadas en el proyecto.
5.5.1.5 COMPETENCIAS
5.5.1.5.1 BASICASY GENERALES

CG1 - Integrarse en un equipo de trabajo para desarrollar un proyecto en robética e informética industrial

CBL1 - Que los estudiantes hayan demostrado poseer y comprender conocimientos en un area de estudio que parte de labase dela
educacién secundaria general, y se suele encontrar a un nivel que, si bien se apoya en libros de texto avanzados, incluye también
algunos aspectos que implican conocimientos procedentes de la vanguardia de su campo de estudio

CB2 - Que los estudiantes sepan aplicar sus conocimientos a su trabajo o vocacion de unaforma profesional y posean las
competencias que suelen demostrarse por medio de la elaboracién y defensa de argumentos y la resolucion de problemas dentro de
su &rea de estudio

CB3 - Que los estudiantes tengan la capacidad de reunir e interpretar datos rel evantes (normalmente dentro de su area de estudio)
para emitir juicios que incluyan unareflexion sobre temas relevantes de indole social, cientificao ética

CB4 - Que los estudiantes puedan transmitir informacion, ideas, problemasy soluciones a un publico tanto especializado como no
especidizado

55.1.5.2 TRANSVERSALES

CTO04 - Innovacién, creatividad y emprendimiento

CTO05 - Disefio y proyecto

CTO06 - Trabajo en equipo y liderazgo
CT08 - Comunicacion efectiva

CT10 - Conocimiento de problemas contemporaneos

CT12 - Planificacién y gestion del tiempo
5.5.15.3 ESPECIFICAS

CE38 - Planificar un proyecto basico en robdtica e informéticaindustrial que se encauce a la resolucién innovadora de un problema
red

CE39 - Identificar y formular nuevas oportunidades de negocio en las que aplicar larobética, contemplando datos de su entorno
socioecondmico, cuantificando el valor de éstos e identificando |os agentes interesados

CE40 - Desarrollar proyectos que incluyan la programacion de sistemas industriales incluyendo lainformacion sensorial

CEA41 - Integrar instrumentacion industrial en un proyecto de robdética e informéticaindustrial

CE42 - Desarrollar proyectos usando sistemas operativos especificos de robética que integren dispositivos externos e interfaces
gréficos de usuario configurables para aplicaciones en las que se dota a robot de toma de decisiones inteligentes

55.1.6 ACTIVIDADES FORMATIVAS

ACTIVIDAD FORMATIVA HORAS PRESENCIALIDAD
Préctica Laboratorio 135 100

Teoria Seminario 135 100

Actividades de trabajo auténomo 472.5 0

5.5.1.7 METODOL OGIASDOCENTES

Trabajo en grupo
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Aprendizaje basado en problemas

Estudio de casos

Resolucién de gjercicios y problemas

Laboratorio

Supervision

Actividades de evaluacion

Estudio practico

Seminarios

Tutoriasindividuales

Aprendizaje auténomo

Tutorias grupaes

Aprendizaje basado en proyectos

5.5.1.8 SISTEMAS DE EVAL UACION

SISTEMA DE EVALUACION PONDERACION MiNIMA PONDERACION MAXIMA
Examen oral 0.0 20.0

Portafolio 10.0 40.0

Proyecto 50.0 80.0

Observacion 10.0 30.0

Coevaluacion 0.0 20.0

55NIVEL 1: Médulo Formacion Complementaria

5.5.1 Datos Basicos del Nivel 1

NIVEL 2: Materia Asignaturas Optativas

5.5.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER

Optativa

ECTSNIVEL 2

18

DESPLIEGUE TEMPORAL : Semestral

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

18

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE

CASTELLANO CATALAN EUSKERA
Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

LISTADO DE MENCIONES

No existen datos

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3
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5.5.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

55.1.3 CONTENIDOS

Esta materia oferta asignaturas en Robdtica Aplicada, Redes y Tecnologias de Comunicacion e Interoperabilidad en el Ambito Industrial, y Gestion de
la Fabricacién y la Industria.

En asignaturas relacionadas con la Robética Aplicada el alumnado aprendera distintos &mbitos de aplicacion especializada de la robética, identificara
sus necesidades en cuanto al disefio de las estructuras de formas, realizara el control de movimientos, identificara los requisitos sensoriales y realizara
la programacion de algoritmos necesarios segin un &mbito de aplicacién especifico de la robética.

En concreto se amplian aspectos basicos y obligatorios estudiados en el grado con relacion a aplicaciones de alto nivel tales como sistemas aéreos no
tripulados, robética humanoide, robética blanda o robética médica y asistencial.

En asignaturas relacionadas con Redes y Tecnologias de Comunicacién e Interoperabilidad en el &mbito industrial se estudian aspectos avanzados
para el disefio, configuracion y despliegue de redes industriales y arquitecturas distribuidas en el &mbito industrial, desde las redes locales hasta redes
avanzadas IoTT con gestion web.

En concreto se amplian aspectos basicos y obligatorios estudiados en el grado con relacion a transmision de sefiales, interconexién de sistemas en
red, redes de comunicacion e interoperabilidad de sistemas. Son también contenidos adecuados a la materia aquellos que se centran en aplicaciones
de gestién y control industrial desde la nube, tecnologias web para el control de sistemas y tecnologia de sistemas distribuidos.

En asignaturas relacionadas con Gestién de la Fabricacion y la Industria se estudian la gestion de la fabricacion y sus diferentes procesos a través del
modelado matematico y el uso de datos para la optimizacién de recursos y la toma de decisiones en la gestién empresarial en entornos industriales.

En concreto se amplian aspectos basicos y obligatorios estudiados en el grado en relacién con los sistemas de informacién empresarial en el &mbito
industrial y la optimizacién de los procesos de fabricacion para la toma de decisiones. También son contenidos adecuados a esta materia el modelado
matematico de procesos de fabricacion, los modelos descriptivos y predictivos basados en el andlisis de datos y herramientas de modelado y explota-
cién de datos.

La oferta de asignaturas podra ser revisada cada curso académico de acuerdo con las necesidades formativas derivadas de los posibles cambios tec-
noldgicos en el &mbito de la Informatica Industrial y la Robética, el surgimiento de nuevos dmbitos de aplicacién o de las carencias formativas de ca-
racter integral o profesional que se puedan identificar en cada momento.

Asimismo, se ofertaran asignaturas de lenguas que permitan al estudiante alcanzar el nivel B2 en lengua extranjera, segin el compromiso estratégico
asumido por la universidad.

La materia también incluye la posibilidad de realizar practicas externas hasta un maximo de 18 ECTS. Las practicas externas suponen para el estu-
diante una primera toma de contacto con el mundo profesional, profundizando en los conocimientos adquiridos durante sus estudios y poniéndolos en
practicas en un entorno real de trabajo. Las practicas externas permiten ademas que el estudiante desarrolle las habilidades sociales y las competen-
cias transversales necesarias en su futura labor profesional.

5.5.1.4 OBSERVACIONES

En esta materia se refuerzan las competencias adquiridas en las materias basicas y obligatorias y se adquieren competencias tales como:

Aplicar los conceptos de la robética en &mbitos especializados y disefiar aplicaciones adecuadas atendiendo a los requisitos especificos del ambito.
Disefiar e implementar redes y sus componentes para la comunicacioén de los sistemas en el entorno industrial.

Desarrollar modelos de ayuda para la optimizacién y toma de decisiones en la gestién de la fabricacién en el &mbito industrial.

La evaluacién por pruebas escritas y objetivas de los conocimientos tedricos y problemas no superara un maximo del 60%. Ademas, se evaluara la
préactica de laboratorio con un 25% de la nota que podra ser mayor segun la orientacion de la teoria de seminario. La evaluacion de las practicas de la-
boratorio seré acorde con el modelo docente y actividades de aprendizaje realizadas en cada asignatura.

5.5.1.5 COMPETENCIAS

55.1.5.1 BASICASY GENERALES

CB2 - Que los estudiantes sepan aplicar sus conocimientos a su trabajo o vocacion de una forma profesional y posean las
competencias que suelen demostrarse por medio de la elaboracion y defensa de argumentos y la resolucion de problemas dentro de
su reade estudio

CB4 - Que los estudiantes puedan transmitir informacion, ideas, problemasy soluciones a un puablico tanto especializado como no
especiaizado

CB5 - Que los estudiantes hayan desarrollado aquellas habilidades de aprendizaje necesarias para emprender estudios posteriores
con un alto grado de autonomia

55.1.5.2 TRANSVERSALES

CT10 - Conocimiento de problemas contemporaneos

CT12 - Planificacién y gestion del tiempo

5.5.1.5.3 ESPECIFICAS

No existen datos
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55.1.6 ACTIVIDADES FORMATIVAS

ACTIVIDAD FORMATIVA HORAS PRESENCIALIDAD
Préctica Laboratorio 60 100

TeoriaAula 60 100

Teoria Seminario 60 100

Actividades de trabajo autbnomo 315 0

5.5.1.7 METODOL OGIAS DOCENTES

Clase magistral

Trabajo en grupo

Aprendizaje basado en problemas

Estudio de casos

Resolucion de giercicios y problemas

Laboratorio

Supervisiéon

Actividades de evaluacion

Trabajos précticos

Estudio préactico

Seminarios

Tutorias individuaes

Aprendizaje autbnomo

5.5.1.8 SISTEMAS DE EVALUACION

SISTEMA DE EVALUACION PONDERACION MINIMA PONDERACION MAXIMA
Examen oral 0.0 20.0
Prueba escrita de respuesta abierta 0.0 50.0
Pruebas objetivas (tipo test) 0.0 20.0
Trabajo académico 0.0 80.0
Portafolio 0.0 40.0
Caso 0.0 40.0
Observacién 10.0 30.0
Coevauacion 0.0 20.0

55NIVEL 1: Médulo Trabajo Fin de Grado

5.5.1 Datos Basicos del Nivel 1

NIVEL 2: Materia Trabajo Fin de Grado

5.5.1.1 Datos Basicos del Nivel 2

CARACTER

Trabgjo Fin de Grado / Méster

ECTSNIVEL 2

12

DESPLIEGUE TEMPORAL : Semestral

ECTS Semestral 1

ECTS Semestral 2

ECTS Semestral 3

ECTS Semestral 4

ECTS Semestral 5

ECTS Semestral 6

ECTS Semestral 7

ECTS Semestral 8

ECTS Semestral 9

12

ECTS Semestral 10

ECTS Semestral 11

ECTS Semestral 12

LENGUASEN LAS QUE SE IMPARTE
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Identificador : 2504381

Fecha: 25/03/2021

N Pospoe oM T
CASTELLANO CATALAN EUSKERA
Si No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES
No Si No
FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS
No No

LISTADO DE MENCIONES

No existen datos

NO CONSTAN ELEMENTOS DE NIVEL 3

5.5.1.2 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

5.5.1.3 CONTENIDOS

El Trabajo Fin de Grado comprende la realizacion, una vez obtenidos todos los créditos del plan de estudios, de un ejercicio original a desarrollar indi-
vidualmente y presentar y defender ante un tribunal universitario, consistente en un proyecto en el &mbito de la informatica industrial y la robética de
naturaleza profesional en el que se sinteticen e integren las competencias adquiridas en las ensefianzas. El Trabajo Fin de Grado sera dirigido por al
menos un profesor con docencia en la titulacion, que planificara las actividades necesarias para realizar la tutorizacion y el seguimiento del trabajo. El
Trabajo Fin de Grado podra realizarse en el marco de una practica externa o bajo un convenio de intercambio académico.

5.5.1.4 OBSERVACIONES

La evaluacién del TFG serd llevada a cabo por un tribunal académico por medio de:
- la valoracion de la memoria presentada por el estudiante, y,

- la valoracion de la exposicion oral realizada por el estudiante. Esta incluye la valoracion de las respuestas dadas a las cuestiones planteadas por los
miembros del tribunal sobre el trabajo realizado.

Los criterios de evaluacion, las condiciones de realizacién de la defensa, asi como la composicion de los tribunales de evaluacién se concretaran en la
normativa de trabajos de fin de grado que desarrollara la Comisién Académica del Grado, tomando como referencia la Normativa Marco de Trabajos
de Fin de Grado y Fin de Méster de la Universitat Politécnica de Valéncia (Consejo de Gobierno de 7 de marzo de 2013).

5.5.1.5 COMPETENCIAS

5.5.15.1 BASICASY GENERALES

CB2 - Que los estudiantes sepan aplicar sus conocimientos a su trabajo o vocacion de unaforma profesional y posean las
competencias que suelen demostrarse por medio de la elaboracién y defensa de argumentos y la resolucion de problemas dentro de
su &rea de estudio

CB4 - Que los estudiantes puedan transmitir informacion, ideas, problemasy soluciones a un publico tanto especializado como no
especidizado

CB5 - Que los estudiantes hayan desarrollado aquellas habilidades de aprendizaje necesarias para emprender estudios posteriores
con un ato grado de autonomia

5.5.1.5.2 TRANSVERSALES

CTO01 - Comprension eintegracion

CTO02 - Aplicacion y pensamiento practico

CT03 - Andlisisy resolucién de problemas

CT04 - Innovacion, creatividad y emprendimiento

CTO05 - Disefio y proyecto

CTO06 - Trabajo en equipo y liderazgo

CTO07 - Responsabilidad ética, medioambiental y profesional

CT08 - Comunicacion efectiva

CT09 - Pensamiento critico

CT10 - Conocimiento de problemas contemporaneos

CT11 - Aprendizaje permanente
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Identificador : 2504381

Fecha: 25/03/2021

CT12 - Planificacion y gestion del tiempo

CT13 - Instrumental especifica

5.5.15.3 ESPECIFICAS

TFGL1 - Realizacidn, presentacion y defensa de un gercicio original realizado individual mente ante un tribunal universitario,
consistente en un proyecto en el ambito de laInformatica Industrial y Robética de naturaleza profesional en €l que se sinteticen e
integren las competencias adquiridas en las ensefianzas

55.1.6 ACTIVIDADES FORMATIVAS

ACTIVIDAD FORMATIVA HORAS PRESENCIALIDAD
Teoria Seminario 20 100
Actividades de trabajo auténomo 310 0

5.5.1.7 METODOL OGIAS DOCENTES

Supervision

Trabajos précticos

Estudio préactico

Seminarios

Tutorias individuaes

Aprendizaje autbnomo

5.5.1.8 SISTEMAS DE EVALUACION

SISTEMA DE EVALUACION

PONDERACION MiNIMA

PONDERACION MAXIMA

Examen ora

40.0

60.0

Trabajo académico

40.0

60.0
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6. PERSONAL ACADEMICO

Identificador : 2504381

Fecha: 25/03/2021

6.1 PROFESORADO Y OTROS RECURSOSHUMANOS

Universidad Categoria Total % Doctores % Horas %

Universitat Politécnicade Vaéncia Profesor 29 100 21
Asociado
(incluye profesor
asociado de C.C.:
de Salud)

Universitat Politécnicade Vaéncia Profesor 44 100 472
Contratado
Doctor

Universitat Politécnicade Vaéncia Profesor 15 100 12
colaborador
Licenciado

Universitat Politécnicade Vaéncia Profesor Titular 8.8 333 57
de Escuela
Universitaria

Universitat Politécnicade Vaéncia Catedrético de 22.1 100 21
Universidad

Universitat Politécnicade Valéncia Profesor Titular |58.8 100 63,5
de Universidad

Universitat Politécnicade Vaéncia Ayudante Doctor 1.5 100 2,3

PERSONAL ACADEMICO

Ver Apartado 6: Anexo 1.

6.2 OTROS RECURSOSHUMANOS

Ver Apartado 6: Anexo 2.

7. RECURSOSMATERIALESY SERVICIOS

Justificacion de que los medios material es disponibles son adecuados: Ver Apartado 7: Anexo 1.

8. RESULTADOSPREVISTOS

8.1 ESTIMACION DE VALORES CUANTITATIVOS

TASA DE GRADUACION %

TASA DE ABANDONO %

TASA DE EFICIENCIA %

50 15

90

CODIGO TASA

VALOR %

No existen datos

Justificacion de |os Indicadores Propuestos:

Ver Apartado 8: Anexo 1.

8.2 PROCEDIMIENTO GENERAL PARA VALORAR EL PROCESO Y LOSRESULTADOS

Anualmente, una vez finalizado el curso anterior, el Servicio de Evaluacion, Planificacion y Calidad (SEPQ) elabora y difunde, a través del Area de
Rendimiento Académico y Evaluacion Curricular, los siguientes estudios e informes para que pueda valorarse el progreso y resultados del aprendizaje
de los alumnos y plantearse las acciones pertinentes:

. Estudio de resultados académicos por titulacion, con evoluciones.

. Estudio de graduados por titulacion: tiempo medio de estudios, tasa de eficiencia de graduados, con evoluciones.
. Estudio de flujos por titulacion: ingresos, egresos, cambios desde y hacia otras titulaciones y abandonos.

A demanda de las Estructuras Responsables de la Titulacién (ERTs), el SEPQ también elabora y proporciona estudios e informes relacionados con las
asignaturas.

Propuesta para la evaluacién de la adquisicién de competencias.

Competencias Transversales UPV

La UPV se ha planteado el estudio y COMPARACION de distintos referentes (RD861/MECES, normas CIN, referentes internacionales REFLEX,
ABET, EUR-ACE, NAAB) para SIMPLIFICAR la definicién de las competencias e IMPLANTAR los necesarios procesos sistematicos de evaluacion.
Resultado de este andlisis surgen las COMPETENCIAS TRANSVERSALES.
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Las Competencias Transversales (CT-UPV) pretenden sintetizar el perfil competencial que adquieren los alumnos de la UPV garantizando ademas cu-
brir el marco de referencia de algunas titulaciones con regulaciones o recomendaciones especificas.

El documento de definicién de las CT-UPV contempla una relaciéon de 13 conceptos que se definen a su vez en términos de competencias y que se
despliegan en resultados de aprendizaje para los niveles de grado y master.

A partir de estas referencias se identificaran y desarrollaran herramientas de apoyo para facilitar el proceso de ensefianza-aprendizaje a los equipos
de profesores, tanto indicando las actividades formativas méas coherentes para coadyuvar a la adquisiciéon de cada CT-UPV como los sistemas de eva-
luacién e instrumentos concretos que puedan utilizarse, favoreciendo también el trabajo colaborativo y difusiéon de buenas précticas entre todo el profe-
sorado de la UPV.

CT1 Comprension eintegracion Demostrar lacomprension e integracion del conocimiento tanto de la proj
piaespecializacion como en otros contextos méas amplios

CT2 Aplicacion pensamiento practico Aplicar los conocimientos ala préctica, atendiendo alainformacion dis-
ponible, y estableciendo el proceso a seguir para acanzar los objetivos
con eficaciay eficiencia

CT3 Andlisisy resolucién de problemas Andlizar y resolver problemas de forma efectiva, identificando y definiery
do |os elementos significativos que lo constituyen

CT4 Innovacion, creatividad y emprendimiento Innovar para responder satisfactoriamente y de formaoriginal alas nece-|
sidades y demandas personales, organizativas y sociales con una actitud
emprendedora

CT5 Disefio y proyecto Disefiar, dirigir y evaluar unaidea de manera eficaz hasta concretarlaen
un proyecto

CT6 Trabajo en equipoy liderazgo Trabajar y liderar equipos de forma efectiva parala consecucion de obje-
tivos comunes, contribuyendo &l desarrollo personal y profesional de los
mismos

CT7 Responsabilidad ética, medioambiental y profesional Actuar con responsabilidad ética, medioambiental y profesional ante uno
mismo y los deméas

CT8 Comunicacion efectiva Comunicarse de manera efectiva, tanto de forma oral como escrita, utili-
zando adecuadamente |os recursos necesarios y adaptandose a las caracte}
risticas de lasituacion y de laaudiencia

CT9 Pensamiento critico Desarrollar un pensamiento critico interesandose por los fundamentos en
los que se asientan |as ideas, acciones y juicios, tanto propios como ajends

CT10 Conaocimiento de los problemas contempor aneos Identificar e interpretar |os problemas contemporaneos en su campo de
especializacion, asi como en otros campos del conocimiento

CT11 Aprendizaje permanente Utilizar el aprendizaje de manera estratégica, auténomay flexible, alo
largo de toda lavida, en funcién del objetivo perseguido
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CT12 Planificacion y gestion del tiempo Planificar adecuadamente el tiempo disponibley programar las activida-
des necesarias para alcanzar |os objetivos, tanto académico-profesionaled]
como personales
CT13 Instrumental especifica Capacidad para utilizar las técnicas, |as habilidades y las herramientas

actualizadas necesarias para la préctica de la profesion

Entre las ventajas de la implementacion de las CT-UPV destacariamos las siguientes:

Clarificar y ordenar conceptos tanto alos estudiantes, como al profesorado y alos empleadores.

Homogeneizar las competencias que se adquieren en nuestros titul os.

Permitir la comparabilidad de los diferentes titulos de la UPV.

Simplificar el proceso de evaluacién y proporcionar herramientas adaptadas.

Proporcionar valor afiadido y diferenciador a nuestros alumnos. Todo ello con un doble objetivo:

Por una parte conseguir una eval uacion individualizada de progreso y acreditacion de la adquisicion final de competencias de cada alumno.

Proporcionar datos agregados para la gestion y mejoradel titulo por parte de |as estructuras responsables de |os titul os (centros, departamentos, institutos..).

Matrices de asociacién

Para asegurar una adecuada definicion de las competencias respetando los referentes correspondientes a cada titulaciéon se elaboran una serie de
matrices de asociacion
Cruce de competencias RD861 con CT-UPV (comun paratodos los titulos)
Cruce resto de competencias (generales y especificas) definidas con CT-UPV
gn;ce de competencias ABET/EUR-ACE/otros referentes con CT-UPV (comun para todos los titulos en funcién del &mbito de acreditacion internacional posi-
€)

Métodos a utilizar para evaluar la adquisicion de competencias

Se han definido en la UPV dos aproximaciones complementarias:
Evaluacion de adquisicion durante el proceso formativo (através de materias/asignaturas del plan de estudios).

El principio que asume la UPV para la evaluacion de las competencias es utilizar las CT-UPV realizando el seguimiento del progreso de los estudian-
tes a través de materias/asignaturas seleccionadas y que denominaremos ¢ puntos de control¢,. La base de seleccién de las materias/asignaturas en
los que se fundamenta el seguimiento son identificadas y coordinadas por las Estructuras Responsables del Titulo (ERTs) siguiendo también posibles
niveles de adquisiciéon o dominio y criterios de temporalidad en plan de estudios, y siempre asegurando que se evaltan el 100% de las CT-UPV/com-
petencias.

Evaluacion a finalizar los estudios (ligado al TFM).

El procedimiento plantea recoger informacion a través de 2 cuestionarios:

Cuestionario 1: Cuestionario alos alumnos

Los alumnos cumplimentan este cuestionario cuando han de presentar su TFG/TFM. El alumno valora el nivel que considera que ha adquirido en cada
una de las CT-UPV (valora obligatoriamente cada una de 1 a 5) y hay un campo libre en el que puede plantear comentarios. La recogida de informa-
cién no es anénima aunque explicitamente se le indica que su valoracién no tendré efectos académicos.

Cuestionario 2: Cuestionario para |os tribunal es/comisiones de evaluacion de TFG/TFM.

Cada comision evallUa para cada proyecto cada una de las CT-UPV, aunque pueden indicar en algiin caso que no tienen elementos de juicio para va-
lorar alguna de ellas. Por ultimo existe también un campo de observaciones.

9. SISTEMA DE GARANTIA DE CALIDAD

ENLACE http://www.upv.esentidades/AEOT/menu_urlc.html ?/entidades/ AEOT/infoweb/aeot/info/
U0548507.pdf
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10. CALENDARIO DE IMPLANTACION

Identificador : 2504381

10.1 CRONOGRAMA DE IMPLANTACION

CURSO DE INICIO

2021

Ver Apartado 10: Anexo 1.

10.2 PROCEDIMIENTO DE ADAPTACION

no procede

10.3 ENSENANZAS QUE SE EXTINGUEN

CODIGO

|ESTUDIO - CENTRO

11. PERSONASASOCIADASA LA SOLICITUD

11.1 RESPONSABLE DEL TiTULO

NIF NOMBRE PRIMER APELLIDO SEGUNDO APELLIDO

25407751L SilviaMaria Terrasa Barrena

DOMICILIO CODIGO POSTAL PROVINCIA MUNICIPIO

Camino de Vera, gn 46022 Vaencia'Vaencia Vaencia

EMAIL MOVIL FAX CARGO

sterrasa@disca.upv.es 963877101 963877219 Directorade la Escuela
Técnica Superior de Ingenieria
Informética

11.2 REPRESENTANTE LEGAL

NIF NOMBRE PRIMER APELLIDO SEGUNDO APELLIDO

52748140D Francisco Miguel Baena Aroca

DOMICILIO CODIGO POSTAL PROVINCIA MUNICIPIO

Camino de Vera, g/n 46022 VaencialVaencia Vaencia

EMAIL MOVIL FAX CARGO

veca@upv.es 963877101 963877929 Jefe del Servicio de Procesos

Electrénicosy Transparencia

El Rector de laUniversidad no es el Representante Legal

Ver Apartado 11: Anexo 1.

11.3SOLICITANTE

El responsable del titulo no es € solicitante

NIF NOMBRE PRIMER APELLIDO SEGUNDO APELLIDO

19850092B José Luis Martinez de Juan

DOMICILIO CODIGO POSTAL PROVINCIA MUNICIPIO

Camino de Vera, gn 46022 Vaencia/Vaéncia Valencia

EMAIL MOVIL FAX CARGO

aeot@upv.es 963879897 963877969 Director del Areade Estudiosy
Ordenacién de Titulos

Fecha: 25/03/2021
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Apartado 2: Anexo 1
Nombre :2.Justificacion GlIR.pdf
HASH SHA1 :530362A48633927EF9CD9B2814E4D60398BF6078

Caodigo CSV :418914005896773728319057
Ver Fichero: 2.Justificacién GlIR.pdf
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Apartado 4: Anexo 1
Nombr e :4.1Sistemas de informacidn previa, procedimientos de acogiday orientacion de alumnos de nuevo ingreso GlIR.pdf
HASH SHA1 :74FA981FDB1D8ESD3EE8030A20CB29273557B35E

Codigo CSV :418369826852343146612473
Ver Fichero: 4.1Sistemas de informacion previa, procedimientos de acogiday orientacion de alumnos de nuevo ingreso GlIR.pdf
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Apartado 5: Anexo 1
Nombre :5.1Planificacién de la ensefianzas Gl IR.pdf
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10. Calendario de implantacion

Curso de implantacion

2021/2022

Justificacién del cronograma de implantacion de la titulacion

Dado que se trata de una nueva titulacion de Grado que no conlleva la extincion de ninguna
titulacion anterior, la implantacién se realizara de forma progresiva (curso a curso). El
calendario previsto es el siguiente:

- Curso 2021/2022: Se implanta primer curso de grado.
- Curso 2022/2023: Se implanta segundo curso de grado.
- Curso 2023/2024: Se implanta tercer curso de grado.
- Curso 2024/2025: Se implanta cuarto curso de grado.

Procedimiento de adaptacion en su caso de los estudiantes de los estudios existentes al nuevo plan de
estudios

Ensefanzas que se extinguen por la implantacion del siguiente titulo propuesto
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RESOLUCION POR LA QUE SE PROCEDE A DELEGAR LA REPRESENTACION DE LA UNIVERSITAT
POLITECNICA DE VALENCIA PARA EL ACCESO A SEDES ELECTRONICAS DEL SECTOR PUBLICO
EN EL SR. JEFE DEL SERVICIO DE PROCESOS ELECTRONICOS Y TRANSPARENCIA

Con la entrada en vigor de la Ley 40/2015, de 1 de octubre, de Régimen Juridico del Sector
Publico y de la Ley 39/2015, de 1 de octubre, del Procedimiento Administrativo Comun de las
Administraciones Publicas la Universitat Politécnica de Valéncia como persona juridica debe
acceder a las Sedes Electrénicas del Sector Publico para realizar tramites en el seno de
procedimientos administrativos, para firmar electronicamente documentos y para recibir
notificaciones a través de medios electrénicos.

Habiendo transcurrido un periodo de tiempo desde la entrada en vigor de las leyes citadas es
necesario definir una metodologia de acceso a las sedes Electrénicas de las diferentes
Entidades del Sector Publico al objeto de realizar los tramites necesarios para el normal
funcionamiento de diferentes actividades que tienen lugar en la Universitat Politécnica de
Valéncia.

Aquellas tramitaciones que correspondan a ambitos distintos del correspondiente a la gestion
de la investigacién, asi como la gestiéon de las notificaciones electrdnicas (recepcién y
distribucidn) es conveniente que recaigan en el Jefe del Servicio de Procesos Electrdnicos y
Transparencia, D. Francisco Miguel Baena Aroca, mediante la emisién a su nombre de un
certificado de representante de persona juridica de la Universitat Politécnica de Valéncia.

Por todo ello, este rectorado como representante de la Universitat, de conformidad con lo que
dispone el articulo 51 de los Estatutos de la Universitat Politecnica de Valéncia, aprobados por
el Decreto 182/2011, de 25 de noviembre, del Consell,

RESUELVE

Delegar en D. Francisco Miguel Baena Aroca, Jefe del Servicio de Procesos Electrénicos y
Transparencia, utilizando el certificado de representante de la persona juridica Universitat
Politécnica de Valéncia:

a) La realizacidon de las tramitaciones que deba realizar la Universitat en las Sedes
Electrénicas de las Entidades del Sector Publico en todos los ambitos, a excepcion del
ambito de la gestidén de la investigacion.

b) La gestion de las notificaciones electrdnicas a través de las Sedes Electrdnicas de las
Entidades del Sector Publico.

El Rector. Francisco José Mora Mas.

Firmado digitalmente por
FRANCISCO JOSE MORA MAS
Cargo: RECTOR

Fecha: 11/07/2018 09:38:52 CEST

Id: UPV-GENFirma-4552 Cod. Verificacio: FEFDUASBMBE2448EC
URL Verif: https://sede.upv.es/oficina_tactica/
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2. Justificacion

Para la elaboracion de la nueva propuesta del Grado en Informatica Industrial y Robética que
ahora se presenta se han tenido en cuenta los anteriores informes de evaluacién de ANECA.
Tras la primera evaluacién provisional, fruto de la primera revision del titulo por ANECA, se
subsanaron uno a uno todos los aspectos que se consideraban necesarios para obtener un
informe favorable. A pesar de ello, se recibi6 una evaluacion final no favorable por dos
objeciones subsanables que se han corregido en esta nueva solicitud.

Se ha de tener en cuenta que la experiencia de las dos estructuras que se hacen cargo del
titulo solicitado, la Escuela Técnica Superior de Informatica y la Escuela Politécnica Superior de
Alcoy, es amplia y demostrada en titulaciones similares a ésta, como son el Grado en
Ingenieria Informatica, el Grado en Ciencia de Datos y el Grado en Ingenieria Eléctrica. En
estas titulaciones existen materias y se trabajan competencias afines al titulo propuesto, con
profesorado cualificado, capaz de impartir todas las asignaturas del plan de estudios que
implica la nueva titulacion.

Interés académico, cientifico o profesional del mismo

La Informatica Industrial se define como el conjunto de técnicas, procedimientos y estandares
para el uso de los equipos (hardware) y aplicaciones informaticas (software) en el proceso
productivo de la industria. Tradicionalmente, la Informatica Industrial se centraba en la
automatizacion de los sistemas de control y la interaccion entre ellos. En particular, uno de los
procesos mas significativos fue el de los sistemas robéticos.

La evolucién tecnoldgica en la industria ha sido constante a lo largo de la historia. A partir de
los afios sesenta del siglo XX se produjo un incremento importante del nivel de automatizacion
de la industria fruto de la entrada de los sistemas electronicos y, fundamentalmente, de los
dispositivos de control basados en microprocesador. La informatizacién de los procesos
industriales, ya en las ultimas décadas, permiti6 mejorar los procesos productivos de forma
muy relevante. El elemento crucial en esta evolucion tecnoldgica fue la incorporacién masiva
de la Robdtica en la industria. De este modo, la Robdtica representé el paradigma de la
automatizacion industrial.

A partir de entonces, la tecnologia empleada en el ambito industrial y la intervencién necesaria
y destacada de la Ingenieria Informatica han suscitado un notable incremento de las sinergias
entre ambos campos de conocimiento. Esta simbiosis ha dado lugar en la actualidad al
concepto de Industria Interconectada o Industria 4.0, un paradigma de amplio espectro y largo
recorrido que ofrece una vision de la fabricacién en la que todos los sistemas productivos estan
fuertemente informatizados e interconectados.

La informatica industrial y la robdtica han estado, hasta el momento, circunscritas en los planes
de estudio a materias muy concretas tales como Sistemas de Tiempo Real, Programacion de
Sistemas Robotizados, Informatica Industrial, etc. Estas materias se han asociado
tradicionalmente en el sistema educativo universitario a intensificaciones especificas de los
estudios de Ingenieria Informatica, Ingenieria Industrial e Ingenieria Electrénica y Automatica.
Estas intensificaciones han tenido su continuidad en diversos estudios de Master en
Automatica, Informética Industrial y Robdética. Varias universidades han desarrollado desde
hace afios esta formacion, capacitando al alumnado en algunas de las materias que conforman
la informatica industrial.

Lamentablemente, la actual disgregacién en distintas titulaciones de la formacion en
Informatica Industrial y Robética contrasta con la concentracion de dicha formaciéon en el
entorno socioecondmico, donde las empresas apuestan decididamente por ella como nucleo de
sus productos y, por tanto, de sus proyectos.

Por tanto, es necesario establecer un marco formativo nuevo donde la Ingenieria Informatica se
pueda adaptar con mayor especializacion al ambito industrial, y no cabe ninguna duda de que
las necesidades de la nueva industria conectada van a requerir profesionales con una
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formacion amplia y especifica en los ambitos de la Informatica Industrial y de la Robética. Este
nuevo reto formativo permite definir y sintetizar dos lineas estratégicas de actuacion para el
futuro inmediato:

e Garantizar el conocimiento y desarrollo de las tecnologias habilitadoras en el marco de
la informatizacion de la nueva industria y la adaptacién a su evolucién y cambios.

e Formar a profesionales en un marco interdisciplinar que permita abordar el futuro de la
industria orientandose al modelo de organizaciones basadas en la Industria 4.0 y
posteriores.

Teniendo en cuenta los nuevos retos descritos y los precedentes existente tanto dentro como
fuera del territorio nacional, el objetivo de la Escuela Técnica Superior de Ingenieria
Informaticay de la Escuela Politécnica Superior de Alcoy, como ya se ha indicado, es la
definicién e imparticion de un Grado en el ambito definido conjuntamente por la Informatica
Industrial y la Robdtica.

En definitiva, este titulo pretende facilitar a las futuras personas egresadas la insercién laboral
en un ambito tecnolégico que demanda profesionales capacitados profesionalmente en la
programacion y el control de sistemas robotizados, el disefio e implementacién de software
para la industria, la programacién de sistemas empotrados y gestidon de redes industriales, el
desarrollo de sistemas inteligentes y la aplicacién de técnicas de explotacion y control de
entornos especificos de la Robética industrial.

La Universitat Politécnica de Valéncia (UPV) tiene un procedimiento para el disefio, aprobacion
y puesta en marcha de nuevos titulos que fue aprobado en Consejo de Gobierno de 14 de
febrero de 2008. En las directrices de este Documento Marco se sefiala que para la aprobacién
de un nuevo grado debe realizarse previamente un informe de viabilidad del titulo que debe
acompafar a la propuesta y que debe ser analizado por los 6rganos competentes junto con el
disefio académico. Ese informe de viabilidad incluye tres elementos:

e Estimacién de la demanda potencial del nuevo grado y analisis de afectacién a la oferta
existente

e Valoracién de la adecuacion del nuevo grado a la demanda del tejido productivo con la
participacion de agentes externos

e Anadlisis de los recursos humanos y materiales necesarios

Estos informes fueron realizados para el Grado en Informatica Industrial y Robética durante
2020 de manera coordinada por el Area de Calidad y Acreditacion, el Area de Estudios y
Ordenacién de Titulos, el Servicio de Evaluacién, Planificacion y Calidad, el Area de
Comunicacion, el Vicerrectorado de Ordenaciéon Académica y Profesorado de la UPV y la
Catedra UNESCO de Gestién y Politica Universitaria de la Universidad Politécnica de Madrid.
Los resultados de los tres informes muestran por una parte la pertinencia, actualidad y
suficiente demanda potencial como para poner en marcha el titulo y por otra avalan la
capacidad de la UPV en cuanto a los recursos disponibles para su implantacion.

Normas reguladoras del ejercicio profesional

Referentes externos que avalan la adecuacién de la propuesta

Actualmente en Espafia no existe ningun grado que aborde en su conjunto la problematica
planteada en esta propuesta. No obstante, varias universidades como las de Alicante,
Zaragoza, Santiago de Compostela, Sevilla o Malaga, y la Universidad Rey Juan Carlos,
ofrecen grados que, tratando la materia desde un punto de vista principalmente ingenieril,
cubren solo parcialmente los objetivos de nuestra propuesta:
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e Universitat d’Alacant
Grado en Ingenieria Robotica
= http://cvnet.cpd.ua.es/webcvnet/planestudio/planestudiond.aspx?plan=
C211
¢ Universidad de Santiago de Compostela
Grado en Robética
= https://www.usc.es/es/centros/eps/titulacions.html?plan=17604&estudi
0=17605&codEstudio=16870&valor=9
e Universidades de Malaga y Sevilla
Grado en Ingenieria Electrénica, Robdtica y Mecatrdnica
= https://www.us.es/estudiar/que-estudiar/oferta-de-grados/grado-en-
ingenieria-electronica-robotica-y-mecatronica-por
e Universidad de Zaragoza
Grado en Ingenieria Mecatrénica
= https://eupla.unizar.es/grado-en-ingenieria-mecatronica

Cabe resaltar que un grado centrado especificamente en la Ingenieria Robética, como los
reflejados mas arriba, deja por cubrir, lamentablemente, el modelo de Industria 4.0. Por tanto
resulta de un elevado y especial interés ampliar el campo de actuacidn a la tendencia
tecnoldgica actual, que es extensiva y suficientemente tratada por las materias de la actual
Ingenieria Informatica.

Asi mismo, varias universidades espafolas ofrecen estudios de Master en la tematica
propuesta. Algunos de estos masteres son:

e Universitat Politécnica de Valéncia
Master Universitario en Automatica e Informatica Industrial
= http://www.upv.es/titulaciones/MUAII/
Master Universitario en Ingenieria Mecatrénica
=  https://www.upv.es/titulaciones/MUIMECA/
e Universidad de Valladolid
Master en Informatica Industrial
= https://www.eii.uva.es/masterinformaticalndustrial/
e Universidad Carlos Il
Master Universitario en Robdtica y Automatizacion
=  https://www.uc3m.es/master/robotica
e Universidad del Pais Vasco
Méster en Ingenieria de Control, Automatizacion y Robética
= https://www.ehu.eus/es/web/master/master-ingenieria-control-
automatizacion-robotica
e Universitat de Girona
Master en Informatica Industrial, Automatica, Computacién y Sistemas
= http://eia.udg.es/master-iia/coursing.php?lang=esp

En cuanto a universidades extranjeras, los estudios de Informatica Industrial se organizan en
torno al concepto de sistemas empotrados (Embedded Systems). A continuacion de detallan
algunas universidades que ofrecen estudios de Grado de lo que, a grandes rasgos, podria
entenderse en nuestro pais como Informatica Industrial y Robética:

¢ Robotics and Embedded Systems Degree, University of Advancing Technology, EEUU.
https://www.uat.edu/robotics-and-embedded-systems-degree

e Robotics and Embedded Systems Engineering, Aberystwyth University, Reino Unido.
https://courses.aber.ac.uk/undergraduate/robotics-systems-engineering-
computer-science

e Embedded Systems Engineering, Albert-Ludwigs-Universitat Freiburg, Alemania.
https://www.if.uni-freiburg.de/en/study-programs/embedded-systems-
engineering

e Embedded Systems Engineering Technology Degree, Oregon Institute of Technology,

EEUU.
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https://www.oit.edu/academics/degrees/embedded-systems-engineering-
technology
e Embedded Systems Engineering, Berlin International College, Alemania.
https://www.berlin-international-college.de/en/discipline-areas/degree-
programs/bsc-embedded-systems-engineering.html
e Embedded Systems Engineering and the Internet of Things, University of Colorado,
EEUU.
https://www.colorado.edu/ecee/graduate-program/degrees/embedded-systems
e Embedded Systems, Technische Universitat Kaiserslautern, Alemania.
https://www.cs.uni-kl.de/en/studium/studiengaenge/bm-ai/ai-es/
e Bachelor of Science in Embedded Software Engineering, Lawrence Technological
University, EEUU.
https://www.ltu.edu/engineering/electricalandcomputer/embedded-software-
engineering-undergrad.asp
e Graduate Degree in Control + Dynamical Systems: Robotics, California Institute of
Technology, EEUU.
http://www.cms.caltech.edu/academics/grad cds
e Graduate Portfolio Program in Robotics, University of Texas, Austin, EEUU.
https://robotics.utexas.edu/education

Se han recibido cartas de apoyo de diversas empresas, que a continuacién se detallan:

CFC Cobots, S.L.

Faurecia Interior Systems SALC Espana, S.L.
Sinfiny Robotics, S.L.

Robotnik Automation, S.L.L.

Dismuntel, S.A.L.

Descripcién de los procedimientos de consulta internos utilizados para la elaboracién del plan de estudios

El Consejo de Gobierno de fecha 14 de febrero de 2008 aprob¢ el “Documento Marco de la
UPV para el Disefio de Titulaciones UPV”. En él se establecian las pautas, criterios, normas
y recomendaciones en la UPV para la transicion de la situacién actual al nuevo escenario
resultante de la aplicacion del R.D. 1393/2007.

Asi mismo se ha definido un “Procedimiento de tramitacién interna en la UPV de propuestas
de nuevas titulaciones” segun la cual una vez definidas por las correspondientes comisiones
de planes de estudio y aprobadas las propuestas por los 6rganos colegiados de las
Estructuras Responsables de Titulo; el Area de Estudios y Ordenacién de Titulos con la
colaboracién principalmente del Servicio de Alumnado, del Instituto de Ciencias de la
Educacion, del Area de Sistemas de Informacién y Comunicaciones y del Servicio de
Evaluacion, Planificacién y Calidad, realiza un Informe técnico sobre dicha propuesta.

En la elaboracion de esta propuesta se ha contado con la colaboracion del Consejo Asesor
de la Escola Tecnica Superior d’Enginyeria Informatica. El Consejo Asesor se constituyo en
2010, con la finalidad de disponer de un érgano que asesore a la Escuela en temas de
estrategia y de futuro que tengan que ver con la visibilidad del centro, la mejora de la
calidad y la innovacion en la formacion académica y la relacién con el mundo profesional y
social. Entre sus funciones esta la de promover y asistir a la escuela en el disefio de nuevas
titulaciones. El Consejo Asesor esta integrado por profesionales de reconocido prestigio en
el campo de la informatica, algunos de ellos ex alumnos y ex alumnas de la Escuela y por
profesorado de referencia. En su reunion celebrada en junio de 2019 se recabd la opinion
de sus miembros. De manera unanime todos coincidieron en que deberia promoverse el
disefio de una nueva titulacion en el ambito de la Informatica Industrial y la Robética.

La mision del Consejo Asesor es asistir y asesorar a la Direccion y a la Junta de Centro en
los siguientes objetivos y acciones:

Promocién — Proporcionando un canal de comunicaciéon con empresas e instituciones que
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sirva para promover el cumplimiento del encargo social del centro con la sociedad,
fomentando relaciones que conlleven un beneficio mutuo, como por ejemplo la creacion de
sinergias que potencien la insercion laboral de los egresados y egresadas.

Visién estratégica — Promoviendo y asistiendo al centro en el desarrollo de objetivos
estratégicos y el disefio de nuevas titulaciones, asi como en la generacién de buenas
practicas de cara a la visibilidad del centro a nivel nacional e internacional.

Asistencia — Constituyéndose como un foro para la consulta y revision de planes de
estudios, programas y estrategias de centro.

El principal instrumento para la elaboracion del plan de estudios ha sido la Comisién de Plan de
Estudios, la cual se constituyo el dia 21 de julio de 2020.

De acuerdo con la informacién recabada por el Area de Estudios y Ordenacion de Titulos del
Vicerrectorado de Estudios, Calidad y Acreditacién de la Universitat Politécnica de Valéncia, los
centros y departamentos que han mostrado interés en el Plan de Estudios del Grado en
Informatica Industrial y Robética son:

e Escuela Técnica Superior de Ingenieria del Disefio (ETSID)

e Escuela Politécnica Superior de Alcoy (EPSA)

e Departamento de Comunicaciones (DCOM)

e Departamento de Estadistica e Investigacion Operativa Aplicadas y Calidad (DEIOAC)
e Departamento de Fisica Aplicada (DFA)

e Departamento de Ingenieria Cartografica, Geodesia y Fotogrametria (DICGF)
e Departamento de Ingenieria Electronica (DIE)

e Departamento de Sistemas Informaticos y Computacion (DSIC)

e Departamento de Informética de Sistemas y Computadores (DISCA)

e Departamento de Ingenieria Mecanica y de Materiales (DIMM)

e Departamento de Ingenieria de Sistemas y Automatica (DISA)

e Departamento de Matematica Aplicada (DMA)

e Departamento de Organizacion de Empresas (DOE)

La Escola Técnica Superior d’Enginyeria Informatica (ETSINF), como promotora del titulo, ha
actuado como coordinadora y esta representada en la comision por la Directora, el Secretario
de Centro, el Jefe de Estudios y la Subdirectora de Calidad y Docencia. Junto a ellos, la
Comisién del Plan de Estudios ha quedado constituida por un representante de cada uno de los
centros y departamentos anteriormente mencionados.

La redacciéon de la presente propuesta ha sido realizada por los miembros de la Comision,
contando con el asesoramiento y apoyo del Area de Estudios y Ordenacién de Titulos,
dependiente del Vicerrectorado de Estudios, Calidad y Acreditacion de la Universitat Politécnica
de Valéncia, asi como del Servicio de Evaluacion, Planificacion y Calidad de la propia
universidad.

La propuesta de titulacion junto al informe técnico emitido permanece en exposicién publica
durante 14 dias naturales, pudiendo cualquier miembro de la Comunidad universitaria
presentar las alegaciones que estime oportunas.

Una vez concluido el plazo de exposicién publica, la Comisién del Plan de Estudios contesta
tanto al informe técnico como a las alegaciones y se presenta el expediente completo a la
Comisién Académica de la UPV para su debate y, si procede, aprobacion.

Las propuestas aprobadas se trasladan al Consejo de Gobierno para su debate y en su caso
aprobacion institucional y remision al Consejo de Universidades para el inicio del proceso de
verificacion.

Referentes normativos internos de la Universitat Politécnica de Valéncia

Las normativas y referentes internos de la propia universidad que se han tenido en cuenta en la
elaboracién de este plan de estudios se enumeran a continuacion:

- Plan Estratégico de la Universitat Politécnica de Valéncia 2015/2020.
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- Documento Marco de Diseno de Titulaciones de la Universitat Politécnica de Valéncia,
aprobado por el Consejo de Gobierno, en sesion de 14 de febrero de 2008.

http://www.upv.es/entidades/AEOT/infoweb/aeot/info/lU045981 3.pdf

- Reglamento del Contrato Programa ERT-Departamento para la imparticion de la docencia
de la Universitat Politécnica de Valéncia, aprobado por el Consejo de Gobierno, en sesion
de 29 de abril de 2010.

http://www.upv.es/entidades/AEOT/menu_urlc.html?/entidades/AEOT/infoweb/aeot/info/U0
668697.pdf

- Normativa para e Reconocimiento y Transferencia de Créditos en Titulos de Grado y
Master de la Universitat Politécnica de Valéncia, aprobada por el Consejo de Gobierno en
su sesién de 26 de abril de 2018.

- Normativa de Régimen Académico y Evaluacion del Alumnado de la Universitat Politécnica
de Valéncia, aprobada por el Consejo de Gobierno, en sesién de 28 de mayo de 2020.

- Normativa de Progreso y Permanencia en las Titulaciones Oficiales de la Universitat
Politecnica de Valéncia, aprobada por el Consejo de Gobierno de 27 de febrero de 2020 y
por el Consejo Social de 3 de marzo de 2020.

Referentes normativos:
- Ley Organica 4/2007, de 12 de abril, por la que se modifica la Ley Organica 6/2001 de

universidades.
https://www.boe.es/buscar/doc.php?id=BOE-A-2007-7786

- Real Decreto 1393/2007, de 29 de octubre, por el que se establece la ordenacién de las
ensefanzas universitarias.
https://www.boe.es/buscar/act.php?id=BOE-A-2007-18770

- Real Decreto 1125/2003, de 5 de septiembre, por el que se establece el sistema europeo
de créditos y el sistema de calificaciones en las titulaciones universitarias de caracter oficial
y validez en todo el territorio nacional.
http://www.upv.es/miw/infoweb/vece/info/4898892005c¢.html

- Real Decreto 1618/2011, de 14 de noviembre, sobre reconocimiento de estudios en el
ambito de la Educacion Superior.
https://www.boe.es/buscar/doc.php?id=BOE-A-2011-19597

- Real Decreto 1044/2003, de 1 de agosto, por el que se establece el procedimiento para la
expedicion por las universidades el Suplemento Europeo al Titulo.
http://www.upv.es/miw/infoweb/vece/info/4898892005c.html

- Real Decreto 592/2014, de 11 de julio, por el que se regulan las practicas académicas
externas de los estudiantes universitarios.
https://www.boe.es/eli/es/rd/2014/07/11/592/con

- ANECA: Guia de Apoyo para la elaboracion de la Memoria de Verificacion de Titulos
Oficiales Universitarios (Grado y Master). Ultima actualizacién 1/12/2015.
http://www.aneca.es

- ANECA: Protocolo de Evaluacion para la Verificacion de Titulos Universitarios Oficiales
(Grado y Master). V. 1.1 - 11/02/2011
http://www.aneca.es
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Objetivos de la titulaciéon

El objetivo fundamental del Grado en Informatica Industrial y Robética es facilitar a sus
egresados una mejor insercion laboral en el ambito de los nuevos retos en la digitalizacion de
la industria del futuro y la robdtica. Este es un campo donde la demanda profesional no solo es
creciente, sino que esta muy por encima del niumero de titulados especializados que ofrece el
sistema educativo espafiol.

Los conocimientos, competencias y habilidades transferidas en cada materia han sido
seleccionados especialmente para cubrir los huecos existentes actualmente en la demanda
profesional en el ambito de la Informatica Industrial y de la Robética. El Grado en Informatica
Industrial y Robética, desde una orientacién profesional, tiene como objetivo formar a
especialistas que sean capaces de abordar de forma integral la robética y la informatica en el
ambito de la industria y sus campos de aplicacion, aportando una visién global al problema en
la que se integran robots, sensores, sistemas informaticos, sistemas de visiéon y otros muchos
elementos interconectados de la industria digital.

Sera especial punto de interés dentro del grado, la gestiéon de la informacion en las redes
industriales y el intercambio de datos para permitir la integracién adecuada de todas las
estaciones que intervienen en los procesos productivos de la industria, incluyendo la
ciberseguridad industrial. De igual modo, se prestara un especial interés al estudio de técnicas
inteligentes que permitan la adaptacion de los sistemas a cambios en el entorno, y el estudio
de técnicas de aprendizaje automatico y sistemas distribuidos que permitan el reconocimiento
de patrones sensoriales y la adaptacion a cambios en los mismos.

El grado también aborda otros aspectos de interés necesarios para obtener una visién
integral de la especialidad tales como el estudio de las tecnologias habilitadoras para cubrir los
retos de la nueva industria como Logistica, Internet Industrial de las Cosas, Sistemas
Ciberfisicos, Analisis y tratamiento de Datos, Computacién en la Nube o Fabricacion Aditiva por
Impresién 3D.

La metodologia con la que se definira e impartira el titulo, basada en la adquisicion por
parte del alumnado, no solo de conocimientos, sino también de competencias y habilidades,
pretende poner al Grado en Informatica Industrial y Robética de la UPV al mas alto nivel
académico y profesional. El alumnado experimentard y aplicara los conocimientos en las
practicas de laboratorio en todas las materias y proyectos especificos del ambito en cada curso
del grado para facilitar la metodologia AbP. Estos proyectos pretenden integrar las
competencias adquiridas a lo largo de cada curso sobre un escenario realista y sensible a los
avances y necesidades del sector.
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4. Acceso y admision

Sistemas de informacion previa, procedimientos de acogida y orientaciéon de alumnos de nuevo ingreso

La Universitat Politécnica de Valéncia (UPV) desarrolla distintas iniciativas para dar a conocer
al publico interesado todo lo relativo a los estudios oficiales de grado y master, para cada curso
académico. En primer lugar, cuenta en su pagina web con una seccién dedicada al futuro
alumno, donde aparece en castellano, valenciano e inglés la informacion actualizada
relacionada con las titulaciones, la preinscripcion, la matricula, las notas de corte, las preguntas
frecuentes...

Ademas, la UPV organiza al afo mas de 50 jornadas de puertas abiertas para que los
estudiantes de secundaria Vvisiten los campus y conozcan las carreras que aqui se imparten.
Los jovenes que acuden, bien con su instituto bien con su familia, pueden llevarse en mano
el folleto Tu Mejor Decision Grados, que incluye la lista de grados y dobles grados que se
imparten en la UPV, las profesiones reguladas, los programas integrados y una breve
explicacion sobre la adaptacion a la vida universitaria, el intercambio de estudiantes, las
actividades deportivas y culturales, las practicas en empresas y los cursos de formacién. Y,
también, se llevan en mano los cuadernillos de grados de la rama en la que estan interesados
con informacién mas especifica de cada grado.

Por otra parte, la Universitat Politécnica de Valéncia asiste a las ferias de Unitour en
Valencia, Alicante, Murcia, Palma de Mallorca, Tenerife y Las Palmas, donde se reparten
los cuadernillos de grados y los folletos Tu Mejor Decision Grados y Tu Mejor Decision
Mésteres.

Para llegar al gran publico, la Universitat Politecnica de Valéncia contrata en julio
anuncios en la prensa generalista coincidiendo con el periodo de preinscripcién. Ademas,
facilita de manera transparente datos a los medios de comunicacién y demas entidades
que elaboran rankings, guias de universidades, suplementos y especiales.

En lo que se refiere a sistemas de orientacién que faciliten a los alumnos de nuevo ingreso
su incorporaciéon, la UPV ha implantado el Programa Integra organizado por el ICE
(Instituto de Ciencias de la Educacién) que se compone fundamentalmente de tres
grandes acciones.

1. Las Jornadas de Acogida

Son obligatorias para todos los estudiantes de primero y se realizan los dias previos al
inicio del curso. Consiste en una primera toma de contacto con la titulaciéon. Durante la
primera semana se establece un calendario en el que la direccién del centro presenta la
estructura del plan de estudios y su sistema docente, los departamentos muestran sus
asignaturas y espacios, se realiza una visita guiada por todas las dependencias de la
Universidad (deportivas, sanitarias, biblioteca, area de medio ambiente, ICE Gabinete
psicopedagdgico, etc.), se presenta asimismo el funcionamiento de la biblioteca y la
Delegacién de Alumnos. En estas jornadas también se les informa de la posibilidad de
acogerse al Plan de Accion Tutorial Universitario.

2. Plan de Accién Tutorial Universitario (PATU)

Los alumnos de primer curso pueden solicitar la ayuda de un profesor/tutor y de un
alumno/tutor perteneciente a su mismo centro y adecuadamente formado para esta labor.
Los profesores/tutores acogen a su cargo a varios alumnos/tutores (no mas de tres)
que, a su vez, tutelan a alumnos de nuevo ingreso (de 5 a 10). Los profesores tutores y
los alumnos se relnen en una jornada denominada “Conozcamonos” que sirve para
planificar las diferentes sesiones que el grupo desarrollara coincidiendo con los momentos
clave del curso: toma de contacto en los primeros dias; arranque del primer cuatrimestre;
antes de los examenes parciales; después de los primeros resultados (para preparar el
segundo cuatrimestre), seguimiento y final de curso. Ademas, los alumnos podran
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solicitar tutorias individuales segun sus necesidades.

Canales de difusion de la Escola Tecnica Superior d’Enginyeria Informatica y de la Escuela
Politécnica Superior de Alcoy:

La ETSINF y la EPSA cuentan cada una con una pagina web propia, con una seccion
denominada Estudios donde aparece actualizada en castellano, valenciano e inglés, inglés,
la oferta detallada de sus titulaciones y con una secciéon denominada Noticias, en la que
presentan sus ultimas novedades. Junto a ello cuentan con una red de pantallas de TV
en sus edificios donde muestran informacién sobre actividades y noticias de interés
para los alumnos o noticias relacionadas con los estudios.

También mantienen una presencia activa en redes sociales (Facebook, Twitter, Instagram y
Linkedin), ofreciendo informacion actualizada de sus actividades.

Las gestiones y actividades también se difunden por medio de correos electronicos
institucionales, un grupo/canal de Telegram y a través de la aplicacién movil UPV
Alumnado.

Cada una de las titulaciones tiene una pagina propia proporcionada por la UPV. Dicha
pagina describe con detalle la titulacion, ademas de proporcionar noticias actualizadas
relacionadas con la misma (premios recibidos por alumnos o antiguos alumnos,
eventos organizados de interés para los alumnos o noticas relacionadas con los
estudios).

Pefil de ingreso recomendado:

Las caracteristicas personales adecuadas del estudiante que desee acceder a esta titulacion
es el de una persona con interés especial hacia la tecnologia y, en particular, hacia su
aplicacion en la industria de produccioén, asi como estar actualizado con los ultimos avances
cientificos en el campo de la robdtica y la informatica. Que le guste realizar montajes
mecatrénicos y observar cédmo responden los procesos fisicos reales a su experimentacion.
Que posea capacidad para el esfuerzo personal, dedicacion al estudio, organizacién eficaz del
trabajo, capacidad para el razonamiento abstracto y para el planteamiento y solucién de
problemas concretos. Aunque no se requieren conocimientos previos, es recomendable que
el alumno que acceda a estas titulaciones posea conocimientos de inglés, y de matematicas
y fisica equivalentes a los ofertados en la modalidad cientifico-técnica del bachillerato.
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5. Planificacion ensefianza

Distribucién del plan de estudios en créditos ECTS por tipo de materia

Formacion basica 60,00
Obligatorias 150,00
Optativas 18,00
Practicas externas 0,00

Trabajo de fin de grado/master 12,00
Total 240,00

Explicacion general de la planificacion del plan de estudios

La planificacion de las ensefianzas que conforman el titulo objeto de esta memoria ha sido
elaborada por la Comisién de Plan de Estudios constituida el dia 21 de julio de 2020.

Para su elaboracion se ha tenido en cuenta la normativa aplicable, recogida en el Real Decreto
1393/2007, de 29 de octubre, por el que se establece la ordenacién de las ensefanzas
universitarias oficiales y en el Documento Marco de Disefio de Titulaciones de la Universitat
Politecnica de Valéncia (Consejo de Gobierno de 14 de febrero de 2008), asi como las
recomendaciones del Servicio de Evaluacion, Planificacion y Calidad, del Instituto de Ciencias y
Educacion, del Area de Estudios y Ordenacion de Titulos de la propia universidad y de los
agentes externos consultados.

Con respecto al titulo, existiran dos itinerarios posibles en la Universitat Politécnica de Valéncia.
El primero: ltinerario Campus de Vera es el que seguiran los alumnos que lo cursen en la
Escuela Técnica Superior de Ingenieria Informatica (ETSINF); mientras que el segundo:
Itinerario Campus de Alcoi, es el que seguirdn aquellos alumnos que cursen el titulo en la
Escuela Politécnica Superior de Alcoi (EPSA). Ambos itinerarios tendran idéntica estructura en
cuanto a médulos y materias.

El presente Plan de Estudios del titulo de Grado en Informatica Industrial y Robdtica esta
organizado en cuatro cursos de 60 créditos ECTS cada uno de ellos. Cada crédito supondra un
volumen total de trabajo del estudiante que se situara en el intervalo de 25 a 30 horas. De
acuerdo al Documento Marco de Disefio de Titulaciones de la UPV, cada crédito ECTS
supondra 10 horas de docencia presencial, en cualquiera de sus modalidades, y entre 15y 20
horas para el resto del trabajo del estudiante, incluida la evaluacion.

Con caracter general, la docencia practica (practica de aula y practica de laboratorio) no podra
superar el 50% del total de la docencia presencial de la materia, esto es, 5 horas por crédito
impartido.

El Plan de Estudios se estructura en moddulos y materias. Cada materia se puede
descomponer, a su vez, en una 0 mas asignaturas con tamafos de 4,5, 6, 9 o 12 créditos
ECTS. El tamafo de las asignaturas con caracter optativo es de 4,5 créditos ECTS. Las
asignaturas pertenecientes a materias basicas tienen un tamafio de 6.0 ECTS. El resto de
asignaturas, de caracter obligatorio, pueden ser de 4,5 o 6 créditos ECTS y excepcionalmente
9 y 12 créditos ECTS en el caso de las asignaturas de Proyecto de segundo y tercer curso.
Todas las asignaturas del plan de estudios son semestrales, excepto las asignaturas de
Proyecto de segundo y tercer curso, siendo el numero de créditos a cursar en cada semestre
de 30 ECTS.
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El plan de estudios se ha estructurado en torno a 4 modulos:

MODULO ECTS
Formacion Basica 60
Formacion Obligatoria 150
Formaciéon Complementaria 18
TFG 12

Cabe destacar que, si bien las Préacticas externas no son obligatorias, si que se contempla la
realizacion de este tipo de practicas de manera optativa.

Seguidamente se detallan los médulos que conforman el plan de estudios:

- Médulo de Formacion Basica (60 ECTS). Tiene caracter obligatorio. Se organiza en cinco
materias con una duracién comprendida entre 6 y 24 créditos, las cuales cubren en su totalidad
las competencias de Formacion Basica. Cuatro de las materias propuestas se
corresponden a materias basicas vinculadas a la rama de conocimiento de Ingenieria y
Arquitectura, en concreto las materias de Empresa (12 ECTS), Fisica (6 ECTS), Informatica (24
ECTS) y Matematicas (12 ECTS), las cuales totalizan 54 ECTS. Los restantes 6 créditos ECTS
se configuran con la materia de Estadistica, la cual se halla vinculada a otras ramas de
conocimiento del ANEXO Il del

R.D. 1393/2007. Las materias pertenecientes al médulo de Formacién Basica se desarrollaran
durante los tres primeros semestres, dado su caracter formativo béasico y los condicionantes
impuestos por el R.D. 1393/2007, que obliga a ofertar éstas en la primera mitad del plan de
estudios.

- Médulo de Formacioén Obligatoria (150 ECTS). Tiene caracter obligatorio. Se organiza en 9
materias: Informatica Industrial (15 ECTS), Visién por Computador (9 ECTS), Sistemas
Operativos y Redes (22,5 ECTS), Logistica (6 ECTS), Tecnologia Software (18 ECTS),
Sistemas Inteligentes y Aprendizaje Automatico (13,5 ECTS), Automatizacion (19,5
ECTS), Robética (19,5 ECTS) y Proyectos de Robética e Informatica Industrial (27 ECTS). Las
materias se distribuyen a lo largo de los cursos primero, segundo, tercero y primer semestre del
cuarto.

- Médulo de Formacion Complementaria (18 ECTS). Tiene caracter optativo. Dicho mddulo
se halla integrado por una Unica materia, Asignaturas Optativas (18 ECTS), que incluye un
conjunto de asignaturas de caracter optativo, todas ellas de 4,5 ECTS, a partir de las cuales el
centro configurara cada curso su oferta de optativas. Dicha materia se oferta en el ultimo
semestre.

Este conjunto inicial de asignaturas podra ser modificado afio tras afio de acuerdo a las
necesidades formativas derivadas de los posibles cambios tecnoldgicos en el ambito de la
informética industrial y de la robética, el surgimiento de nuevos ambitos de aplicacion o de las
carencias formativas de caracter integral o profesional que se puedan identificar en cada
momento. El nUmero de asignaturas optativas ofertadas en la materia “Asignaturas Optativas”
estara condicionado por la capacidad docente de los departamentos implicados en su
imparticién y en base a la demanda. Es decir, no se ofertaran asignaturas si alguno de los
departamentos responsables tiene un indice de carga docente excesivo, o si se espera una
baja matricula. En cualquier caso, se garantizara que el estudiante pueda cursar en esta
materia las asignaturas optativas necesarias para superarla y adquirir todas las competencias
asociadas a ella. La relacion de asignaturas optativas ofertadas cada curso académico y su
guia docente se publicaran previamente a la matricula de los estudiantes, garantizando que
disponen de toda la informacién necesaria para la seleccion de dichas asignaturas.

Asimismo se ofertan asignaturas de lenguas extranjeras con el objetivo de que permitan al
estudiante alcanzar una formacion equivalente al nivel B2 en lengua extranjera, segun el
compromiso estratégico asumido por la universidad.

Ademas el estudiante tendra la opcion de cubrir en parte o en su totalidad los créditos de este
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modulo, realizando practicas en empresa externas, hasta un maximo de 18 ECTS, segun el
Documento Marco de la UPV para el disefio de titulos. Las practicas en empresas por las que
se pueden reconocer créditos ECTS en este modulo, no son obligatorias en ningiin ndmero
minimo, ya que se puede completar este modulo con el resto de opciones. Es por eso, que en
la tabla inicial aparece como 0 los ECTS que se han de cubrir obligatoriamente en practicas
externas para la obtencion del titulo.

Por otra parte, el alumno podra optar por conformar 18 créditos optativos mediante créditos de
intercambio académico con otras universidades, con la finalidad de, junto al Trabajo Fin de
Grado, conformar un semestre completo (30 ECTS) de intercambio.

Asimismo, en conformidad con el articulo 46.2.i) de la Ley Organica 4/2007 de Universidades,
de 12 de diciembre, citado en el art. 12.8 del R.D. 1393/2007, se establece que se podran
reconocer créditos a los estudiantes por la participaciéon en actividades universitarias
culturales, deportivas, de representacion estudiantil, solidarias y de cooperacion,
concretandose en este plan de estudios el maximo de créditos a reconocer en 6 créditos,
que es el minimo establecido en dicha ley. Estos créditos se reconoceran dentro del Mdédulo
Formacion Complementaria. Para que este reconocimiento se lleve a cabo, se deberan cumplir
los siguientes requisitos:

= Los criterios y las actividades que den lugar a estos reconocimientos deben ser

aprobados por la Junta de Centro.
= Los créditos reconocidos lo seran de materias optativas.
= Cada crédito reconocido debera acreditar un minimo de 30 horas de actividad.

-Médulo de Trabajo de Fin de Grado (12 ECTS). Tiene caracter obligatorio. Incluye la materia
de Trabajo Fin de Grado que comprende la realizacién de un ejercicio original a realizar
individualmente y presentar y defender en sesion publica ante un tribunal universitario,
consistente en un proyecto en el ambito de la Informatica Industrial y de la Robdtica de
naturaleza profesional en el que se sinteticen e integren las competencias adquiridas en las
ensefianzas del titulo.

Actividades formativas:

Con el fin de facilitar la organizacion docente, como actividades formativas comunes a todas las
materias se han escogido la Teoria de Aula (TA), Seminario (SE) y Préactica de Laboratorio
(PL). Con el objetivo de fomentar las metodologias docentes activas y el desarrollo de
competencias transversales en el aula, en la asignacion de créditos ECTS a las distintas
actividades formativas prima la realizacion de SE frente a la TA. Por su caracter especial dada
su orientacién de aprendizaje basado en proyectos, en la materia proyectos de Robdtica e
Informatica industrial se ha optado por incrementar la actividad formativa de PL frente al resto
de materias.

En las sesiones de Teoria de Aula, principalmente se realizaran clases expositivas para el
desarrollo de los contenidos fundamentales de la materia, fomentando la participacién activa de
los estudiantes mediante actividades individuales o en grupo que permitan la aplicacion de los
conceptos expuestos.

En las sesiones de Seminario y Laboratorio se fomentaran especialmente las actividades
encaminadas al desarrollo de proyectos y casos practicos, que potencien la adquisicion de
conocimientos y su aplicacion en el ambito profesional de la Informatica Industrial y Robética,
realizados de forma individual o en grupo, con la tutorizacién del profesor.

En las sesiones de Seminario se fomentaran especialmente las actividades de analisis de
casos reales y planteamiento de situaciones hipotéticas criticas. La metodologia didactica es
activa, fomentando el debate abierto y la resolucién de problemas. La observacién del trabajo
del estudiantado es parte de la metodologia y se evalua el grado de aprovechamiento de los
alumnos mediante comunicacién escrita u oral.

La orientacion del Grado en Informatica Industrial y Robdtica es evidentemente practica,
orientada a “saber hacer”. Se hara hincapié en que los alumnos no obtengan solamente
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conocimientos, sino también capacidades practicas y habilidades. Las sesiones practicas se
disefiaran insertadas dentro de las clases seminario y laboratorio.

Los recursos asignados en practicas de laboratorio, haran posible una metodologia de trabajo
muy aplicada. El profesor planteara casos practicos y realistas asociados a los vistos en
seminario, que el alumno tendra que resolver, obteniendo un entrenamiento adecuado para
poder afrontar problemas reales similares tras su graduacién, en su ejercicio profesional. La
realimentacién sobre el éxito de la actividad podra realizarse mediante la observacién directa
del desempefo de la actividad por parte de los alumnos. Para objetivizar la evaluacion
individual de cada alumno, el profesor planteara herramientas de observacién individuales.

Tal y como se ha indicado al comienzo del apartado, cada crédito ECTS corresponde a 10
horas de docencia presencial, independientemente del tipo de actividad formativa. El volumen
restante de horas corresponde a trabajo autébnomo del alumno, entre 15 y 20 horas. La guia
docente de las asignaturas concretara la distribucion del esfuerzo del estudiante en cada
actividad formativa, de acuerdo con las metodologias de ensefianza empleadas.

Metodologias docentes:

La metodologia con la que se definira e impartira este grado se basa en el Aprendizaje Basado
en Proyectos (PBL, Project/Problem Based Learning). Esta metodologia docente permite al
estudiante asimilar de forma eminentemente practica los conocimientos especificos de la
titulacion, toda vez que facilita un aprendizaje continuo y profundo de destrezas muy valiosas
para su futuro desarrollo profesional.

Esta metodologia se plasma a través de la materia "Proyectos de Informatica Industrial vy
Robdtica". Dicha materia permitira al estudiante tanto trabajar las competencias transversales,
como integrar y asentar los conocimientos adquiridos en las asignaturas basicas y obligatorias.
La materia incluye tres asignaturas, que consisten en la realizacion de un proyecto
multidisciplinar destinado a integrar los conocimientos desarrollados en las diferentes
asignaturas de los tres primeros cursos dela titulacion.

El resto de materias del plan de estudios, ademas de las metodologias de ensenanza-
aprendizaje mas clasicas, como son la clase magistral, resolucién de ejercicios y problemas,
tutorias individuales, supervision de trabajos, y aprendizaje auténomo del estudiante,
incorporan otras metodologias que favorecen el protagonismo y trabajo activo del estudiante,
tales como el aprendizaje basado en problemas, trabajo en grupo, estudio de casos, etc.

Sistemas de evaluacion:

La evaluaciéon de las materias debera asegurar la adquisicién de las competencias basicas,
generales, especificas y transversales. Se potenciara la evaluaciéon de los conocimientos a
través de la participacion activa del estudiante en el aula y el seguimiento del trabajo auténomo
realizado por el estudiante a lo largo del curso, la evaluacion de trabajos académicos, casos
practicos y proyectos, realizados de manera individual o en grupo.

MATERIAS BASICAS:

En materias basicas la evaluacion por pruebas orales, escritas y objetivas de los conocimientos
tedricos y problemas no superara un maximo del 60%. Ademas, se evaluara la practica de
laboratorio entre el 33% y el 40%. La evaluacién de las practicas de laboratorio sera acorde con
el modelo docente y actividades de aprendizaje realizadas en cada asignatura.

MATERIAS OBLIGATORIAS:

En materias obligatorias excluida la materia de “Proyectos de Robdética e Informatica Industrial”
la evaluacién por pruebas orales, escritas y objetivas de los conocimientos tedricos vy
problemas no superard un maximo del 60%. Ademas, se evaluara la practica de laboratorio
entre el 25% y el 40% con un minimo correspondiente al porcentaje que supongan estos
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créditos en el total de la asignatura. La evaluacién de las practicas de laboratorio sera acorde
con el modelo docente y actividades de aprendizaje realizadas en cada asignatura. En la
materia obligatoria de “Proyectos de Robodtica e Informatica Industrial” la evaluacién se
realizara acorde con las actividades de aprendizaje realizadas en el proyecto.

MATERIA DE OPTATIVAS:

En la materia de optativas la evaluacion por pruebas escritas y objetivas de los conocimientos
tedricos y problemas no superara un maximo del 60%. Ademas, se evaluara la practica de
laboratorio con un minimo del 25% de la nota que podra ser mayor segun la orientacion de la
teoria de seminario. La evaluacién de las practicas de laboratorio sera acorde con el modelo
docente y actividades de aprendizaje realizadas en cada asignatura.

Para todas las materias, la observacién del alumnado sobre su seguimiento tendra un peso en
la evaluacion entre el 10% y el 20% en materias basicas y entre el 10% y el 30% en el resto de
las materias. Ejemplos de tipos de evaluacion sobre la participacion en el aula es la
observacion directa o tipos especificos tales como Portafolio, Diario, Mapa conceptual y
Preguntas del Minuto contemplados en los sistemas de evaluacién de la UPV.

Las guias docentes de las asignaturas que conforman cada materia concretaran las
metodologias docentes y sistemas de evaluacion que se utilizaran durante el curso, con los
porcentajes exactos asignados a cada acto de evaluacion. Antes del comienzo del curso
académico, la Comision Académica del Grado aprobara el contenido de las guias docentes.
Asimismo, las asignaturas deberan cumplir con lo establecido por la Normativa de Régimen
Académico y Evaluacion del Alumnado de la UPV (aprobada Consejo de Gobierno de 28 de
enero de 2010, modificada por acuerdos de Consejo de Gobierno de 24 de julio de 2014, de 4
de octubre de 2016, de 8 de marzo de 2017 y 28 de mayo de 2020) en cuanto a aspectos de
evaluacion se refiere.

A continuacién se describen brevemente los distintos sistemas de evaluacion previstos en las
guias docentes de las asignaturas del Grado en Informatica Industrial y Robética:

1. Examen oral: método imprescindible para medir los objetivos educacionales que tienen
que ver con la expresién oral.

2. Prueba escrita de respuesta abierta: prueba cronometrada efectuada bajo control, en la
que el alumno construye su respuesta. Se le puede conceder, o no, el derecho a
consultar material de apoyo.

3. Prueba objetiva (tipo test): Examen escrito estructurado con diversas preguntas o items
en los que el alumno no elabora la respuesta; sélo ha de sefialarla o completarla con
elementos muy precisos.

4. Trabajo académico: Desarrollo de un proyecto que puede ir desde trabajos breves y
sencillos hasta trabajos amplios y complejos propios de ultimos cursos.

5. Preguntas del Minuto: Son preguntas abiertas que se realizan al finalizar una clase
(dos o tres).

6. Caso: Supone el andlisis y la resolucion de una situacion planteada que presenta
problemas de solucién multiple, a través de la reflexion y el didlogo para un aprendizaje
grupal, integrado y significativo.

7. Proyecto: Es una estrategia didactica en la que los estudiantes desarrollan un producto
nuevo y unico mediante la realizacion de una serie de tareas y el uso efectivo de
recursos.

8. Coevaluacion: es una actividad en la que los estudiantes se evalGan unos a otros.

9. Observacion: Estrategia basada en la recogida sistematica de datos en el propio
contexto de aprendizaje: ejecucion de tareas, practicas.

10. Portafolio: Conjunto documental elaborado por un estudiante que muestra la tarea
realizada durante el curso en una materia determinada.

11. Diario: Informe personal e informal en el que se pueden encontrar preocupaciones,
sentimientos, observaciones, interpretaciones, hipétesis, explicaciones...

12. Mapa conceptual: Muestra la forma de relacionar los conceptos clave de un area
tematica.
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Nivel B2 en dominio de lengua extranjera:

Para garantizar el compromiso estratégico de la Universidad Politécnica de Valencia de
acreditacion de la superacion del nivel B2 de dominio de lengua extranjera de todos sus
estudiantes, se plantean, seguin acuerdo del Consejo de Gobierno de 18 de diciembre de 2009,
cinco alternativas:

Superacion de una prueba de nivel de lengua extranjera supervisada por el Centro de Lenguas
de la UPV.

Certificacién por organismos oficiales o internacionalmente reconocidos.

Superacion de la/s asignatura/s ofertada/s en el plan de estudios, que acrediten que la
adquisicién de las competencias en relacién con el dominio de una lengua extranjera
correspondiente al nivel B2. En el presente plan de estudios se incluira una asignatura optativa
conducente a alcanzar el nivel B2 en lengua inglesa en la materia Asignaturas optativas. Esta
asignatura, de 4.5 ECTS, si bien se programa en el octavo semestre (cuarto curso), podra ser
cursada por el estudiante en cualquier curso académico, segun las directrices de la universidad
sin que suponga un incumplimiento de la normativa de progreso establecida por launiversidad.
Estancia de un minimo de tres meses en el extranjero en el marco de programas de movilidad
estudiantil, y presentacion, defensa oral y publica del Trabajo Fin de Grado en la lengua
extranjera en la el estudiante quiera adquirir la acreditacion de nivel B2.

Superacion de un minimo de 30 créditos en forma de asignaturas impartidas y evaluadas en
una lengua extranjera en la que el estudiante quiera adquirir la acreditacion de nivel B2, bien en
la UPV, bien en otra universidad nacional o extranjera.

Mecanismos de coordinacién docente:

La implantacién de una titulacion bajo unos principios metodolégicos centrados en el trabajo del
estudiante (Aprendizaje Basado en Proyectos), asi como el desarrollo de competencias de
caracter transversal a lo largo de la titulacion, exige la definicion de un marco general
metodolégico y de evaluacion suficientemente consensuados en todas las materias. La
coordinacién docente se desarrollard a través de mecanismos de coordinacion horizontal y
vertical de contenidos, metodologias docentes y sistemas de evaluacion de las materias. La
coordinacién docente es pues un elemento esencial en la correcta ejecucion de la planificacion
docente propuesta. Esta coordinacion, esta regulada en la Normativa de Régimen Académico y
Evaluacion del Alumnado de la UPV, en la que se establece que cada titulo oficial de la UPV
debe llevar aparejadas las siguientes figuras:

Director Académico del Titulo: profesor funcionario o contratado a tiempo completo que
imparta docencia en el titulo y que cuente con valoracion positiva, al menos de un tramo
docente. Entre sus competencias se encuentran:

Elaboracion de la propuesta del informe de gestion deltitulo.

Seguimiento de los Contratos Programa.

Validacion de las Guias Docentes.

Definicion y coordinacion de los programas de innovacion docente.

Coordinacion horizontal y vertical de los programas de las asignaturas deltitulo.

Andlisis de resultados académicos: tasas e indicadores.

Propuesta de criterios y condiciones de admision.

Andlisis de los resultados de admision.

Propuesta de modificaciones de contratos programa, plan de estudios y medios y metodologias
docentes y sistemas de evaluacion.

Comisién Académica del Titulo, cuya composicién sera la siguiente:

El Director o Directora o Decano o Decana de la Estructura Responsable de Titulo, que
ostentara la presidencia.

Un Subdirector o Subdirectora o Vicedecano o Vicedecana con competencias en materia
académica, que ejercera la secretaria.

El Director Académico o la Directora Académica delTitulo.
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4. Cuatro profesores y profesoras que, preferentemente, impartan docencia en el titulo, de
diferentes departamentos con docencia en el mismo y que dispongan de, al menos, un
tramo docente valorado positivamente. Cuando el nUmero de departamentos implicados en la
docencia del titulo sea superior a cuatro o cuando la Comisién Académica de Titulo lo sea de
varios titulos, el niumero de profesorado podra ampliarse hasta un maximo de seis.

Dos estudiantes.

El Jefe o la Jefa de los Servicios Administrativos de la Estructura Responsable de Titulo.

El Técnico o la Técnica de Gestion Académica.

No o

Las competencias de la Comisién Académica del Titulo son:

Gestion académica del titulo y coordinacion docente.

Propuesta de las condiciones de admision y reconocimiento de créditos a las comisiones que

tal efecto disponga la Universitat Politécnica de Valéencia.

3. Resolucion de las solicitudes de exencién de los requisitos de progreso del alumnado. d)
Aprobacion de los planes de matricula de los estudiantes cuando se requiera.

4. Definicion de los objetivos anuales de calidad del Titulo.

Elaboracion de la propuesta de Informe de Gestién del Titulo para su aprobacién por el maximo

drgano de gobierno de la Estructura Responsable delTitulo.

Disefo del Plan de Mejora del Titulo.

Verificacién del cumplimiento de los contratos programa.

Revision de guias docentes con rendimiento anémalo y adopcion de las medidas pertinentes.

Cualesquiera otras que le sean encomendadas por el érgano colegiado de mayor rango de la

Estructura responsable de Titulo o por la Comision de Permanencia y Evaluaciéon por

Curriculum.
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Planificacion y gestion de la movilidad

Desde el Vicerrectorado de Relaciones Institucionales e Intercambio Académico se establecen
los objetivos anuales de la universidad en materia de movilidad de estudiantes de intercambio,
y los indicadores que se utilizaran para los mismos.

Para cada afio natural, estos objetivos son comunicados a la Escuela Técnica Superior de
Ingenieria Informatica y a la Escuela Politécnica superior de Alcoi, que imparten el titulo de la
UPV en la reunién de coordinacién de responsables de RR.II. que se realiza antes del inicio del
afio (Diciembre). La ETSINF y la EPSA, en linea con los objetivos de la universidad, establece
sus propios objetivos, teniendo en cuenta su situacion especifica en materia de movilidad y los
de sus titulaciones. En Julio se realiza otra reunién de coordinacion, en la que se revisan los
indicadores, su adecuacién a los objetivos establecidos, los problemas detectados y se
proponen medidas correctoras de ser necesarias. Los resultados e indicadores finales, tras la
aplicacion de las medidas correctoras son presentados, analizados y discutidos en la reunion
de diciembre, previamente a la revision de los objetivos para el proximo ano.

Aunque la gestién administrativa y econdémica de becas y acuerdos se realiza de manera
centralizada desde la Oficina de Programas Internacionales de Intercambio (OPIl), los
responsables de movilidad del titulo, establecen su propia politica de acuerdos, convocatorias,
viajes de profesores y otras actuaciones para llevar a cabo sus objetivos. Desde la OPII se les
proporciona herramientas para monitorizar su situacion en tiempo real, acceso al histérico de
sus actividades de movilidad, e informacién sobre las actividades que desarrollan otros
responsables de movilidad de la UPV.

Esta informacién también se proporciona para cada una de las instituciones socias. Se potencia
la disponibilidad horizontal de informacién con el fin de que cada responsable pueda detectar y
aprovechar las sinergias existentes. La OPII coordina las actividades que involucran a mas de
un responsable, asi como proporciona apoyo a actividades especificas.

Las herramientas de gestién estan basadas en aplicaciones web que permiten la gestion
informatica para los principales tipos de usuarios: responsables de movilidad, alumnos
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enviados y alumnos recibidos.

Adicionalmente a las dos reuniones de coordinacion anuales, se realizan reuniones técnicas
mensualmente entre el Vicerrectorado, OPIl y responsables de movilidad, con el objetivo de
analizar problemas, elaborar propuestas de mejora y coordinar otras acciones comunes
relacionadas con la movilidad: gestion de alojamientos, clases de espafol, docencia en inglés,
programa Mentor de alumnos-tutor,...

El sistema de reconocimiento y acumulacion es el que se define en el texto refundido del RD
1393/2007 y el RD 861/2010 y a la normativa propia de la UPV. A este respecto cabe afiadir
que la citada Normativa de la UPV “Normativa para el Reconocimiento y Transferencia de
Créditos en Titulos Oficiales de Grado y Master de la Universidad Politécnica de Valencia”
aprobada en Consejo de Gobierno de 8 de marzo de 2011, esta basada en los anteriormente
citados Reales Decretos.

ITINERARIO CAMPUS DE VERA:

La Oficina de Relaciones Internacionales (RRIl) de la Escuela Técnica Superior de Ingenieria

Informatica (ETSINF) se encarga principalmente de la organizacién, gestién y seguimiento

de los aspectos relacionados con la movilidad de los estudiantes propios y de acogida al

centro. Las principales tareas que desarrolla la Oficina de RRIl de la ETSINF son las
siguientes:

1. Informar a los alumnos de la ETSINF de los diferentes programas de intercambio académico
y movilidad nacionales e internacionales en el ambito de la educacion superior asi como de
los requisitos necesarios especificos de la ETSINF, mediante reuniones informativas y
publicidad. Direccion, organizacion y gestiéon anualmente del proceso de seleccion de
estudiantes candidatos a movilidad.

2. Informar y promover la participacion en programas de movilidad nacional e internacional de
profesores (PDI) y personal de administracién y servicios (PAS) en educacién mediante
reuniones con los representantes de departamentos y areas de administracién y servicios.

3. Acciones para la creacion de nuevos acuerdos para la movilidad de estudiantes, profesores y
PAS con centros de educacién superior seleccionados en funcién de los intereses
estratégicos de la ETSINF y/o de la UPV, asi como seguimiento y mantenimiento de los
acuerdos existentes dentro del marco de los acuerdos suscritos por la UPV.

4. Asesoramiento y ayuda a la integracion del estudiante de intercambio en la UPV
complementariamente al programa MENTOR de la UPV.

5. Asesoramiento y seguimiento académico de los estudiantes propios y de acogida en
movilidad.

6. Gestion y asesoramiento en coordinacion con la OPIl de los tramites administrativos para la
obtencion de las ayudas de movilidad, asi como otras actividades comunes de envio y
recepcion de alumnos, profesores de intercambio y PAS.

7. Gestion y asesoramiento de los trdmites administrativos necesarios para los reconocimientos
académicos que resulten de los resultados académicos del estudiante en movilidad.

8. Apoyo a la ETSINF en todos los aspectos relacionados con la difusién del Centro y de sus
actividades tanto a nivel nacional como internacional, asi como asesoramiento respecto a los
referentes externos y tendencias nacionales e internacionales de la educacioén superior en
materia de ingenieria industrial.

9. Facilitar informacién a los Centros socios en materia de movilidad con la ETSINF sobre el
contenido de las asignaturas del plan de estudios vigente, los horarios, las fechas de
examenes, etc., cumpliendo de esta manera con la transparencia informativa requerida para
dotar del rigor necesario al convenio de colaboracioén entre universidades.

10.Cooperacion con las distintas oficinas de RRII en coordinacién con la OPIl mediante
reuniones periddicas

11.Asistencia a reuniones periddicas de los comités de aquellas redes internacionales de
Universidades y Centros de educacion superior de Europa a los cuales pertenece la ETSINF.

Programas de Movilidad para estudiantes:

Las opciones de movilidad para estudiantes se concretan en los distintos programas de
movilidad con acuerdos suscritos por la UPV y/o la ETSINF. Para los alumnos de la ETSINF
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son los siguientes:

Sistema de intercambio entre centros universitarios espanoles (SICUE) Programa de
Intercambio Europeo Erasmus+, en sus dos vertientes, Erasmus Académica y Erasmus
Practicas: programa de la Union Europea (U.E.) de ayudas financieras para las Universidades,
sus estudiantes y personal, a fin de fomentar la movilidad de estudiantes y la cooperacion en
el ambito de ensefianza superior en toda la Unidon Europea. Requiere de un acuerdo previo
entre Instituciones que se gestiona por la ETSINF para sus estudiantes y personal en
movilidad.

Acuerdos bilaterales con paises como Suiza. La financiacion en este caso viene dada por el
gobierno suizo.

Programa de Ayudas para el intercambio con centros no europeos PROMOE: programa propio
de la UPV, es decir financiado integramente con fondos de la UPV, para intercambiar
estudiantes y extender los vinculos de colaboracién hacia aquellos paises con los que resulta
mas dificil obtener financiacién dado que no estan dentro de programas internacionales
oficiales para el intercambio de alumnos.

Movilidad de Grados oficiales de la ETSINF: actualmente, la oficina de RRII gestiona la
movilidad de los siguientes grados:

« Grado en Ingenieria Informéatica.

* Grado en Ciencia de Datos.

« Doble Grado en Ingenieria Informatica y Administracion de Empresas.

Movilidad de Masters oficiales de la ETSINF: actualmente, la oficina de RRII gestiona la
movilidad de los siguientes masteres:

+ Master Universitario en Gestion de la Informacion.

« Master Universitario en Ciberseguridad y Ciberinteligencia.

» Master Universitario en Ingenieria Informatica.

Programas de Movilidad para personal ETSINF (PDI-PAS):

Las opciones de movilidad para el personal de la ETSINF se concretan en los distintos
programas de movilidad con acuerdos suscritos por la UPV y/o la ETSINF. Para el personal de
la ETSINF son los siguientes:

Erasmus STA: Movilidad del personal docente con fines de docencia dentro del programa de la
Unién Europea de aprendizaje permanente (LLP).

Erasmus OM: Movilidad del personal de la Universidad con fines de organizacién de la
movilidad Erasmus dentro del programa de la Unién Europea. Solamente para coordinadores y
personal de RRII.

Erasmus STT: Movilidad en cuyo marco se ofrece al personal de administracion y servicios la
posibilidad de realizar estancias breves para recibir formacién en Universidades/Instituciones
de educacion superior, participantes en el programa Erasmus.

APICID: es un programa docente financiado con fondos propios de la Universidad Politécnica
de Valencia (UPV) que tiene por objeto promover la integracion de las titulaciones y el personal
docente de la UPV en las zonas de interés estratégico para la universidad, preferentemente en
paises no Europeos, ya que para paises de la Unién Europea se utilizan fondos Erasmus STA.

Procedimientos Generales y Especificos de la ETSINF para la organizacion de la
movilidad de estudiantes:

Los procedimientos generales para los alumnos propios como los de acogida son los descritos
a continuacién, sin menoscabo de otras tareas descritas en las funciones de la oficina de RRII
de la ETSINF en relacién con la movilidad y reconocimientos académicos.

Procedimientos generales de la ETSINF para los alumnos propios en movilidad:

1. Elaboracion de tripticos y otro material informativo, asi como actualizaciéon de la pagina
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Web y del blog de intercambio académico del centro.
2. Informar a los alumnos del procedimiento para solicitar movilidad a través de convenios
suscritos entre la UPV / ETSINF y otras Universidades.
3. Subasta publica para la seleccion de estudiantes candidatos a movilidad atendiendo al
baremo publico previo a la subasta en el que se valora la adecuacion del alumno en
funcién de su expediente académico y nivel de conocimiento del idioma del pais en el que
se encuentre el Centro en el que desea cursar estudios en movilidad (en caso de tratarse
de movilidad internacional).
4. Tramitacion y envio de los documentos de solicitud a la Universidad adjudicadas para su
admision.
5. Comunicacién de la admisiéon al alumno y envio de la documentacion necesaria para su
desplazamiento.
6. Elaboracién y firma de la Propuesta de Estudios por parte del Responsable de Relaciones
Internacionales del Centro y del Alumno.

. Justificacion de la estancia.

. Reconocimiento de los estudios contenidos en el Acuerdo de Estudios ratificado por
Comision Permanente de laETSINF.

o N

Procedimientos generales de la ETSINF para los alumnos de acogida en movilidad:

1. Preinscripcién on-line de alumnos entrantes.

2. Estudio de las solicitudes y resolucion de la aceptacion o rechazo de los solicitantes.

. Envio de documento de aceptacion en la ETSINF, asi como otra informaciéon de tipo
académico y practica de utilidad para el alumno antes y durante su incorporacion.

. Jornada de bienvenida en la ETSINF y asignacion de alumno MENTOR.

. Inscripcion y presentacion de documentos y emision de acreditacion temporal en laUPV.

. Asesoramiento en la matricula y formalizacion de la misma.

. Acreditacion de la partida del estudiante.

. Expedicion de certificados académicos y envio a las Universidades deorigen.

w
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Procedimientos Especificos de la ETSINF para la organizacién de la movilidad en el caso de
existencia de Acuerdos de Doble Titulacién.

Para los acuerdos especificos de doble titulacion suscritos entre la ETSINF, se establecen en
cada acuerdo procedimientos especificos que incluyen, entre otros, entrevistas personalizadas
a los candidatos en la lengua del Centro de destino, asi como la asignacién de un profesor
tutor para el asesoramiento y seguimiento académico personalizado del estudiante en
movilidad.

Planificacion de la movilidad en el titulo de Informatica Industrial y Robética:

Durante los estudios de la carrera universitaria, la ETSINF ofrecera la posibilidad a todos los
estudiantes del titulo de Grado en Informatica Industrial y Robdtica de cursar asignaturas y
realizar el Trabajo de Fin de Grado (TFG) en otra universidad, reconociendo los créditos
cursados en la universidad de destino como créditos de la titulacion, siempre en el marco de un
convenio deintercambio.

Como se ha indicado anteriormente, el plan de estudios contempla un semestre especialmente
disefiado para realizar el intercambio académico, el 4B, ya que los créditos optativos de ese
semestre son sustituibles por los créditos realizados en la universidad de destino. EI TFG
también es defendible en el extranjero, siempre en el marco de un convenio de intercambio,
aunque en este caso para su reconocimiento, y segun normativa de la universidad, el
estudiante debera defender ante un tribunal dicho trabajo para que éste se le reconozca
finalmente. En caso de realizar el TFG en otra universidad y no poder finalmente defenderlo
ante un tribunal, el estudiante tendra siempre la posibilidad de defender su trabajo en el centro,
en las mismas condiciones que el resto de trabajos segun establezca la Comisién Académica
del titulo. La posibilidad de escribir las memorias en inglés, facilita mucho este tramite.

Es importante destacar que la realizacidon de este semestre en el extranjero es un itinerario mas
del plan de estudios, no es una posibilidad ajena para la que posteriormente haya que realizar
reconocimiento de asignaturas, una por una, sino que se reconocera el bloque totalmente y
figurara de manera clara y especifica en su certificado y titulo. Para ello, el alumno debera
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cursar y superar 30 ECTS en la universidad de acogida de entre las asignaturas que alli se
oferten, de los cuales parte de ellos deben ser de un proyecto equiparable con el TFG de su
titulacién que se ha comentado en otros puntos de esta memoria.

Aunque se fomentara que los estudiantes soliciten el intercambio académico para el semestre
4B, la coincidencia temporal del intercambio no ha de ser necesariamente en ese semestre. El
estudiante puede realizar una estancia durante el primer semestre del curso, durante todo un
curso académico (dos semestres), o dos estancias semestrales en diferentes cursos
académicos. Si ese fuera el caso y el estudiante deseara reconocer créditos de asignaturas no
optativas, entonces, se confeccionara una tabla de reconocimientos especifica, para constatar
la equivalencia aproximada en créditos y contenidos, y asegurando la adquisicion de las
competencias de la titulacion. En caso de que el estudiante, por los motivos que fuera, no
superara todos los créditos en la universidad de destino, cuando éstos se reconocen en
bloque, se arbitrara el procedimiento para poder hacer un reconocimiento parcial.

También es importante destacar que los intercambios de mas de tres meses con trabajo fin de
grado defendido en una lengua extranjera o mas de 30 ECTS superados en una universidad
donde la docencia sea en una lengua extranjera comporta la acreditacion automatica del nivel
B2 de lengua extranjera requisito indispensable para el titulo, segun la normativa de la
universidad.

Para concluir, sefialaremos que de cara a facilitar la incorporacién de los alumnos a sus centros
de destino en los plazos y fechas que define cada universidad sera posible la realizacion de
examenes a distancia. Estos examenes seran supervisados en el centro de destino del alumno
y realizados el mismo dia y a la misma hora que los exdmenes del centro, con lo que se
garantiza que el alumno sea evaluado en similares condiciones que sus compafieros, mientras
que se mitiga la barrera que supone en ocasiones las diferencias de planificacion existentes en
cada centro.

Seleccion de las instituciones del ambito Erasmus+ con las cuales se tiene firmados
convenios bilaterales actualmente, que imparten titulaciones afines al Grado de
Informatica Industrial y Robética:

PAIS CODIGO INSTITUCION
BELGICA B ANTWERPO1 UNIVERSITY OF ANTWERP
BELGICA B LOUVAINO1 UNIVERSITE CATHOLIQUE DE LOUVAIN
REPUBLICA VYSOKA SKOLA BANSKA - TECHNICKA UNIVERZITA OSTRAVA:
CHECA CZ OSTRAVAO1 - Faculty of Electrical Engineering and Computer Science
ALEMANIA  |D AACHENO1 RHEINISCH-WESTFALISCHE TECHNISCHE HOCHSCHULE AACHEN
TECHNISCHE UNIVERSITAT BERLIN:
IALEMANIA D BERLINO2 - Fakultat IV Elektrotechnik und Informatik
ALEMANIA  |D KAISERSO1 TECHNISCHE UNIVERSITAT KAISERSLAUTERN
ALEMANIA  |D ROSTOCKO1 UNIVERSITAT ROSTOCK
DINAMARCA DK LYNGBYO1 DANMARKS TEKNISKE UNIVERSITET
DINAMARCA DK ODENSEO1 SYDDANSK UNIVERSITET
FRANCIA F ORLEANSO1 UNIVERSITE D’ORLEANS
FRANCIA F RENNES10 INSTITUT NATIONAL DES SCIENCES APPLIQUEES DE RENNES
FRANCIA F ROUENOQ7 ECOLE SUPERIEURE D' INGENIEURS DE ROUEN (ESIGELEC)
HUNGRIA HU BUDAPES02 BUDAPESTI MUSZAKI ES GAZDASAGTUDOMANYI EGYETEM
ITALIA | MILANOOQ2 POLITECNICO DI MILANO
UNIVERSITA DEGLI STUDI DI ROMA LA SAPIENZA:
ITALIA | ROMAO1 - Facolta di ingegneria dell'informazione, informatica e statistica
ITALIA | SALERNOO1 UNIVERSITA DEGLI STUDI DI SALERNO
IRLANDA ~ IRLATHLONEO1  |ATHI ONE INSTITUTE OF TECHNOLOGY
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IRLANDA IRLDUBLIN44 TECHNOLOGICAL UNIVERSITY DUBLIN

NORUEGA N TRONDHEO1 NORGES TEKNISK-NATURVITENSKAPELIGE UNIVERSITET
HOLANDA  INL ENSCHEDO1  |yNIVERSITEIT TWENTE

PORTUGAL P LISBOAO2 TECNICO LISBOA (UNIVERSIDADE LISBOA)
UNIVERSIDADE DO PORTO:

PORTUGAL P PORTOO02 - FEUP-Facultade de Engenharia
UNIVERSIDADE DO PORTO:

PORTUGAL P PORTOO02 - FEUP-Facultade de Engenharia

POLONIA PL KRAKOWO02 AGH-UNIVERSITY OF SCIENCE AND TECHNOLOGY
POLITECHNIKA KRAKOWSKA:

POLONIA PL KRAKOWO3 - Faculty of Electrical and Computer Engineering
POLITECHNIKA LODZKA:
POLONIA PL LODZ0?2 - International Faculty of Engineering (IFE)

POLITECHNIKA WARSZAWSKA:
POLONIA PL WARSZAWO?2 | Faculty of Electronics and Information Technology

SUECIA S GOTEBORO2 CHALMERS TEKNISKA HOGSKOLA
LINKOPINGS UNIVERSITET:
SUECIA S LINKOPIO1 - Linkdping Institute of Technology
SUECIA S SKOVDEO1 S SKOVDEO1 - HOGSKOLAN | SKOVDE
AALTO-YLIOPISTO (AALTO-KORKEAKOULUSAATIO):
FINLANDIA  [SF ESPOO12 - School of Science

ITINERARIO CAMPUS DE ALCOI:
Gestion:

Existen varios programas dentro del ambito de las relaciones internacionales. El mas popular
es, sin duda, el programa ERASMUS. Este programa, creado por la Unién Europea, fomenta la
cooperacion en el ambito de la ensefianza superior entre los paises miembros. La Escuela
tiene establecidos convenios con universidades de la practica totalidad de los paises de la
Union Europea. En este programa se integran actualmente las estancias de estudio en
universidades y la de practicas en empresas en el ambito europeo. El programa PROMOE es
un programa propio de la UPV y se centra en ayudas para realizar estudios en universidades
de fuera de Europa, como Estados Unidos, Canada, China, Japon, América Latina, etc. Por su
parte, EUROMOVEX, también propio de la UPV, dispone de ayudas para doble titulacion o
para paises como Suiza. El programa Séneca permite la movilidad de estudiantes entre
universidades espafolas. El programa Leonardo Da Vinci ofrece a los recién titulados la
posibilidad de realizar estancias en empresas de otros paises de la Unién Europea y el Blasco
Ibafiez- UPV es el programa homologo para estancias fuera de Europa. Ademas, existen otros
programas de interés como el Programa DRAC, el Programa de Cooperacioén Interuniversitaria
de AECI, etc.

La Escuela dara soporte a estos tipos de programas con iniciativas como: grupos de docencia
en inglés de algunas de las asignaturas de la carrera, establecimiento del Programa Mentor
(alumnos tutores para alumnos de intercambio), soporte a actividades organizadas por
asociaciones de estudiantes (IAESTE, AEGEE), grupos de conversacion entre estudiantes, etc.

A lo largo del primer semestre del curso se ofreceran charlas informativas a los alumnos sobre
las caracteristicas de las becas y los centros a los que se pueden ir. Posteriormente, se
realizara una convocatoria para la presentacion de instancias. Dependiendo del programa, se
estableceran unas fechas en las que se resolveran la concesién de las becas. Sobre los plazos
se informara oportunamente a través de los puntos de informacion de la Oficina de Relaciones
Internacionales (tablén de anuncios, web y en la misma oficina).
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Internacionalizacion:

Respecto a los grupos de docencia en inglés, la Escuela intentara, en lo posible, superar los 30
ECTS en al menos una lengua extranjera, para que cualquier alumno tenga la posibilidad de
acceder al punto 5 de la seccion 5.2.4 sobre el nivel B2 de conocimiento de lengua extranjera.
De esta posibilidad avala la existencia de 27 asignaturas con docencia en inglés en las
titulaciones informaticas que se imparten en estos momentos.

Las Escuelas de ambos Campus (Vera y Alcoi) fomentaran los intercambios docentes con otras
universidades (mayoritariamente extranjeras) en el marco de la educacién y la formacion, bajo
diferentes programas, como por ejemplo los TS Erasmus y programas propios de la UPV
(APICID).

Los miembros de los cuerpos docentes de las Escuelas podran realizar una estancia con fines
docentes en una Universidad de otro pais, con la que se tiene suscrito convenio de
colaboraciéon. Del mismo modo, se acogeran profesores para realizar parte de la docencia de
asignaturas regladas, asi como cursos adicionales y conferencias. El objetivo de estos
intercambios de profesores en los dos sentidos tiene los siguientes objetivos:

Brindar al personal docente posibilidades de desarrollo personal yprofesional.

Consolidar las relaciones entre la Escuela y otras instituciones.

Permitir a los estudiantes que no puedan participar en un programa de movilidad que se
beneficien del conocimiento y experiencia del personal docente de otras universidades
extranjeras.

Incrementar los programas de intercambio ya existentes.

Fomentar la participacién del personal docente en proyectos académicoseuropeos.

Procedimientos para organizacion de la movilidad de los estudiantes propios y de
acogida:

Durante los estudios de la carrera universitaria, la EPSA ofrecera la posibilidad a todos sus
alumnos del titulo de Grado en Informatica Industrial y Robética de cursar asignaturas y realizar
el Proyecto Final de Carrera en una universidad extranjera, reconociendo los créditos como
créditos de la titulacion.

El plan de estudios contempla un semestre que puede dedicarse completamente al intercambio
y sustituirse por el mismo, el 4B, y los créditos optativos de ese semestre son sustituibles con
los créditos realizados en el extranjero, asi como el proyecto es defendible en el extranjero,
siempre en el marco de un convenio de intercambio. Es importante destacar que la realizacién
de este semestre en el extranjero es un itinerario mas del plan de estudios, no es una
posibilidad ajena para la que posteriormente haya que realizar reconocimiento de asignaturas,
una por una, sino que se reconocera el bloque totalmente y figurarda de manera clara y
especifica en su certificado y titulo. Para ello, el alumno debera cursar y superar 30 ECTS en la
universidad de acogida de entre las asignaturas que alli se oferten, de los cuales parte de ellos
deben ser de un proyecto equiparable con el proyecto fin de carrera de su titulacion que se ha
comentado en otros puntos de esta memoria. La coincidencia temporal del intercambio no ha
de ser necesariamente con el segundo cuatrimestre de la Universidad. El semestre 4B bien
podria sustituirse por una estancia durante el primer semestre de un curso académico de
cualquier otra universidad. Finalmente, en el caso de no llegar a los 30 ECTS superados se
arbitrara el procedimiento para hacer un reconocimiento parcial. En cualquier caso,
especialmente en el caso de superar los 30 ECTS, se podra reconocer por otras asignaturas
optativas u obligatorias de la titulacion. Para estas ultimas, las obligatorias, se estableceran
procedimientos y reglas de reconocimiento por convenio para asegurar que las competencias
de la titulacion se obtengan por el alumno al finalizar los estudios.

La eleccion del itinerario anterior no impedira que el alumno pueda realizar un intercambio
académico durante todo un curso académico (dos semestres, siendo o no el 4B uno de ellos)
de mas o de menos de 30 ECTS, o que pueda realizar mas de un intercambio en diferentes
cursos académicos. No obstante, se fomentara que los alumnos soliciten un intercambio
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académico de al menos 30 ECTS con el objetivo de cubrir el semestre 4B.

También es importante destacar que los intercambios de mas de tres meses con proyecto final
de carrera defendido en una lengua extranjera o0 mas de 30 ECTS superados en una
universidad donde la docencia sea en una lengua extranjera comporta la acreditacion
automatica del nivel B2 de lengua extranjera (véase punto siguiente), requisito indispensable
para el titulo, segun la normativa dela universidad.

Seleccion de las instituciones del ambito Erasmus+ con las cuales se tiene firmados
convenios bilaterales actualmente, que imparten titulaciones afines al Grado de
Informatica Industrial y Robética:

PAIS INSTITUCION CENTRO

Austria A WIENO2 - TECHNISCHE UNIVERSITAT WIEN

Bélgica B KORTRIJO1 - KATHOLIEKE HOGESCHOOL VIVES - HANTAL
ZUID
Bulgaria BG BLAGOEVO03 - AMERICAN UNIVERSITY IN
BULGARIA
Bulgaria BG ROUSSEO1 - RUSENSKI UNIVERSITET ANGEL - Faculty of Electrical Engineering,
KUNCHEV Electronics and Automation
Suiza CH BRUGGO2 - FACHHOCHSCHULE
NORDWESTSCHWEIZ
Republica |[CZ BRNOO1 - VYSOKE UCEN{ TECHNICKE V BRNE - Brno University of Technology
Checa
Republica |CZ LIBERECO1 - TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI
Checa
Republica |CZ PRAHAQ2 - CESKA ZEMEDELSKA UNIVERZITAV [ Faculty of Economics and
Checa PRAZE Management
Alemania D AUGSBURO2 - HOCHSCHULE AUGSBURG - HOCHSCHULE AUGSBURG

Alemania  [D BRANDENO1 - FACHHOCHSCHULE BRANDENBURG - Department of Informatics and

Media
Alemania  |D BREMENO4 - HOCHSCHULE BREMEN
Alemania D FRANKFUO4 - FACHHOCHSCHULE FRANKFURT AM
MAIN - UNIVERSITY OF
APPLIED SCIENCES
Alemania  |D HEILBROO1 - HOCHSCHULE HEILBRONN - Fachchochschule Heilbronn

Alemania  |D ISERLOHO1 - FACHHOCHSCHULE SUDWESTFALEN

Alemania  |D KOLNO4 - TECHNISCHE HOCHSCHULE KOLN

Alemania D MAINZO1 - JOHANNES-GUTENBERG- UNIVERSITAT
MAINZ
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PAIS INSTITUCION CENTRO
Alemania D PASSAUO1 - UNIVERSITAT PASSAU
Alemania D REGENSBO2 - OSTBAYERISCHE TECHNISCHE - FH REGENSBURG UNIVERSITY OF
HOCHSCHULE REGENSBURG IAPPLIED SCIENCES - REGENSBURG
Alemania  |D ROSTOCKO1 - UNIVERSITAT ROSTOCK - UNIVERSITAT ROSTOCK
Alemania D SCHMALKO1 - FACHHOCHSCHULE SCHMALKALDEN
HOCHSCHULE FUR TECHNIK UND WIRTSCHAFT
Alemania D SIEGENO1 - UNIVERSITAT SIEGEN
Alemania  |D STRALSUO1 - FACHHOCHSCHULE STRALSUND - Fachhoschule Stralsund
Alemania D WISMARO1 - HOCHSCHULE WISMAR - HOCHSCHULE WISMAR
Alemania  [D WOLFENBO1 - Ostfalia Hochschule fiir angewandte| Ostfalia Hochschule
Wissenschaften flr angewandte Wissenschaften
Estonia EE TALLINNOG6 - TALLINNA TEHNIKAKORGKOOL
Francia F LILLE11 - UNIVERSITE CATHOLIQUE DE LILLE - Management des organisations
Francia F PARISO13 - UNIVERSITE PARIS 13 - Institut Galilée
Francia F TROYESOS8 - UNIVERSITE DE TECHNOLOGIE DE
TROYES
Grecia G ATHINES3 - ANOTATI SHOLI PEDAGOGIKIS &
ITECHNOLOGIKIS EKPEDEFSIS
Grecia G EGALEOO2 - PANEPISTIMIO DYTIKIS ATTIKIS
Hungria HU BUDAPESO2 - BUDAPESTI MUSZAKI ES - Budapesti Mszaki és
GAZDASAGTUDOMANYI EGYETEM gazdasagtudomanyi
egyetem
Italia | BARIOS - POLITECNICO DI BARI - | Facolta di Ingegneria
Italia | MILANOO2 - POLITECNICO DI MILANO - Universidad Politecnica de Milano
Italia | PERUGIAO1 - UNIVERSITA DEGLI STUDI DI PERUGIA
Irlanda IRLLETTERKO1 - LETTERKENNY INSTITUTE OF - LETTERKENNY
TECHNOLOGY INSTITUTE OF TECHNOLOGY
Islandia IS REYKJAVOS - HASKOLINN [ REYKJAVIK - HASKOLINN | REYKJAVIK
Lituania LT KAUNASO1 - VYTAUTO DIDZIOJO UNIVERSITETAS

(%}
o
Q
[¢)
o
c
kel
@)
I
=
2
£
£
S
«
(o)
°
o)
n
=
(%2}
o
=
e
©
C
[
©
@
©
3
O
o
8
9]
o
2
[
O
>
°
o
L
0
3]
Q
o
o)
c
kel
&}
Iy
o
>
S
Q
()
kel
o)
2
=
(%2}
o
=
<
o
o
@
e}
[
Q
=
=
o
>
\
©
o
=
Ity
©
0
0
I3}
<
<
o)
e}
S
~
[
<
N
N~
75)
©
©
©
-
A
>
(2]
O




https://sede.educacion.gob.es/cid/consultaCID?cid=418665724270854435585098



DIN BRASOV

PAIS INSTITUCION CENTRO
Lituania LT KAUNASO2 - KAUNO TECHNOLOGIJOS
UNIVERSITETAS
Lituania LT RIETAVAO1L - ZEMAITIJOS KOLEGIJA
Lituania LT VILNIUSO2 - VILNIAUS GEDIMINO TECHNIKOS
UNIVERSITETAS (VGTU)
Lituania LT VILNIUS11 - VILNIAUS KOOPERACIJOS KOLEGIJA
Noruega N HALDENO2 - HOGSKOLEN | @STFOLD
Noruega N TROMSOO1 - UNIVERSITETET | TROMS@
Paises Bajos [NL UTRECHT24 - STICHTING HOGESCHOOL VAN
UTRECHT
Portugal P AVEIROO1 - UNIVERSIDADE DE AVEIRO
Portugal P COVILHAO1 - UNIVERSIDADE DA BEIRA INTERIOR
Portugal P MAIAO1L - INSTITUTO SUPERIOR DA MAIA
Portugal P PORTOO02 - UNIVERSIDADE DO PORTO
Portugal P PORTOOS - INSTITUTO POLITECNICO DO PORTO
Polonia PL BYDGOSZ02 - UNIWERSYTET TECHNOLOGICZNO ¢ |- UTP - Bydgoszcz
PRZYRODINICZY
Polonia PL GLIWICEO1L - POLITECHNIKA SLASKA
Polonia PL KOSZALIO1 - POLITECHNIKA KOSZALINSKA
Polonia PL KRAKOWO2 - AKADEMIA GORNICZO- HUTNICZA |- akademia gorniczo- hutnizca(pl
krakow02)
Polonia PL KRAKOWO3 - POLITECHNIKA KRAKOWSKA - Politechnika Krakowska
Polonia PL KRAKOW18 - WYZSZA SZKOLA EKONOMII |
INFORMATYKI
Polonia PL LUBLINO3 - POLITECHNIKA LUBELSKA
Polonia PL OPOLEO2 - POLITECHNIKA OPOLSKA - Politechnika Opolska
Polonia PL WARSZAWO2 - POLITECHNIKA WARSZAWSKA - Faculty of Electrical Engineering
Polonia PL WARSZAW33 - WOJSKOWA AKADEMIA
TECHNICZNA
Rumania RO BRASOVO01 - UNIVERSITATEA "TRANSILVANIA" - TRANSILVANIA DIN BRASOV
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PAIS INSTITUCION CENTRO
Rumania RO ORADEAO1 - UNIVERSITATEA DIN ORADEA - Facultatea de Inginerie Electrica si
Tehnologia Informatiei

Rumania RO TARGUO3 - UNIVERSITATEA 'PETRU MAIOR' DIN
TARGU MURES

Suecia S SKOVDEO1 - HOGSKOLAN | SKOVDE

Finlandia SF HAMEENLO9 - HAME UNIVERSITY OF APPLIED
SCIENCES

Finlandia  [SF LAHTI11 - LAB AMMATTIKORKEAKOULU - Lahden Ammattikorkeakoulu
(LAB University of Applied Sciences )

Finlandia  [SF LAPPEENO1 - LAPPEENRANNAN TEKNILLINEN - Faculty of Technology
YLIOPISTO

Finlandia  [SF MARIEHAO04 - HOGSKOLAN PA ALAND

Finlandia  [SF TAMPEREO2 - TAMPEREEN TEKNILLINEN - Tampere University of Technology
YLIOPISTO

Eslovaquia [SK KOSICEO3 - TECHNICKA UNIVERZITA V KOSICIACH | TECHNICKA UNIVERZITA V

KOSICIACH (SK KOSICEOQ3).

Turquia TR ISPARTAO1 - SULEYMAN DEMIREL UNIVERSITESI

Turquia TR ISTANBUO7 - YILDIZ TEKNIK UNIVERSITESI

Reino Unido [UK ELGINO1 - MORAY COLLEGE - Elgin Campus
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Plan de estudios

Modulos

Materias

Asignaturas

Formacion Basica (60

ECTS)

Fisica (6 ECTS),Formacion
Basica

Fundamentos Fisicos de la Robdtica (6
ECTS), Curso 1, Formacién Basica,
Semestre B

Matematicas (12 ECTS),

Algebra y Geometria (6 ECTS), Curso 1,
Formacion Basica, Semestre A

Formacion Basica

IAnalisis Matematico (6 ECTS), Curso 1,
Formacién Basica, Semestre A

Introduccion a la Programacion (6 ECTS),
Curso 1, Formacion Basica, Semestre A

Informatica (24 ECTS),
Formacion Basica

ITecnologia de Circuitos (6 ECTS), Curso 1,
Formaciéon Basica, Semestre B

Principios de Computadores (6 ECTS),
Curso 1, Formacion Basica, Semestre A

Programacion (6 ECTS), Curso 1,
Formaciéon Basica, Semestre B

Estadistica (6 ECTS),
Formacion Basica

Estadistica (6 ECTS), Curso 2, Formacion
Basica, Semestre A

Empresa (12 ECTS),
Formacion Basica

Marco Legal de la Empresa (6 ECTS),
Curso 2, Formacion Basica, Semestre B

Fundamentos de Organizacion de
Empresas (6 ECTS), Curso 1, Formacion
Basica, Semestre A

Formacion Obligatoria

(150 ECTS)

Informatica Industrial (15
ECTS),Obligatorio

Visién por Computador (9
ECTS),Obligatorio

Sistemas Operativos y Redes
(22.5 ECTS), Obligatorio

Logistica (6 ECTS), Obligatorio

Tecnologia Software (18
ECTS), Obligatorio

Sistemas Inteligentes Vi
Aprendizaje Automatico (13.5
ECTS), Obligatorio

Automatizacion (19.5 ECTS),
Obligatorio

Robética (19.5 ECTS),
Obligatorio

Proyectos de Robdtica e
Informatica Industrial (27
ECTS), Obligatorio

Formacion
Complementaria

(18 ECTS)

Asignaturas Optativas (18
ECTS), Optativo

Trabajo Fin de Grado
(12 ECTS)

Trabajo Fin de Grado (12
ECTS), Trabajo Fin Titulacion
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Secuenciacion de materias

Secuenciacién de materias del Ert E. Politécnica Superior de Alcoy
Curso Primer Semestre Segundo Semestre
Curso 1 Empresa (6 ECTS) Formacion Basica |Proyectos de Robética e Informatica
Industrial
(6 ECTS) Formacion Obligatoria
Informatica (12 ECTS) Formacion Fisica (6 ECTS) Formacion Basica
Bésica
Mateméticas (12 ECTS) Formacién Informatica (12 ECTS) Formacién
Bésica Bésica
Robdtica (6 ECTS) Formacién
Obligatoria
Curso 2 Tecnologia Software (4.5 ECTS) Informatica Industrial (10.5 ECTS)
Formacién Obligatoria Formacién Obligatoria
Automatizacion (4.5 ECTS) Formacion
Obligatoria
Sistemas Operativos y Redes (6 ECTS) [Empresa (6 ECTS) Formacion Basica
Formacién Obligatoria
Robética (4.5 ECTS) Formacion Tecnologia Software (9 ECTS)
Obligatoria Formacién Obligatoria
Estadistica (6 ECTS) Formacién Basica
Proyectos de Robética e Informatica Industrial (9 ECTS) Formacion Obligatoria
Curso 3 Vision por Computador (4.5 ECTS) Sistemas Operativos y Redes (6 ECTS)
Formacién Obligatoria Formacién Obligatoria
Tecnologia Software (4.5 ECTS) Automatizacién (4.5 ECTS) Formacion
Formacioén Obligatoria Obligatoria
Sistemas Inteligentes y Aprendizaje Vision por Computador (4.5 ECTS)
Automatico (4.5 ECTS) Formacioén Formacién Obligatoria
Obligatoria
Logistica (6 ECTS) Formacion Sistemas Inteligentes y Aprendizaje
Obligatoria Automatico (4.5 ECTS) Formacioén
Obligatoria
Sistemas Operativos y Redes (4.5 Robdtica (4.5 ECTS) Formacion
ECTS) Formacién Obligatoria Obligatoria
Proyectos de Robética e Informatica Industrial (12 ECTS) Formacién Obligatoria
Curso 4 Informatica Industrial (4.5 ECTS) Trabajo Fin de Grado Trabajo Fin de
Formacion Obligatoria Grado
Sistemas Operativos y Redes (6 ECTS) |Asignaturas Optativas Formacion
Formacion Obligatoria Complementaria
Sistemas Inteligentes y Aprendizaje
Automatico (4.5 ECTS) Formacién
Obligatoria
Robética (4.5 ECTS) Formacion
Obligatoria
Automatizacion (10.5 ECTS) Formacion
Obligatoria
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Secuenciacién de materias del Ert ETS de Ingenieria Informatica

Formaciéon Obligatoria

Curso Primer Semestre Segundo Semestre
Curso 1 Empresa (6 ECTS) Formacién Basica [Proyectos de Robética e Informatica
Industrial
(6 ECTS) Formacion Obligatoria
Informatica (12 ECTS) Formacion Fisica (6 ECTS) Formacion Basica
Basica
Matematicas (12 ECTS) Formacion Informatica (12 ECTS) Formacién
Basica Basica
Robética (6 ECTS) Formacioén
Obligatoria
Curso 2 [Tecnologia Software (4.5 ECTS) Informatica Industrial (10.5 ECTS)
Formacion Obligatoria Formacién Obligatoria
Automatizacion (4.5 ECTS) Formacion
Obligatoria
Sistemas Operativos y Redes (6 ECTS) [Empresa (6 ECTS) Formacion Basica
Formacion Obligatoria
Robética (4.5 ECTS) Formacion Tecnologia Software (9 ECTS)
Obligatoria Formacién Obligatoria
Estadistica (6 ECTS) Formacién Basica
Proyectos de Robdtica e Informatica Industrial (9 ECTS) Formacién Obligatoria
Curso 3 Vision por Computador (4.5 ECTS) Sistemas Operativos y Redes (6 ECTS)
Formacion Obligatoria Formacién Obligatoria
[Tecnologia Software (4.5 ECTS) Automatizacion (4.5 ECTS) Formacion
Formacién Obligatoria Obligatoria
Sistemas Inteligentes y Aprendizaje Vision por Computador (4.5 ECTS)
Automatico (4.5 ECTS) Formacion Formacién Obligatoria
Obligatoria
Logistica (6 ECTS) Formacion Sistemas Inteligentes y Aprendizaje
Obligatoria Automatico (4.5 ECTS) Formacioén
Obligatoria
Sistemas Operativos y Redes (4.5 Robdtica (4.5 ECTS) Formacion
ECTS) Formacion Obligatoria Obligatoria
Proyectos de Robética e Informatica Industrial (12 ECTS) Formacion Obligatoria
Curso 4 Informatica Industrial (4.5 ECTS) Trabajo Fin de Grado Trabajo Fin de

Grado

Sistemas Operativos y Redes (6 ECTS)
Formaciéon Obligatoria

Asignaturas Optativas Formacion
Complementaria

Sistemas Inteligentes y Aprendizaje
Automatico (4.5 ECTS) Formacion
Obligatoria

Robdtica (4.5 ECTS) Formacion
Obligatoria

Automatizacion (10.5 ECTS) Formacion
Obligatoria
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Competencias por materia

BO1

B02

B03

B04

BO5

B06

BO7

CB1

CB2

CB3

CB4

CB5

E1

Asignaturas Optativas

X
Automatizacion X| X X X
Empresa X X | X| X X
Estadistica X X| X
Fisica X X
Informatica X X X X X

Informatica Industrial

X

Logistica

X

Matematicas

X

Proyectos de Robdtica e
Informatica Industrial

X

X
X

Robdética

X

X
X
X

Sistemas Inteligentes
y Aprendizaje
Automatico

Sistemas Operativos y
Redes

Tecnologia Software

Trabajo Fin de Grado

Vision por Computador

X| X| X| X| X X| X

CE 1

CE 1

CE 1

CE 1

CE 1

CE 1

CE 2

CE 2

CE 2

CE 2

CE 2

CE 2

CE 2

CE 2

CE 2

Asignaturas Optativas

Automatizacion

Empresa
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CE1|CE1|CE1|CE1|CE1|CE1|CE1|CE2/CE2/ICE2|CE2/CE2 CE2/CE2|CE2/CE2

Estadistica

Fisica

Informatica

Informatica
Industrial

Logistica X

Matematicas

Proyectos de
Robdtica e
Informatica Industrial

Robdtica

Sistemas X X X X

Inteligentes y
Aprendizaje
Automatico

Sistemas X X X X

Operativos y Redes

Tecnologia Software X X X

Trabajo Fin de Grado

Vision por X X

Computador

CE 2CE 3[CE 3CE 3CE 3[CE 3[CE 3CE 3CE 3CE 3CE 3CE 4CE 4CE 4CG 1FG 1

Asignaturas
Optativas

Automatizacion X X

Empresa

Estadistica

Fisica

Informatica

Informatica Industrial

Logistica

Matematicas
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CE 2CE 3[CE 3CE 3CE 3{CE 3CE 3CE 3CE 3CE 3CE 3CE 4CE 4CE 4CG 1FG 1

Proyectos de X X X X X X

Robdtica e
Informatica Industrial

Robotica X XXX X X X

Sistemas Inteligentes
y
Aprendizaje
Automatico

Sistemas
Operativos y Redes

Tecnologia Software

Trabajo Fin de Grado X

Visién por
Computador
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CT1 CT2CT3CT4|CT5|CT6CT7CT8CT9|CT10CT11|CT12|CT13

Fisica X X
Matematicas X X X X

Informatica X X X X X

Estadistica X X

Empresa X X X X
Informatica X X X

industrial
Vision por
Computador
Sistemas
Operativos y
Redes

Logistica X X

Tecnologia
Software X
Sistemas

inteligentes y
Aprendizaje
Automatico

X
X

X
X
X

X
X
X
X
X

X
X
X
X

X
X
X
X
X

Automatizacion

X
X
X
X
X
X

Robdtica X

X
X

X | X
X
X
X | X

Proyectos de X
Robadtica e
Informatica

Industrial

Asignaturas
Optativas

Trabajo Fin de X X X X X X X X X

Grado

X
X

Pad
X
X
Pad
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Descripcion de los médulos

Denominacién Créditos ECTS
Formacion Basica 60,00
Formacién Obligatoria 150,00
Formacion Complementaria 18,00
Trabajo Fin de Grado 12,00

Formacion Basica

Descripcién

Tiene caracter obligatorio. Se organiza en cinco materias con una duracién comprendida entre
6 y 24 créditos, las cuales cubren en su totalidad las competencias de Formacién Basica.
Cuatro de las materias propuestas se corresponden a materias basicas vinculadas a la rama de
conocimiento de Ingenieria y Arquitectura, en concreto las materias de Empresa (12 ECTS),
Fisica (6 ECTS), Informatica (24 ECTS) y Matematicas (12 ECTS), las cuales totalizan 54
ECTS. Los restantes 6 créditos ECTS se configuran con la materia de Estadistica, la cual se
halla vinculada a otras ramas de conocimiento del ANEXO Il del R.D. 1393/2007.

Sistemas de evaluacion

Formacion Obligatoria

Descripcién

Tiene caracter obligatorio. Se organiza en 9 materias: Informatica Industrial (15 ECTS), Vision
por Computador (10,5 ECTS), Sistemas Operativos y Redes (22,5 ECTS), Logistica (4,5
ECTS), Tecnologia Software (18 ECTS), Sistemas Inteligentes y Aprendizaje Automatico (13,5
ECTS), Automatizacion (19,5 ECTS), Robdtica (19,5 ECTS) y Proyectos de Robdtica e
Informatica Industrial (27 ECTS). Las materias se distribuyen a lo largo de los cursos primero,
segundo, tercero y primer semestre del cuarto.

Sistemas de evaluacion

Formaciéon Complementaria

Descripcién

Tiene caracter optativo. EI mddulo se halla integrado por una uUnica materia, Asignaturas
Optativas (18 ECTS), que incluye un conjunto de asignaturas de caracter optativo, todas ellas
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de 4,5 ECTS, a partir de las cuales el centro configurara cada curso su oferta de optativas.

Sistemas de evaluacion

Trabajo Fin de Grado

Descripcién

Tiene caracter obligatorio. Incluye la materia de Trabajo Fin de Grado que comprende la
realizacion de un ejercicio original a realizar individualmente y presentar y defender en sesion
publica ante un tribunal universitario, consistente en un proyecto en el ambito de la Informatica
Industrial y de la Robdtica de naturaleza profesional en el que se sinteticen e integren las

competencias adquiridas en las ensefianzas del titulo.

Sistemas de evaluacion

Descripcion de las materias

Créditos

Denominacion ECTS Caracter Unidad temporal
Fisica 6 Formacion Basica Semestre 2
Matematicas 12 Formacion Basica Semestre 1
Informatica 24 Formacion Basica Semestres 1y 2
Estadistica 6 Formacion Basica Semestres 3
Empresa 12 Formacion Basica Semestres 1y 4
Informatica Industrial 15 Obligatorio Semestres 4,6y 7
Visién por Computador 9 Obligatorio Semestres 5y 6
Sistemas Operativos y Redes 22.5 Obligatorio Semest;e73 3,50
Logistica 6 Obligatorio Semestres 5
Tecnologia Software 18 Obligatorio Semestres 3,4y 5
eligentes y Aprendizaje Automatico 13.5 Obligatorio Semestres 5,6y 7
Automatizacién 19.5 Obligatorio Semestres 3,6y 7
Robotica 195 Obligatorio Semesires 2,3,6¥
Robdtica e Informatica Industrial 27 Obligatorio Semestr3362, 3,4,5
Asignaturas Optativas 18 Optativo Semestres 8
Trabajo Fin de Grado 12 Trabajo Fin Titulacion Semestres 8
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6.1 Personal académico

Tal como solicita la Guia de Apoyo para la elaboracion de la Memoria de Verificacién de Titulos
Oficiales (ANECA), se aporta el personal académico que impartira el Grado en Informatica
Industrial y Robética, indicando su categoria académica, su tipo de vinculacion a la
Universidad, su experiencia docente e investigadora y/o profesional, su adecuaciéon a los
ambitos de conocimiento vinculados al Titulo y porcentaje de dedicacion al Titulo del personal
académico disponible.

A continuacion se presenta la informacion por itinerario:

Itinerario Escuela Técnica Superior de Ingenieria Informatica (ETSINF)

Categoria académica. Vinculacion a la UPV. Experiencia docente, investigadora y
profesional:

Categoria académica del profesorado y dedicacion

Ne de Tiempo | Tiempo % de dedicacién| % de dedicacién

Categoria profesores Completo Parcial Doctores al titulo respecto a la UPV|
Catedratico/a de Universidad 15 15 0 15 21,0% 68,4%
Profesor/a Titular de Universidad 40 40 0 40 63,5% 49,5%
Profesor/a Titular Escuela Universitaria 6 6 0 2 5,7% 21,8%
Profesor/a Ayudante Doctor 1 1 0 1 2,3% 84,0%
Profesor/a Contratado/a Doctor 3 3 0 3 4,2% 36,9%
Profesor/a Colaborador/a 1 1 0 1 1,2% 19,8%
Profesor/a Asociado/a 2 0 2 2 2,1% 40,2%

Total 68 66 2 64 100,0%

% de dedicacion al titulo: porcentaje de la actividad docente que el profesorado de cada
categoria dedica a la docencia en el Titulo Grado en Informatica Industrial y Robética
(itinerario ETSINF).

% de dedicacion respecto a la UPV: porcentaje de la actividad docente que el profesorado de
cada categoria dedica a la docencia en el Titulo de Grado en Informatica Industrial y
Robdtica (itinerario ETSINF) respecto a la que dedica en todos los titulos que imparten en la

UPV.
Plantilla de profesorado
Total Tiempo completo Tiempo parcial Doctores
Numero 68 66 2 64
Porcentaje 97,1% 2,9% 94,1 %
Experiencia docente, investigadora y profesional
68 profesores Trienios Quinquenios Sexenios
Acumulado 524 279 159

- Verificable en https://sede.educacion.gob.es/cid y Carpeta Ciudadana https://sede.administracion.gob.es
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Experiencia docente Experiencia Investigadora
68 profesores Quinquenios Sexenios
1 2 3 4 >4 0 1 2 >2
Numero 0 5 15 16 29 12 10 15 31
Porcentajes 4,4% 0,0% 7,4% 22,1% 23,5% 42,6% 17,6% 14,7% 22,1% 45,6%
Experiencia profesional
68 profesores Trienios
<2 2,364 >4
Numero 1 6 61
Porcentajes 1,5% 8,8% 89,7%
Informacion agregada por area de conocimiento:
Categoria académica. Numero de profesores por categoria académica
Catedratico/a Profesor/a Profesor/a Profesor/a Profesor/a
de Titular de Titular Escuela | Contratado/a | Ayudante c;;zzers:dr{) : . ::22?:3;//2 Total
Universidad Universidad Universitaria Doctor Doctor

ARQUITECTURA'Y
TECNOLOGIA DE 3 17 3 1 0 0 0 24
COMPUTADORES
ESTADISTICA E

0 1 0 0 1 0 0 2
INVESTIGACION OPERATIVA
FISICA APLICADA 1 0 1 0 0 0 0 2
INGENIERIA CARTOGRAFICA,
GEODESIAY 1 0 0 0 0 0 0 1
FOTOGRAMETRIA
INGENIERIA DE SISTEMAS Y

2 6 0 0 0 0 2 10
AUTOMATICA
INGENIERIA MECANICA 1 0 0 0 0 0 0 1
INGENIERIA TELEMATICA 2 0 0 0 0 0 0 2
LENGUAIJES Y SISTEMAS
INFORMATICOS 2 8 0 2 0 0 0 12
MATEMATICA APLICADA 3 2 0 0 0 0 0 5
ORGANIZACION DE

0 3 1 0 0 1 0 5
EMPRESAS
TECNOLOGIA ELECTRONICA 0 3 1 0 0 0 0 4
Total 15 40 6 3 1 1 2 68

CSV: 418370464744252322456711 - Verificable en https://sede.educacion.gob.es/cid y Carpeta Ciudadana https://sede.administracion.gob.es
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Experiencia docente, investigadora, profesional y dedicacidn al titulo

%
Area de conocimiento Total Trienios | Quinquenios | Sexenios dedicacion
al titulo
ARQUITECTURA Y TECNOLOGIA DE 0
COMPUTADORES 24 196 109 57 25,6%
ESTADISTICA E INVESTIGACION
0,
OPERATIVA 2 10 > 0 >/8%
FISICA APLICADA 2 25 12 4 3,5%
INGENIERIA CARTOGRAFICA, GEODESIA
) 0,
Y FOTOGRAMETRIA ! 9 4 4 1L1%
INGENIERIA DE SISTEMAS Y o
AUTOMATICA 10 68 35 21 22,6%
INGENIERIA MECANICA 1 11 6 4 1,4%
INGENIERIA TELEMATICA 2 18 11 9 2,5%
LENGUAIJES Y SISTEMAS o
INFORMATICOS 12 86 a4 34 19,8%
MATEMATICA APLICADA 5 34 18 16 6,0%
ORGANIZACION DE EMPRESAS 5 35 18 3 8,7%
TECNOLOGIA ELECTRONICA 4 32 17 7 3,0%
Total 68 524 279 159 100,0%

Perfil académico:

Titulacion del personal académico que impartira el grado (itinerario ETSINF):

% respecto del

Titulacién total
Licenciado en Informatica 45,6%
Ingeniero en Informatica 13,2%
Ingeniero Industrial 10,3%
Licenciado en Ciencias Fisicas 4,4%
Ingeniero en Automatica y Electrénica Industrial 4,4%
Licenciado en Matematicas 2,9%
Ingeniero de Telecomunicacion 2,9%
Licenciado en Ciencias Econdmicas y Empresariales 2,9%
Master Univ. en Automatica e Informatica Industrial 1,5%
Master Univ. en Ingenieria Mecanica y Materiales 1,5%
Ingeniero en Electrdnica 1,5%
Ingeniero Técnico en Electrénica 1,5%
Graduado/a en Ingenieria Informatica 1,5%
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Licenciado en Ciencias Matematicas 1,5%
Licenciado en Ciencias 1,5%
Diplomado en Informatica 1,5%
Ingeniero Geodesia y Cartografia 1,5%
Total 100,0%

Perfil docente:

Tal como se indica en las tablas anteriores, el

quinquenios reconocidos.

Experiencia docente: Se adjunta las asignaturas impartidas por el personal académico
(dltimos tres cursos académicos) que impartira el Grado en Informatica Industrial y Robética
(itinerario ETSINF) relacionadas con la tematica de dicho grado:

88% del personal académico tiene 3 o mas

Titulacion Asignatura N2 de profesores
Céd. Denominacién Céd. | Denominacién ECTS | 2019/20 | 2018/19 @ 2017/18
GRADO EN
ADMINISTRACION Y Introduccidn a la
158 DIRECCION DE 11740 Estadistica 6.0 0 0 !
EMPRESAS
GRADO EN CIENCIA DE Andlisis exploratorio de
189 DATOS 14004 datos 6,0 1 1 0
GRADO EN CIENCIA DE s -
189 DATOS 13999 | Analisis matematico 6,0 1 1 0
Fundamentos de
189 GRADO EN CIENCIA DE 14001 | computadoresy 6,0 1 1 0
DATOS ) .
sistemas operativos
Fundamentos de
GRADO EN CIENCIA DE .
189 DATOS 13997 | organizacién de 6,0 1 1 0
empresas
GRADO EN CIENCIA DE - .
189 DATOS 14000 | Matemdtica discreta 6,0 0 1 0
Modelos estadisticos
189 GRADO EN CIENCIA DE 14005 | para latoma de 6,0 1 1 0
DATOS .
decisiones |
GRADO EN DISENO Y
185 TECNOLOGIAS 13857 | Impresion 3D 6,0 1 0 0
CREATIVAS
GRADO EN INGENIERIA -
160 AEROESPACIAL 11887 | Control Automatico 6,0 2 2 2
. Disefio, Validacién y
GRADO EN INGENIERIA o
160 AEROESPACIAL 11941 C.ertlflcaaon de 6,0 2 2 2
Sistemas Embarcados
GRADO EN INGENIERIA -
160 AEROESPACIAL 11873 | Estadistica 6,0 1 0 0
GRADO EN INGENIERIA -
160 AEROESPACIAL 11874 | Fisica 12,0 1 1 1
GRADO EN INGENIERIA -
160 AEROESPACIAL 11876 | Informatica 6,0 2 2 2
GRADO EN INGENIERIA -
160 AEROESPACIAL 11879 | Mecanica 6,0 1 1 1
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GRADO EN INGENIERIA

Sistemas Embarcados

160 AEROESPACIAL 11942 | para Navegaciony 6,0
Control

GRADO EN INGENIERIA .

175 BIOMEDICA 13041 | Empresay economia 4,5
GRADO EN INGENIERIA -

175 BIOMEDICA 13040 | Informaticay redes 7,5
GRADO EN INGENIERIA - .

175 BIOMEDICA 13051 | Mecanica de sistemas 4,5
GRADO EN INGENIERIA . -

174 DE LA ENERGIA 12937 | Sistemas Automaticos 4,5
GRADO EN INGENIERIA

155 DE ORGANIZACION 11471 | Fisica ll 6,0
INDUSTRIAL
GRADO EN INGENIERIA Fundamentos de

155 DE ORGANIZACION 11486 | Organizacion de 4,5
INDUSTRIAL Empresas
GRADO EN INGENIER[A Tecnologia Informética

155 DE ORGANIZACION 11535 Industriagl 4,5
INDUSTRIAL
GRADO EN INGENIERIA

155 DE ORGANIZACION 11480 | Teoria de maquinas 4,5
INDUSTRIAL
GRADO EN INGENIERIA
DE TECNOLOGIAS Y _—

167 SERVICIOS DE 12417 | Acustica 4,5
TELECOMUNICACION
GRADO EN INGENIERIA
DE TECNOLOGIAS Y -

190 SERVICIOS DE 12417 | Acustica 4,5
TELECOMUNICACION
GRADO EN INGENIERIA
DE TECNOLOGIAS Y Dispositivos

190 SERVICIOS DE 12402 electrénicos 6,0
TELECOMUNICACION
GRADO EN INGENIERIA
DE TECNOLOGIAS Y Dispositivos

167 SERVICIOS DE 12402 electrdnicos 6.0
TELECOMUNICACION
GRADO EN INGENIERIA
DE TECNOLOGIAS Y Fundamentos de

190 SERVICIOS DE 12419 computadores 45
TELECOMUNICACION
GRADO EN INGENIERIA
DE TECNOLOGIAS Y Fundamentos de

167 SERVICIOS DE 12419 computadores 45
TELECOMUNICACION
GRADO EN INGENIERIA
DE TECNOLOGIAS Y Fundamentos de

190 SERVICIOS DE 12411 sistemas digitales 45
TELECOMUNICACION
GRADO EN INGENIERIA
DE TECNOLOGIAS Y Fundamentos de

167 SERVICIOS DE 12411 sistemas digitales 45
TELECOMUNICACION
GRADO EN INGENIERIA
DE TECNOLOGIAS Y L

167 SERVICIOS DE 12400 | Programacion 6,0

TELECOMUNICACION
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167

GRADO EN INGENIERIA
DE TECNOLOGIAS Y
SERVICIOS DE
TELECOMUNICACION

12446

Seguridad

6,0

190

GRADO EN INGENIERIA
DE TECNOLOGIAS Y
SERVICIOS DE
TELECOMUNICACION

12446

Seguridad

6,0

161

GRADO EN INGENIER(A
ELECTRICA

12026

Electrénica de Potencia
(1IT1)

6,0

161

GRADO EN INGENIER(A
ELECTRICA

11996

Estadistica

6,0

161

GRADO EN INGENIERIA
ELECTRICA

12034

Informatica Industrial

6,0

161

GRADO EN INGENIER(A
ELECTRICA

13414

Sistemas electrénicos
para la eficiencia
energética

4,5

163

GRADO EN INGENIERIA
ELECTRONICA
INDUSTRIAL Y
AUTOMATICA

12142

Automatica Basica

9,0

163

GRADO EN INGENIERIA
ELECTRONICA
INDUSTRIAL Y
AUTOMATICA

12168

Control avanzado por
computador

6,0

163

GRADO EN INGENIERIA
ELECTRONICA
INDUSTRIAL Y
AUTOMATICA

12135

Electricidad

6,0

163

GRADO EN INGENIERIA
ELECTRONICA
INDUSTRIAL Y
AUTOMATICA

12154

Informatica Industrial |

6,0

163

GRADO EN INGENIERIA
ELECTRONICA
INDUSTRIAL Y
AUTOMATICA

12155

Informatica Industrial Il

4,5

163

GRADO EN INGENIERIA
ELECTRONICA
INDUSTRIAL Y
AUTOMATICA

12174

Instalaciones de Control
Industrial

4,5

163

GRADO EN INGENIER(A
ELECTRONICA
INDUSTRIAL Y
AUTOMATICA

12156

Instrumentacion
Electrénica

6,0

163

GRADO EN INGENIERIA
ELECTRONICA
INDUSTRIAL Y
AUTOMATICA

12158

Sistemas Digitales
Aplicados

6,0

163

GRADO EN INGENIER(A
ELECTRONICA
INDUSTRIAL Y
AUTOMATICA

12159

Sistemas Electrénicos
Industriales

6,0

163

GRADO EN INGENIERIA
ELECTRONICA
INDUSTRIAL Y
AUTOMATICA

12166

Sistemas Informaticos
de Tiempo Real

6,0

163

GRADO EN INGENIERIA
ELECTRONICA
INDUSTRIAL Y
AUTOMATICA

12157

Sistemas Robotizados

6,0
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GRADO EN INGENIERIA
ELECTRONICA

163 INDUSTRIAL Y 12169 | Visidn artificial 6,0
AUTOMATICA
GRADO EN INGENIERIA
EN DISENO INDUSTRIAL -
142 Y DESARROLLO DE 10270 | Fisica 9,0
PRODUCTOS
GRADO EN INGENIERIA
154 EN TECNOLOGIAS 11398 | Estadistica 6,0
INDUSTRIALES
GRADO EN INGENIERIA
154 EN TECNOLOGIAS 11401 | Fisica ll 6,0
INDUSTRIALES
GRADO EN INGENIERIA Impresién 3D
154 EN TECNOLOGIAS 13438 fab?'icacién y 4,5
INDUSTRIALES
GRADO EN INGENIERIA
154 EN TECNOLOGIAS 11404 | Informatica 6,0
INDUSTRIALES
GRADO EN INGENIER(A Internet y servicios en
154 EN TECNOLOGIAS 13235 red ¥ 4,5
INDUSTRIALES
GRADO EN INGENIERIA Laboratorio de
154 EN TECNOLOGIAS 13237 | automatizaciény 4,5
INDUSTRIALES control
GRADO EN INGENIERIA Programmin
154 | EN TECNOLOGIAS 13754 emgedded Sgstems e 45
INDUSTRIALES Y
GRADO EN INGENIERIA
154 EN TECNOLOGIAS 11407 | Sistemas automaticos 4,5
INDUSTRIALES
GRADO EN INGENIERIA
154 EN TECNOLOGIAS 11430 | Tecnologia automatica 6,0
INDUSTRIALES
GRADO EN INGENIER[A Tecnologia informatica
154 EN TECNOLOGIAS 11432 | dustriagl 4,5
INDUSTRIALES
GRADO EN INGENIERIA
154 EN TECNOLOGIAS 11410 | Teoria de maquinas 4,5
INDUSTRIALES
GRADO EN INGENIERIA . .
156 INFORMATICA 11587 | Agentes inteligentes 4,5
GRADO EN INGENIERIA
156 INFORMATICA 11546 | Algebra 6,0
GRADO EN INGENIERIA s -
156 INFORMATICA 11545 | Analisis matematico 6,0
GRADO EN INGENIERIA Andlisis y especificacion
156 INFORMATICA 11570 de requisitos 6,0
GRADO EN INGENIERIA o -
156 INFORMATICA 11594 | Aprendizaje automatico 4,5
. Arquitectura e
GRADO EN INGENIERIA . .
156 INFORMATICA 11553 | ingenieria de 6,0
computadores
. Bases de datos y
GRADO EN INGENIERIA .
156 INFORMATICA 11548 'S|5temas .d’e 6,0
informacién
156 GRADO EN INGENIERIA 11562 Concurrencia y sistemas 6,0

INFORMATICA

distribuidos
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GRADO EN INGENIERIA

Configuracion,

156 INFORMATICA 11580 adm.i?istraciény 6,0
gestién de redes

156 | SUDOENINGENERIA | 1100, | QIO Lm S
distribuidos

e SHSSEIMGEENS | e Dreyeiinde g

156 ?NRFAC‘)DROM?HI(':\‘EENIERIIA 11640 | Disefio y Modelado 3D 4,5

156 | CRADOENINGENIERIA | 115 | i 60

155 | CPADOENINGENIERA | 0,0 | (ol nti ® 60
empresas

e | SUPOSUNNETA | gy | Fdmetsieie | g

156 IGNRFAOI?ROM;’\#?SEMER[A 11554 | Gestidn de proyectos 4,5

) Gestidony .conﬁguracic'm

s | SHDODUNGNERL | 0 | Soomuectineles|
informacién

156 |GNRFAC‘)DRONIEA{E:_||::\I§EN|ER|’A 14097 | Impresién 3D 4,5

156 IGNRFAOI?ROM;’\#?SEMER[A 11555 | Ingenieria del software 6,0

155 | CRADORNINGENERIA | 4,0y, | Sl 60
programacion

156 IGNRFAOITROMZ'\#II? f ENIER(A 11591 ;?:*:2:%?;?2&25 6,0
interactivos

155 |CRADORNMNGENERIA | o, | SRR ST g
programacion

156 ?NRFAC;ONI?I_:(’:\‘EENIERIIA 11547 | Matematica discreta 6,0

156 ?NRFAC‘)DROM?HI(':\‘EENIERIIA 11642 | Mecatronica 4,5
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GRADO EN INGENIERIA

156 INFORMATICA 11543 | Programacion 6,0
156 FNRFAC‘)DROM?I_:::\IEEMER'A 12990 | Redes de computadores 9,0
GRADO EN INGENIERIA Seguridad en los
156 INFORMATICA 11576 sistemas informaticos 45
156 IGN'T:AOI?ROM;’\#:?SEMER'A 11560 | Sistemas inteligentes 4,5
156 IGNF::AODROMZI\%ISSENIERIA 11641 | Sistemas robotizados 4,5
GRADO EN INGENIERIA Tecnologia de bases de
156 INFORMATICA 116121 yatos 45
GRADO EN INGENIERIA Tecnologia de
156 INFORMATICA 11544 computadores 6,0
. Tecnologia de sistemas
156 IGNF::AODROMZI\%ISSENIERIA 11563 | de informacion en la 6,0
red
GRADO EN INGENIERIA Mdquinasy
169 MECANICA 12568 Mecanismos (ITI. 1,3,4) 75
169 l(\;/IREACi?\IIE': INGENIERIA 12626 | Robdtica 4,5
MASTER
UNNERS,ITARIO EN Disefio y desarrollo de
2270 AUTOMATICA E 34395 | . . 4,5
INFORMATICA sistemas de tiempo real
INDUSTRIAL
MASTER
UNIVERSITARIO EN | £ fisi
2270 | AUTOMATICAE 34397 sTstgnf::Z n':r'gﬁ;' o 45
INFORMATICA
INDUSTRIAL
MASTER
UNIVERS’ITARIO EN Programacion de
2270 AUTOMATICA E 34394 | . 4,5
INFORMATICA sistemas
INDUSTRIAL
MASTER
UNIVERSITARIO EN Redes y Sistemas
2270 AUTOMATICA E 34396 | distribuidos para 4,5
INFORMATICA control
INDUSTRIAL
MASTER
UNIVERSITARIO EN
2270 AUTOMATICA E 34392 | Robdtica de servicios 45
INFORMATICA
INDUSTRIAL
MASTER
UNIVERSITARIO EN Visio d
2270 | AUTOMATICA E 34400 e:'l‘;';n”d"ursi:’i;"p“ta or 4,5
INFORMATICA
INDUSTRIAL
MASTER
UNIVERSITARIO EN
ECL)J';AEP;J Bécpl\?_:_\‘ AEN LA Disefio y arquitectura
2276 PRESTACIONES / CLOUD 34562 | de servicios distribuidos 2,0
AND HIGH- escalables (DASE)
PERFORMANCE
COMPUTING
MASTER
2250 UNIVERSITARIO EN 33909 Gestidn de Riesgos en 30

DIRECCION Y GESTION
DE PROYECTOS

Direccién de Proyectos
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MASTER
UNIVERSITARIO EN

Optimizacion y Control

2175 DISENO Y FABRICACION 32740 | T ecos 5,0
INTEGRADA ASISTIDOS
POR COMPUTADOR
MASTER
UNIVERSITARIO EN )
EVALUACION Y ::'::ig;:iﬂ”p’

2164 | SEGUIMIENTO 32415 . 3,0
AMBIENTAL DE h.e"am'.eintas de
ECOSISTEMAS MARINOS simulacion
Y COSTEROS
MASTER

Analisis de Datos

2255 gENSI\'I{IECF){;ITD':TA? EN 34004 Empre.sariales (Business 4,5
INFORMACION analytics)
MASTER

Centros de procesos de

UNIVERSITARIO EN T

2255 GESTION DE’LA 34019 Siitz;\;;/lrtuallzaaon de 4,5
INFORMACION
m\?lf/-rEERRSITARIO EN Integracion de

2255 GESTION DE LA 34017 | aplicaciones en . 4,5
INFORMACION procesos de negocio
m\?lf/-rEERRSITARIO EN Marco legal y

2255 GESTION DE’LA 34015 aigr:gzigélﬁo dela 3,0
INFORMACION
MASTER TECNOLOGIAS Y
UNIVERSITARIO EN APLICACIONES
INGENIERIA AVANZADA INFORMATICAS PARA

2159 DE PRODUCCION, 30459 LA GESTION DE LA 4,0
LOGISTICA Y CADENA DE CADENA DE
SUMINISTRO SUMINISTRO
MASTER
UNIVERSITARIO EN L

2252 | INGENIERIA DE 33935 | Redes Inalambricas de 4,0
COMPUTADORES Y Sensores y Actuadores
REDES
MASTER
UNIVERSITARIO EN Redes para Aplicaciones

2252 INGENIERIA DE 33939 | o 4,0
COMPUTADORES Y
REDES
MASTER
UNIVERSITARIO EN ) o

2252 | INGENIERIA DE 33944 | Sistemas Distribuidosy 4,0
COMPUTADORES Y Empotrados
REDES
MASTER
UNIVERSITARIO EN Convertidores

2194 INGENIERIA DE 33074 | Electrénicos de 6,0
SISTEMAS Potencia
ELECTRONICOS
MASTER
UNNERSITARIO EN Sistemas digitales de

2194 INGENIERIA DE 33078 ) 6,0
SISTEMAS control de potencia
ELECTRONICOS
MASTER
UNIVERSITARIO EN Sistemas Integrados

2194 INGENIERIA DE 33079 Digitales 6,0
SISTEMAS
ELECTRONICOS
MASTER Instrumentacion de

2238 IUN’\(ISI:E/II\EI?ESI;T:RIO EN 33603 adqui.sicic'm de datos 6,0
GEOMATICA Y espaciales
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GEOINFORMACION

2274

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA
GEOMATICAY
GEOINFORMACION

34512

Técnicas de
Teledeteccidon y
Fotogrametria

6,0

2241

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA INDUSTRIAL

33730

Automdviles

4,5

2241

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA INDUSTRIAL

33687

Robética industrial

6,0

2241

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA INDUSTRIAL

33781

Robdtica movil

4,5

2241

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA INDUSTRIAL

33780

Vision artificial

4,5

2233

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA
INFORMATICA

33423

Administracién
electrénica

6,0

2233

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA
INFORMATICA

33432

Aplicaciones graficas y
multimedia

6,0

2233

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA
INFORMATICA

33424

Automatizacion y
robdtica

6,0

2233

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA
INFORMATICA

33427

Gestion integral

6,0

2233

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA
INFORMATICA

33426

Inteligencia ambiental

6,0

2233

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA
INFORMATICA

33416

Planificacion y direccion
de proyectos de Tl

6,0

2233

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA
INFORMATICA

33431

Sistemas empotrados y
ubicuos

6,0

2233

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA
INFORMATICA

33428

Sistemas informaticos
para el control de
instalaciones y procesos

6,0

2233

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA
INFORMATICA

33436

Sistemas inteligentes

6,0

2233

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA
INFORMATICA

33413

Soft skills

4,5

2187

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA
MECATRONICA

32910

Automatizacion

4,5
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2187

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA
MECATRONICA

32918

Automatizacion
Distribuida

4,5

2187

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA
MECATRONICA

32920

Disefio Electrénico
Avanzado

4,5

2187

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA
MECATRONICA

32913

Electrénica de Potencia

4,5

2187

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA
MECATRONICA

32922

Sistemas de Medicion y
Actuacion

6,0

2187

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA
MECATRONICA

32921

Sistemas Embebidos

4,5

2253

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA Y
TECNOLOGIA DE
SISTEMAS SOFTWARE

33953

Disefio de Sistemas
Ubicuos y Adaptativos

2,0

2253

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA Y
TECNOLOGIA DE
SISTEMAS SOFTWARE

33955

Laboratorio de
Programacion
Multiparadigma

2,0

2253

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA Y
TECNOLOGIA DE
SISTEMAS SOFTWARE

33967

Modelos Formales de
Computacion

3,0

2254

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INTELIGENCIA
ARTIFICIAL,
RECONOCIMIENTO DE
FORMAS E IMAGEN
DIGITAL

33990

Aplicaciones de
Reconocimiento de
Formas

3,0

2254

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INTELIGENCIA
ARTIFICIAL,
RECONOCIMIENTO DE
FORMAS E IMAGEN
DIGITAL

33994

Graficos por
Computador

3,0

2254

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INTELIGENCIA
ARTIFICIAL,
RECONOCIMIENTO DE
FORMAS E IMAGEN
DIGITAL

33976

Planificacion de
Sistemas Inteligentes de
Tiempo Real

3,0

2254

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INTELIGENCIA
ARTIFICIAL,
RECONOCIMIENTO DE
FORMAS E IMAGEN
DIGITAL

33997

Reconocimiento de
Formas y Aprendizaje
Computacional

3,0

2199

MASTER
UNIVERSITARIO EN
INVESTIGACION
MATEMATICA

33217

Estructuras Asimétricas
Topoldgicas y Fuzzy:
Aplicaciones

3,0

CSV: 418370464744252322456711 - Verificable en https://sede.educacion.gob.es/cid y Carpeta Ciudadana https://sede.administracion.gob.es




https://sede.educacion.gob.es/cid/consultaCID?cid=418370464744252322456711



MASTER
UNIVERSITARIO EN

Métodos algebraicos y

2199 INVESTIGACION 332121 (s aplicaciones 30
MATEMATICA
MASTER
UNIVERSITARIO EN

2179 | TECNOLOGAS 0757 | INTEROPERABLIDADEN |5 g
SISTEMAS Y REDES DE
COMUNICACIONES
MASTER
e

2179 | TECNOLOGIAS, 31221 . 1,0

PARA GESTION DE

SISTEMAS Y REDES DE EMERGENCIAS
COMUNICACIONES
MASTER
UNIVERSITARIO EN zgmgémgﬂ\;\/\/g&gss

2179 TECNOLOGIAS, 31967 APPLICATIONS AND 1,0
SISTEMAS Y REDES DE SYSTEMS

COMUNICACIONES
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Perfil investigador:

Tal como se indica en las tablas anteriores, el 67% del profesorado tiene 2 0 mas sexenios de

investigaciéon reconocidos.

Departamentos en los que estan adscritos el personal académico que impartira el grado

(itinerario ETSINF):
Departamento Ne Profesc{res
adscritos
COMUNICACIONES 2
ESTADISTICA E INVESTIGACION OPERATIVA APLICADAS Y CALIDAD 2
FISICA APLICADA 2
INFORMATICA DE SISTEMAS Y COMPUTADORES 24
INGENIERIA CARTOGRAFICA, GEODESIA Y FOTOGRAMETRIA 1
INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA 10
INGENIERIA ELECTRONICA 4
INGENIERIA MECANICA Y DE MATERIALES
MATEMATICA APLICADA 5
ORGANIZACION DE EMPRESAS
SISTEMAS INFORMATICOS Y COMPUTACION 12
Total 68

A continuacién se aportan las lineas de investigacion del personal académico que impartira el

grado (itinerario ETSINF):

- Robdtica.
- Control por computador y automatizacion.

- Informat

ica industrial.

- Visién por computador.

- Informat

ica grafica y multimedia.

- Redes Industriales.

- Sensore

s y redes de sensores inalambricas.

- Internet de las cosas.

- Electronica industrial.

- Sistemas electrénicos digitales.

- Redes inteligentes y energias renovables.

- Algebra.
- Teoria s

ingular y sus aplicaciones.

- Topologias y estructuras Fuzzy y sus aplicaciones.
- Tecnologia Informatica.

- Inteligencia Atrtificial.

- Métodos de produccion del software.

- Vision artificial.

- Sistemas de planificacion de ventas y operaciones.
- Data Science Analytics.

- Gestion

de la educacién superior.

- Desarrollo Tecnoldgico.

- Imagen molecular.

- Ingenieria mecanica.

- Natural Language Processing.

- Planning and Reasoning.

- Software analysis and verification.
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- Machine Learning and Deep Learning.

- Natural Computing.

- Computational Logic and Automated Reasoning.

- Intelligent Agents and Human Centered Al.

- Al, Privacy and Security.

- Materiales para medicina regenerativa e Ingenieria tisular.

Perfil profesional:

El 97% del profesorado tiene una dedicacion a tiempo completo, con dedicacién a la docencia
e investigacién, si bien conviene sefalar que al menos el 90% ha participado en
convenios/contratos de colaboracién con empresas para el asesoramiento y la transferencia
tecnolégica en el ambito del nuevo titulo propuesto.

Ademas, hay que sefialar que, como parte de la actividad docente, mas del 80% del
profesorado tiene amplia experiencia en la tutorizacién de estudiantes en la realizacion de
practicas externas.
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Itinerario Escuela Politécnica Superior de Alcoy (EPSA)

Categoria académica. Vinculacion a la UPV. Experiencia docente, investigadora y

profesional:

Categoria académica del profesorado y dedicacion

N2 de Tiempo | Tiempo % de dedicacién| % de dedicacion

Categoria profesores Completo Parcial Doctores al titulo respecto a la UPV|
Catedratico/a de Universidad 3 3 0 3 4,5% 47,7%
Catedratico/a Escuela Universitaria 1 1 0 1 4,1% 71,4%
Profesor/a Titular de Universidad 19 19 0 19 28,4% 28,9%
Profesor/a Titular Escuela Universitaria 5 5 0 0 16,9% 64,5%
Profesor/a Ayudante Doctor 2 2 0 2 7,4% 84,3%
Profesor/a Contratado/a Doctor 4 4 0 4 12,7% 74,0%
Profesor/a Colaborador/a 3 3 0 1 11,5% 75,2%
Profesor/a Ayudante 2 2 0 2 9,9% 75,2%
Profesor/a Asociado/a 4 0 4 1 4,6% 38,1%

Total 43 39 4 33 100,0%

% de dedicacion al titulo: porcentaje de la actividad docente que el profesorado de cada
categoria dedica a la docencia en el Titulo Grado en Informatica Industrial y Robética

(itinerario EPSA).

% de dedicacion respecto a la UPV: porcentaje de la actividad docente que el profesorado de
cada categoria dedica a la docencia en el Titulo de Grado en Informatica Industrial y
Robética (itinerario EPSA) respecto a la que dedica en todos los titulos que imparten en la

UPV.
Plantilla de profesorado
Total Tiempo completo Tiempo parcial Doctores
Numero 43 39 4 33
Porcentaje 90,7 % 9,3% 76,7 %
Experiencia docente, investigadora y profesional
43 profesores Trienios Quinquenios Sexenios
Acumulado 264 132 52
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Experiencia docente Experiencia Investigadora
43 profesores
Quinquenios Sexenios
0 1 2 3 4 >4 0 1 2 >2
Numero 8 1 3 10 14 7 22 5 7 9
Porcentajes 18,6% 2,3% 7,0% 23,3% 32,5% 16,3% 51,1% 11,6% 16,3% | 21,0%

Experiencia profesional
43 profesores Trienios
<2 2,364 >4
Numero 4 6 33
Porcentajes 9,3% 14,1% 76,7%

Informacién agregada por area de conocimiento:

Categoria académica. Numero de profesores por categoria académica

(o[V) CEU TU TEU coD AYD coL AY ASO Total
ARQUITECTURA Y TECNOLOGIA
DE COMPUTADORES 0 ! ! 3 0 ! 0 0 0 6
ESTADISTICA E INVESTIGACION
OPERATIVA 0 0 0 0 2 0 0 0 0 2
FISICA APLICADA 1 0 1 0 0 0 0 0 0 2
INGENIERIA CARTOGRAFICA,
GEODESIAY FOTOGRAMETRIA ! 0 0 0 0 0 0 0 0 1
INGENIERIA DE LOS PROCESOS
DE FABRICACION 0 0 2 0 0 0 0 0 0 2
INGENIERIA DE SISTEMAS Y
AUTOMATICA 0 0 ! 1 0 0 0 1 0 3
INGENIERIA MECANICA 0 0 4 0 1 0 2 0 1 8
LENGUAJES Y SISTEMAS
INFORMATICOS 0 0 0 0 ! 0 ! ! 2 >
MATEMATICA APLICADA 1 0 2 0 0 0 0 0 0 3
ORGANIZACION DE EMPRESAS 0 0 4 0 0 1 0 0 1 6
TECNOLOGIA ELECTRONICA 0 0 3 1 0 0 0 0 0 4
TEORIA DE LA SENAL Y
COMUNICACIONES 0 0 ! 0 0 0 0 0 0 !
Total 3 1 19 5 4 2 3 2 4 43

CU: Catedratico/a de Universidad; CEU: Catedratico/a de Escuela Universitaria; TU: Profesor/a
Titular de Universidad; TEU: Profesor/a Titular Escuela Universitaria; COD: Profesor/a
Contratado/a Doctor; AYD: Profesor/a Ayudante Doctor; COL: Profesor/a Colaborador/a; AY:
Profesor/a Ayudante; ASO: Profesor/a Asociado/a.
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Experiencia docente, investigadora, profesional y dedicacion al titulo

o ——y
Total Trienios Quinquenios Sexenios % dedlca’cmn
al titulo
ARQUITECTURA Y TECNOLOGIA o
DE COMPUTADORES 6 40 19 9 24,5%
ESTADISTICA E INVESTIGACION o
OPERATIVA 2 12 6 3 4,9%
FISICA APLICADA 2 17 9 7 3,3%
INGENIERIA CARTOGRAFICA, o
GEODESIA'Y FOTOGRAMETRIA 1 9 4 4 1,2%
INGENIERIA DE LOS PROCESOS o
DE FABRICACION 2 14 / 4 1,9%
INGENIERIA DE SISTEMAS Y o
AUTOMATICA 3 13 6 0 13,4%
INGENIERIA MECANICA 8 55 29 0 9,2%
LENGUAJES Y SISTEMAS o
INFORMATICOS > 13 > ! 24,1%
MATEMATICA APLICADA 3 24 13 11 5,3%
ORGANIZACION DE EMPRESAS 6 24 10 7 6,8%
TECNOLOGIA ELECTRONICA 4 34 19 5 2,7%
TEORIA DE LA SENAL Y o
COMUNICACIONES 1 9 > 1 2.7%
Total 43 264 132 52 100,0%

Perfil académico:

Titulacion del personal académico que impartira el grado (itinerario EPSA):

Titulacién % respecto del

total
Ingeniero en Organizacién Industrial 26,2%
Ingeniero Industrial 19,0%
Licenciado en Informatica 11,9%
Ingeniero en Informatica 7,1%
Ingeniero de Materiales 7,1%
Ingeniero de Telecomunicacion 4,8%
Licenciado en Ciencias Matematicas 4,8%
Graduado/a en Administracion y Direccion de Empresas 2,4%
Ingeniero Técnico de Telecomunicacion 2,4%
Ingeniero Técnico en Electricidad 2,4%
Licenciado en Fisica 2,4%
Licenciado en Quimica 2,4%
Licenciado en Ciencias y Técnicas Estadisticas 2,4%

CSV: 418370464744252322456711 - Verificable en https://sede.educacion.gob.es/cid y Carpeta Ciudadana https://sede.administracion.gob.es




https://sede.educacion.gob.es/cid/consultaCID?cid=418370464744252322456711



[+)
Titulacién % respecto del
total
Ingeniero Geodesia y Cartografia 2,4%
Graduado/a en Ingenieria Informatica 2,4%
Total 100,0%

Perfil docente:

Tal como se indica en las tablas anteriores, el 72% del personal académico tiene 3 o mas

quinquenios reconocidos.

Experiencia docente: Se adjunta las asignaturas impartidas por el personal académico
(dltimos tres cursos académicos) que impartira el Grado en Informatica Industrial y Robética

(itinerario EPSA) relacionadas con la tematica de dicho grado:

Titulacion Asignatura N2 de profesores
Céd. Denominacién Céd. | Denominacién ECTS | 2019/20 | 2018/19 @ 2017/18
GRADO EN
ADMINISTRACION Y Direccién de Produccion
159 DIRECCION DE 11822 y Operaciones 6.0 ! !
EMPRESAS
GRADO EN
ADMINISTRACION Y Introduccidn a la
159 DIRECCION DE 11816 | £gradistica 6.0 ! !
EMPRESAS
GRADO EN
ADMINISTRACION Y s .
159 DIRECCION DE 11838 | Investigacion Operativa 6,0 1 1
EMPRESAS
GRADO EN
p Métodos cuantitativos
ADMINISTRACION Y
159 DIRECCION DE 11837 z:rj!si:\;iias alatoma 6,0 1 0
EMPRESAS
GRADO EN Sistemas de
ADMINISTRACION Y .
159 DIRECCION DE 11853 g;g;z:uon parala 4,5 0 1
EMPRESAS
GRADO EN INGENIERIA Ampliacién de
162 ELECTRICA 12088 Maquinas Eléctricas 6.0 ! 0
. Aplicaciones
162 GR,ADO EN INGENIERIA 12103 | Industriales de la 4,5 0 1
ELECTRICA . .
Electrénica de Potencia
GRADO EN INGENIERIA -
162 ELECTRICA 12082 | Automatica (IT2) 4,5 1 0
. Control de Maquinas y
GRADO EN INGENIERIA . .
162 ELECTRICA 12093 ACIC|or.1am|entos 6,0 2 2
Eléctricos
GRADO EN INGENIERIA -
162 ELECTRICA 12081 | Electrdnica 4,5 2 2
GRADO EN INGENIERIA Electrénica de Potencia
162 ELECTRICA 12097 (IT2) 6.0 ! 0
GRADO EN INGENIERIA
162 ELECTRICA 12071 | Empresa (IT2) 6,0 1 1
GRADO EN INGENIERIA -
162 ELECTRICA 12072 | Informatica 6,0 1 1
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GRADO EN INGENIERIA

162 ELECTRICA 12107 | Informatica Aplicada 4,5
GRADO EN INGENIERIA L.
162 ELECTRICA 12104 | Ingenieria de Control 4,5
GRADO EN INGENIERIA Instrumentacion
162 ELECTRICA 12118 | blectrénica 6.0
GRADO EN INGENIERIA - o
162 ELECTRICA 12080 | Mdquinas Eléctricas 4,5
GRADO EN INGENIERIA Mdquinasy
162 ELECTRICA 12076 | \recanismos (IT2) 45
GRADO EN INGENIERIA -
162 ELECTRICA 12065 | Matematicas | 9,0
GRADO EN INGENIERIA -
162 ELECTRICA 12066 | Matematicas Il 6,0
GRADO EN INGENIERIA Organizacion de
162 ELECTRICA 12086 Empresa (IT2) 45
. Regulacién y
GRADO EN INGENIERIA .
162 ELECTRICA 12096 Autom?tlzaaon 4,5
Industrial
. Sensores e
GRADO EN INGENIERIA L
162 ELECTRICA 12110 Instrurnt.entauon 6,0
Electrénica
. Sistemas Electrénicos
GRADO EN INGENIERIA .
162 ELECTRICA 12102 | para Energias 4,5
Renovables
GRADO EN INGENIERIA
EN DISENO INDUSTRIAL
143 Y DESARROLLO DE 10334 | Empresa 6,0
PRODUCTOS
GRADO EN INGENIERIA
EN DISENO INDUSTRIAL ,
143 Y DESARROLLO DE 10352 | Ergonomia 4,5
PRODUCTOS
GRADO EN INGENIERIA Fabricacion asistida por
EN DISENO INDUSTRIAL ordenador (CAM)-
143 Y DESARROLLO DE 10358 Sistema de fabricacion 6,0
PRODUCTOS flexible (CIM)
GRADO EN INGENIERIA
EN DISENO INDUSTRIAL -
143 Y DESARROLLO DE 10336 | Fisica 9,0
PRODUCTOS
GRADO EN INGENIERIA
EN DISENO INDUSTRIAL -
143 v DESARROLLO DE 10335 | Informatica 6,0
PRODUCTOS
GRADO EN INGENIERIA
EN DISENO INDUSTRIAL Ingenieria Asistida por
143 Y DESARROLLO DE 10359 Ordenador (CAE) 6,0
PRODUCTOS
GRADO EN INGENIERIA
EN DISENO INDUSTRIAL .
143 Y DESARROLLO DE 12926 | Prototipos Avanzados 6,0
PRODUCTOS
GRADO EN INGENIERIA
EN DISENO INDUSTRIAL Tecnologia Eléctrica /
143 Y DESARROLLO DE 10340 Electrénica 6,0
PRODUCTOS
GRADO EN INGENIERIA Fotogrametria 'y
153 GEOMATICA Y 11370 | representacion grafica 4,5
TOPOGRAFIA del patrimonio
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GRADO EN INGENIERIA

157 INFORMATICA 11669 | Algebra 6,0

157 ?NRFAOi?AZIiIIgﬁENIERTA 11713 | Desarrollo web 4,5

157 | CRADOENINGENERIA | yyp00 | LTS g
sistemas informaticos

157 | CRADOENIGENIERA | o) | co iy 0

T

157 ?NRFAOi?AZIiIIngNIERTA 11661 (F):g:;:;i?grc:sdze 6,0
empresas

157 IGNRFAOI?ROM;’\#?SEMER[A 11677 | Gestidn de proyectos 4,5

) Gestidony .conﬁguracic'm

7| SHDODUNGNERL | 1, | Sloomutetieles
informacién

157 FNRFAC‘)DROM?I_:::\IEEMER[A 11678 | Ingenieria del software 6,0

157 | GADOENINGENERIA | 1y, i SN 60
programacion

GRADO EN INGENIERIA Introduccién a la

157 INFORMATICA 11729 p.rogrf'amacio'nde 4,5
videojuegos

157 | RADOENINGENERIA |y, | SR g
programacion

157 IGNRFAOI?ROM;’\#?SEMER[A 11670 | Matematica discreta 6,0

157 ?NRFAOi?AZIiIIngNIERTA 11666 | Programacion 6,0

157 IG,\IRFAOI)RO,\/IEA"IEII_ll(l:\lp(\EENIERI'A 11681 IRedesdecomputadores a5

157 IG,\IRFPE)DRO,\/IEA"IEII_ll(l:\lp(\EENIERI'A 11682 ﬁedesdecomputadores 45
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GRADO EN INGENIERIA

Seguridad en redes y

157 INFORMATICA 11709 sistemas informaticos 45
GRADO EN INGENIERIA Sintesis de imagen
157 INFORMATICA 11730 digital 45
. Sistemas de
GRADO EN INGENIERIA . L.
157 INFORMATICA 11702 |nform’a(.:|on 4,5
estratégicos
GRADO EN INGENIERIA . S
157 INFORMATICA 11683 | Sistemas inteligentes 4,5
GRADO EN INGENIERIA . .
157 INFORMATICA 11728 | Sistemas robotizados 4,5
GRADO EN INGENIERIA Sistemas y servicios en
157 INFORMATICA e 6.0
. Soluciones informaticas
GRADO EN INGENIERIA . .
157 INFORMATICA 11725 para.dlsposmvos 4,5
moéviles
GRADO EN INGENIERIA Teoria de autématas y
157 INFORMATICA 11687 lenguajes formales 45
Accionamientos
¢ oleohidraulicos y
GRADO EN INGENIERIA e -
170 MECANICA 12693 neumat.lfos. Seleccion, 6,0
Instalacion y
Mantenimiento
GRADO EN INGENIERIA Circuitos y Maquinas
170 MECANICA 12655 Eléctricas (ITI. 2) 45
GRADO EN INGENIERIA Electroénica y
170 MECANICA 12654 Automatica (ITI. 2) 45
GRADO EN INGENIERIA
170 MECANICA 12641 | Empresa (ITI. 2) 6,0
¢ Fabricacion asistida por
170 GRAD,O EN INGENIERIA 12672 | ordenador CAD-CAM- 6,0
MECANICA
CIM
GRADO EN INGENIERIA .
170 MECANICA 12638 | Fisica 9,0
GRADO EN INGENIERIA -
170 MECANICA 12642 | Informatica 6,0
GRADO EN INGENIERIA - .
170 MECANICA 12694 | Informatica aplicada 6,0
GRADO EN INGENIERIA -
170 MECANICA 12636 | Matematicas | 9,0
GRADO EN INGENIERIA -
170 MECANICA 12637 | Matematicas Il 6,0
. Organizacion Industrial
170 GRAD,O EN INGENIERIA 12650 |y Economia de la 4,5
MECANICA
Empresa (ITI. 2)
GRADO EN INGENIERIA Prototipado e
170 MECANICA 12676 Ingenieria Inversa 6,0
Robots. Elementos y
GRADO EN INGENIERIA subsistemas mecanicos:
170 MECANICA 12692 Seleccion y 6,0
Mantenimiento
GRADO EN INGENIERIA o -
188 QUIMICA 13987 | Ampliacion de Fisica 6,0
. Control e
GRADO EN INGENIERIA . L
166 QUIMICA 12343 mstrumentagop de 4,5
procesos quimicos I
GRADO EN INGENIERIA Empresa y Economia
188 Quimica 12380 | dustrial 6.0
188 GRADO EN INGENIERIA 12332 | Estadistica 6,0

QUIMICA
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GRADO EN INGENIERIA

188 QUIMICA 13986 | Fisica 9,0
GRADO EN INGENIERIA -
188 QUIMICA 12333 | Matematicas Il 6,0
GRADO EN INGENIERIA -
166 QUIMICA 12333 | Matematicas Il 6,0
GRADO EN INGENIERIA Organizacion de
166 . 12352 | empresas y Sistemas de 4,5
QUIMICA -
Produccion
. Organizacion de
188 GRADO EN INGENIERIA 12352 | empresas y Sistemas de 4,5
QUIMICA L.
Produccion
GRADO EN INGENIERIA Sistemas eléctricos y
188 QUIMICA 13990 electrénicos 6.0
GRADO EN INGENIERIA Sistemas eléctricos y
166 QUIMICA 123411 ectronicos (Plan 2010) 6.0
MASTER Estrategia del
UNIVERSITARIO EN N
2239 DIRECCION DE 33623 ?::r:sao;es y 4,5
EMPRESAS (MBA) s
MASTER
UNIVERSITARIO EN Herramientas de
2239 DIRECCION DE 33638 Business Intelligence 45
EMPRESAS (MBA)
MASTER Herramientas
UNIVERSITARIO EN -
2239 DIRECCION DE 33624 (E;S‘::t?::cas para la 4,5
EMPRESAS (MBA)
MASTER
UNIVERSITARIO EN Tecnologias para el E-
2239 | bRECCION DE 33642 | |, isiness 45
EMPRESAS (MBA)
MASTER
UNIVERSITARIO EN
2175 | DISENO Y FABRICACION 32736 | Aplicaciones CAE 5,0
INTEGRADA ASISTIDOS
POR COMPUTADOR
MASTER
UNIVERSITARIO EN Disefio Asistido por
2175 | DISENO Y FABRICACION 32731 onador (CADp) 5,0
INTEGRADA ASISTIDOS
POR COMPUTADOR
MASTER
UNIVERSITARIO EN
2175 | DISENO Y FABRICACION 32730 | Prototipado 5,0
INTEGRADA ASISTIDOS
POR COMPUTADOR
MASTER
UNIVERSITARIO EN Robética y Sistema
2175 | DISENO Y FABRICACION 32739 Robotizadyos 5,0
INTEGRADA ASISTIDOS
POR COMPUTADOR
MASTER .
UNIVERSITARIO EN Uggﬁﬁé?
2159 INGENIERIA A\{ANZADA 30384 | CUANTITATIVO PARA LA 4,0
DE PRODUCCION, P
. GESTION DE LA CADENA
LOGISTICA'Y CADENA DE DE SUMINISTRO
SUMINISTRO
MASTER
UNIVERSITARIO EN Automatizacion de
2189 | INGENIERIA DE 32954 Procesos de Fabricacion 6,0
ORGANIZACION Y
LOGISTICA
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MASTER
UNIVERSITARIO EN Métodos Cuantitativos
2189 | INGENIERIA DE 32950 | de Organizacion 6,0 0
ORGANIZACION Y Industrial
LOGISTICA
MASTER
UNIVERSITARIO EN si d
2189 | INGENIERIA DE 32953 |r|1:>ir:125cloi 6,0 1
ORGANIZACION Y
LOGISTICA
MASTER
UNIVERSITARIO EN Instrumentacion de
2238 | INGENIERIA 33603 | adquisicion de datos 6,0 1
GEOMATICAY espaciales
GEOINFORMACION
MASTER
UNIVERSITARIO EN Técnicas de
2274 | INGENIERIA 34512 | Teledeteccién y 6,0 0
GEOMATICAY Fotogrametria
GEOINFORMACION
MASTER
UNIVERSITARIO EN Entretenimiento y
2233 | |NGENIERIA 33422 videojuegos 6,0 !
INFORMATICA
MASTER
UNIVERSITARIO EN
2188 IP’\:?%EC’\IIEISE:I;% v 32943 | Biomecanica 4,5 1
CARACTERIZACION DE
MATERIALES
MASTER c .
e
2188 th;%ihég;é% v 32926 térmic,of Opticoy 4,5 0
CARACTERIZACION DE 2:?::2"2‘; de los
MATERIALES
MASTER
UNIVERSITARIO EN
INGENIERIA, Metodologia de
2188 PROCESADO Y 32932 investigacion 45 !
CARACTERIZACION DE
MATERIALES
MASTER Herramientas para el
2240 | UNIVERSITARIO EN 33659 | Tratamiento de Datos 4,5 1
INGENIERIA TEXTIL en la Ingenieria Textil

Perfil investigador:

Tal como se indica en las tablas anteriores, el 37% del profesorado tiene 2 0 mas sexenios de

investigaciéon reconocidos.

Departamentos en los que estan adscritos el personal académico que impartira el grado

(itinerario EPSA):

Departamento Ne profesqres

adscritos
COMUNICACIONES 1
ESTADISTICA E INVESTIGACION OPERATIVA APLICADAS Y CALIDAD 2
FISICA APLICADA 2
INFORMATICA DE SISTEMAS Y COMPUTADORES 6
INGENIERIA CARTOGRAFICA, GEODESIA Y FOTOGRAMETRIA 1
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Departamento Ne pr:;:cs::z:
INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA 3
INGENIERIA ELECTRONICA 4
INGENIERIA MECANICA Y DE MATERIALES 10
MATEMATICA APLICADA 3
ORGANIZACION DE EMPRESAS 6
SISTEMAS INFORMATICOS Y COMPUTACION 5
Total 43

A continuacién, se aportan las lineas de investigacion del personal académico que impartira el
grado (itinerario EPSA):

Interaccion Humano-robot

Control en Modo deslizante

Control Robusto

Realidad Mixta aplicada a plataformas robotizadas industriales
Vision Artificial

Control de robots por realimentacion visual

Automatizacién Industrial: Sensorizacion, Supervision y Control de Calidad.
Robética y Vehiculos Autoguiados.

Implantacion de procesos de automatizacion industrial
Implantacion de sistemas robotizados

Control Digital y Procesos por computador

Sistemas Auténomos de Telemedida y monitorizacion

Robética movil y conduccidon automatizada

Automatizacién del transporte en plantas industriales
Automatizacién de la gestion y el transporte en almacenes
Automatizacién e integracion de sistemas productivos
Estadndares de intercambio de informacion en produccién. Integracion CAD/CAM
Disefio y Fabricacién asistida por Computador. Analisis CAE
Ingenieria Asistida por Computador

Sistemas de Fabricacién Flexible

Planificacion de procesos

Big Data Analytics

Sistemas distribuidos y cloud computing

Inteligencia artificial

Sistemas ciberfisicos

Ciberconectividad

Sistemas de optimizacion inteligentes

Prevision y Planificacion Colaborativas en Cadenas de Suministro
Modelado y Simulaciéon de Cadenas de Suministro

Modelado de Planificaciéon de la Produccién Bajo incertidumbre
Resiliencia Empresarial

Interoperabilidad Empresarial

Matrix analysis and application to control systems

High performance scientific computing

Comportamiento de materiales a altas presiones
Caracterizacion de nuevos materiales y sus aplicaciones
Interferometria holografica

- Verificable en https://sede.educacion.gob.es/cid y Carpeta Ciudadana https://sede.administracion.gob.es
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— Desarrollo de Productos cuya base es un proceso de fabricacion

— Desarrollo de eco materiales

— Grupo de Investigacion en Polimeros y Compuestos Ecoldgicos

— Grupo de Investigacion en Formulacién, Procesado y Modificacién Superficial de
Polimeros

— Partial differential operators and extension of smooth functions

— Operators on functions and sequence spaces

— Time frequency analysis and applications

— Natural Language Processing

— Planning and Reasoning

— Software analysis and verification

— Machine Learning and Deep Learning

— Natural Computing

— Computational Logic and Automated Reasoning

— Intelligent Agents and Human Centered Al

— Al, Privacy and Security

— Excelencia e innovacion

— Herramientas de gestién del cambio

— Gestién de proyectos y optimizacién

— Herramientas de analisis de datos y mejora de proceso

— Logistica

— Tratamiento de Senal

— Tratamiento de sefiales infrarrojas

— Tratamiento digital de informacion multimedia

— Anadlisis digital para la deteccion, caracterizacién y clasificacion de objetos en imagenes

— Recuperacién e indexacion de informacion multimedia. Sensores

Perfil profesional:

El 90% del profesorado tiene una dedicacion a tiempo completo, con dedicacién a la docencia
e investigacion, si bien conviene sefialar que también se participa en convenios/contratos de
colaboracién con empresas para el asesoramiento y la transferencia tecnoldgica en el ambito
del nuevo titulo propuesto.

Ademas, hay que sefalar que, como parte de la actividad docente, mas del 65% del
profesorado tiene amplia experiencia en la tutorizaciéon de estudiantes en la realizacion de
practicas externas.
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6.2 Otros recursos humanos disponibles

A continuacion se especifica el personal de apoyo disponible, su vinculacion a la Universidad y

su experiencia profesional.

Itinerario Escuela Técnica Superior de Ingenieria Informatica (ETSINF)

Personal de Administracion y Servicios

Personal adscrito a la Escuela Técnica Superior de Ingenieria Informatica.

Grupo Numero Trienios Funcionarios | Contratados

Al 2 17 2 0

A2 5 34 5 0

C1 14 106 14 0

c2 3 15 3 0

Total 24 172 24 0

Experiencia profesional
Puesto Numero Trienios
Administrativo 4 29
Analista Programador de Sistemas/Redes 2 13
Auxiliar de Servicios 4 26
Ayudante de Biblioteca 1 9
Coordinador de Servicios 1 9
Especialista Técnico de Archivos y Bibi 2 15
Jefe de Grupo 2 13
Jefe de Seccidn de Centro 1 11
Jefe de Unidad Administrativa 1 7
Operador 1 7
Secretario/a de Escuela o Facultad 1 8
Téc.Sup.Gest.Pract.Emp.y Prog.de Int.Int. 1 6
Técnico de Gestion Académica 1 5
Técnico Especialista Informatico 2 14
Total 24 172
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Personal de apoyo disponible en laboratorios

Grupo Nimero Trienios Funcionarios Contratados
Al 3 15 3 0
A2 5 37 5 0
Cc1 2 15 2 0
c2 0 0 0 0
Total 10 67 10 0
Experiencia profesional
Puesto Numero Trienios % dedicacion
Técnico Superior de Laboratorio 1 5 18.81%
Técnico Medio de Laboratorio 3 20 15.35%
Analista Programador de 2 17 17.7%
Sistemas/Redes
Analista de Aplicaciones 2 10 29.85%
Técnico Especialista Informatico 1 7 9.18%
Operador 1 8 9.18%
Total 10 67 100%
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Personal de Administracion y Servicios

Itinerario Escuela Politécnica Superior de Alcoy (EPSA)

Personal adscrito a la Escuela Politécnica Superior de Alcoy (EPSA).

Grupo Numero Trienios Funcionarios | Contratados

Al 10 67 10 0

A2 6 47 6 0

c1 24 154 24 0

c2 5 12 5 0

Total 45 280 45 0

Experiencia profesional
Puesto Numero Trienios
Administrativo 6 41
Analista Programador de Sistemas/Redes 2 15
Auxiliar de Servicios 5 26
Coordinador de Servicios 1
Especialista Técnico 1
Especialista Técnico de Archivos y Bibi 4 10
Jefe de Grupo 2 9
Jefe de Seccién de Centro 1 10
Jefe de Unidad Administrativa 2 25
Oficial de Deportes 1
Oficial Segunda de Deportes 1
Operador 2 14
Resp.Mantenimiento Zona 2 16
Secretario/a de Escuela o Facultad 1 4
Téc.Gest.Relaciones con el Entorno 1 7
Téc.Sup.Gest.Pract.Emp.y Prog.de Int.Int. 1 7
Técnico de Gestidon Académica 1 4
Técnico Especialista Informatico 1 9
Técnico Medio de Laboratorio 2 16
Técnico Superior 1 5
Técnico Superior de Educacion fisica 1
Técnico Superior de Informacidn y Promocidn Linguistica 1
Técnico Superior de Laboratorio 1 12
Técnico Superior del I.C.E. 1
Técnico Superior Facultativo 1
Técnico Superior Formacion Permanente 1
Técnico Superior Gestion de Empleo 1
Total 45 280

CSV: 418370798187409139520860 - Verificable en https://sede.educacion.gob.es/cid y Carpeta Ciudadana https://sede.administracion.gob.es




https://sede.educacion.gob.es/cid/consultaCID?cid=418370798187409139520860



Personal de apoyo disponible en laboratorios

Grupo Numero Trienios Funcionarios Contratados

Al 4 23 4 0

A2 2 16 2 0

c1 4 24 4 0

C2 0 0 0 0

Total 10 63 10 0

Experiencia profesional
Puesto Numero Trienios % dedicacion
Técnico Superior de Laboratorio 4 23 40.80%
Técnico Medio de Laboratorio 1 9 12.60%
Analista Programador de 1 7 5.30%
Sistemas/Redes
Técnico Especialista Informatico 1 9 5.30%
Especialista técnico 1 1 24.40%
Operador 2 14 11.50%
Total 10 67 100%
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Informe Igualdad y no discriminacion

MECANISMOS PARA ASEGURAR LA IGUALDAD ENTRE HOMBRES Y
MUJERES Y LA NO DISCRIMINACION DE PERSONAS CON DISCAPACIDAD

La Universitat Politécnica de Valéncia, comprometida con el impulso de las politicas de
igualdad en todos sus ambitos (art. 3 Estatutos de la upPv
http://www.upv.es/organizacion/documentos/estatutos-upv-2011.pdf ) desarrolla las mismas a
través de la Unidad de Igualdad bajo la direccién del Vicerrectorado de Responsabilidad Social
y Cooperacion (http://www.upv.es/entidades/VRSC/index-es.html ).

Son instrumentos de desarrollo de las politicas de igualdad los siguientes documentos:

- Estatutos de la Universitat Politécnica de Valéncia
http://www.upv.es/organizacion/documentos/estatutos-upv-2011.pdf

- Plan Estratégico UPV: Reto Estratégico 5.5
http://www.upv.es/organizacion/la-
institucion/documentos/Plan _Estrategico UPV2020 int.pdf

- Cadigo Etico: aprobado por el Consejo de Gobierno en su sesién de 26 de abril de
2018
https://riunet.upv.es/bitstream/handle/10251/102862/BOUPV%20113-10.pdf

- Compromiso institucional con las politicas de igualdad. Aprobado por el Consejo de
Gobierno en su sesion de 1 de febrero de 2012
http://www.upv.es/pls/soarc/SIC_PRENSA.GetFichero?p id=559582&p size=580&p ht
mi=0&p idioma=v&p dossier=510344

- Il Plan de Igualdad (2017-2020) de la Universitat Politécnica de Valéncia. Aprobado por
el Consejo de Gobierno en su sesion de 21 de diciembre de 2017
http://www.upv.es/pls/soarc/SIC_PRENSA.GetFichero?p id=579971&p_size=580&p ht
mI=08&p_idioma=v&p dossier=510344

- Protocolo de actuacién en los supuestos de acoso sexual, acoso por razén de sexo,
acoso por orientacién sexual y acoso por identidad y expresiéon de género. Aprobado
por el Consejo de Gobierno en su sesion de septiembre de 2018 como revision del
anterior Protocolo de fecha de 2014.
http://www.upv.es/pls/soarc/SIC_PRENSA.GetFichero?p id=580180&p size=580&p_ht
mI=0&p_idioma=v&p dossier=510344

- Procedimiento de actuacién ante situaciones de conflicto interpersonal y acoso laboral
(mobbing). Aprobado por el Consejo de Gobierno en sesién de 25 de septiembre de
2014. Su desarrollo es competencia del Vicerrectorado de los Campus y Sostenibilidad,
Servicio Integrado de Prevencion de Salud Laboral
http://www.upv.es/pls/soarc/SIC_PRENSA.GetFichero?p id=579692&p size=580&p ht
ml=0&p _idioma=v&p dossier=510344

- Protocolo de atencién a la identidad y expresién de género de la Universitat Politécnica
de Valéncia. Aprobado por el consejo de gobierno en su sesion de 26 de abril de 2018
http://www.upv.es/pls/soarc/SIC_PRENSA.GetFichero?p id=580063&p_size=580&p ht
mi=0&p idioma=v&p dossier=510344

Fruto de la actividad de la Unidad de Igualdad son los siguientes documentos de caracter
divulgativo y social, accesibles en abierto desde el repositorio RiuNet de la UPV:
https://riunet.upv.es/handle/10251/116916/browse?type=dateissued
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e Personas Trans: identidad, libertad y respeto. Guia de buenas practicas
https://riunet.upv.es/handle/10251/138503

e LGTBI+. Linea del tiempo y protagonistas / LGTBI+. Linia del temps i
protagonistes
https://riunet.upv.es/handle/10251/138512

e Pueblo gitano. Linea del tiempo y protagonistas / Poble gitano. Linia del temps
i protagonistes
https://riunet.upv.es/handle/10251/138516

e Sensibilizacién en Igualdad y Gestion de la Diversidad
https://riunet.upv.es/handle/10251/147572

¢ Mujeres con discapacidad victimas de violencia de género y/o discriminacion
https://riunet.upv.es/handle/10251/144405

Durante el curso 2019-20 se han impartido:

- Tercera edicion del Curso Perspectiva de género en la investigacion. Escuela de
Doctorado. Oferta transversal en modalidad on line con una duracién equivalente a 2
ETCS.
http://www.upv.es/pls/oalu/sic_asi.Busca Asi?p codi=40016&p _caca=2019&P_IDIOM
A=c

- Quinta edicion del Curso lgualdad y participacién social. Programa INCIDE. Centro de
Cooperacion al Desarrollo.
http://www.upv.es/entidades/CCD/infoweb/ccd/info/1082213normalc.html

La Unidad de Igualdad forma parte del Grup de Treball Igualtat de Génere de la Xarxa Vives
d’Universitats con participaciéon activa en la elaboracion de Guies per a una docéncia
universitaria amb perspectiva de génere
http://www.upv.es/entidades/VRSC/info/841231normalc.html
https://riunet.upv.es/handle/10251/118830/browse?type=dateissued

Bajo la direccion del Vicerrectorado de Responsabilidad Social y Cooperacién, la Unidad de
Igualdad mantiene la edicion de Ciencia, Técnica y Mainstreaming social (CITECMA
https://polipapers.upv.es/index.php/citecmalindex ) revista cientifica de la Universitat Politécnica
de Valéncia, que tiene como objetivo la difusién de los aportes de las investigaciones, analisis y
estudios cientificos y tecnolégicos como elementos de innovacion social desde una perspectiva
integradora que permita alcanzar la igualdad de mujeres y hombres.

La Universitat Politecnica de Valéncia, comprometida con el impulso de las politicas de
igualdad en todos sus ambitos desarrolla las mismas a través de la Fundacion CEDAT bajo la
direccion del Vicerrectorado de Responsabilidad Social y Cooperacion
(http://www.upv.es/entidades/VRSC/index-es.html).

La fundacion CEDAT de la UPV ofrece informacién y asesoramiento a los miembros de la
comunidad universitaria con discapacidad, asi acompafamiento y apoyo en el aula. Presta
ayudas técnicas para el estudio a aquellos alumnos que, por sus necesidades educativas
especiales, asi lo requieren. Promueve y gestiona acciones de formacion y empleo para este
colectivo dentro y fuera de los campus de la Universidad Politécnica de Valencia, y presta
diferentes servicios desde su Centro Especial de Empleo. Asi mismo se realizan proyectos de
eliminacién de barreras arquitectdnicas y urbanisticas, Planes Integrales de Accesibilidad,
auditorias en materia de accesibilidad, revision de proyectos y asesoramiento, y disefio de
modelos ideales.

La fundacion tiene por objeto prestar apoyo a las personas con discapacidad garantizando la
igualdad de oportunidades en el acceso e integracion en los estudios universitarios, asi como la
insercion socio-laboral de las personas con discapacidad.

Corresponde al Patronato de la Fundacion determinar el modo en que se deberan cumplir los
fines enumerados en este articulo. Las prestaciones de la Fundacién se otorgaran de forma no
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lucrativa. El desarrollo del objeto de la Fundacion se efectuara de manera preferente a través
de alguna de las formas siguiente de actuacion:

a.

Programa de atenciéon al alumnado con discapacidad, desarrollando planes
personalizados de atencion.

Servicio de atencion al personal docente e investigador y al personal de administracion
y servicios con discapacidad.

Integrar esfuerzos y promover nuevas lineas de investigacion orientados a dotar de
mayor autonomia a las personas con discapacidad y a facilitar, a través del desarrollo
de medios apropiados, su integracion socio-laboral.

Realizar acciones de formacion y sensibilizacion dirigidas a la comunidad universitaria
y trabajar en la eliminacién de barreras arquitectonicas, técnicas y de accesibilidad a la
comunicacién e informacion, para conseguir que la universidad se convierta en un
espacio de accesibilidad universal y disefo para todas las personas.

Realizar estudios de accesibilidad y actividades de asesoramiento a entidades
externas a la Universitat Politécnica de Valéncia.

Desarrollar experiencias de empleo con personas con discapacidad, mediante la
realizacion de actividades de prestacion de servicios, al objeto de facilitar su
integracion socio-laboral.
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7. Recursos, materiales y servicios

Justificacion

La UPV dispone de recursos y servicios que apoyan la formacién, el estudio y la investigacion
por parte de la comunidad universitaria. Cuenta, ademas, con infraestructuras adecuadas para
facilitar el acceso a dichos servicios.

Entre los medios que proporciona la UPV, se encuentran los recursos bibliograficos, el
equipamiento, las infraestructuras y los recursos TIC.

RECURSOS BIBLIOGRAFICOS DE LA UPV

La Biblioteca General es la encargada de proveer y gestionar la documentacion e informacion
bibliografica necesaria para el apoyo al estudio, la docencia y la investigacion de la comunidad
universitaria, siendo uno de sus objetivos principales: “Convertirse en un Centro de Recursos
para el aprendizaje y la investigacion”.

Actualmente, La Biblioteca General esta dotada con unas infraestructuras y unos
equipamientos que resultan indispensables para realizar su labor principal “el apoyo al estudio,
la docencia y la investigacion de la Comunidad Universitaria”.

Infraestructuras y equipamientos

La Biblioteca General pone al servicio de la Comunidad Universitaria 11 puntos de servicios y
11 bibliotecas de libre acceso. Nueve se sitian en el Campus de Vera y las dos restantes en
los diferentes campus (Alcoy y Gandia).

m? Puestos de | Cabinas de
Biblioteca Central(Campus de Vera) estudio estudio
5.762 1.200 18

En ella se centralizan la Hemeroteca y los servicios de Catalogacion, Adquisiciones y
Nuevas Tecnologias.

De las 18 -cabinas para trabajos en grupo 6 estdan reservadas a
profesores/investigadores de la UPV.

Cuanta con un amplio horario de apertura: fines de semana, casi todos los festivos y
en épocas de examenes permanece abierta hasta las 03h.

Cuenta con un Aula de Formaciéon con 30 puestos informatizados y desarrollamos
multiplicidad de cursos con servicio de Teledocencia para nuestros bibliotecarios de
Gandia y Alcoy

Bibliotecas de Centro (Campus de Vera) m> Puestos de estudio
Informatica y Documentacion Enric Valor 495 198

ETS de Ingenieria de Caminos, Canales y | 452 176

Puertos

ETS de Ingenieria de Edificacion 230 137

ETS de Ingenieria del Disefio 543 200

Agroingenieria 600 215

ET de Ingenieria Industrial 500 232
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Bibliotecas de Centro (Campus de Vera) m> Puestos de estudio

Facultad de Bellas Artes 600 126
ADE-Topografia 421 136
Campus de Alcoy m? Puestos de estudio
Biblioteca del campus de Alcoy 600 214
Campus de Gandia m? Puestos de estudio
Biblioteca Campus de Gandia - CRAI 3.000 400

Para atender las necesidades de sus usuarios esta dotada con una plantilla de 104
profesionales.

Cuenta con 97 ordenadores para uso de la plantilla y 174 para uso del publico en general, a
través de los cuales, se puede acceder a todos los servicios en linea que la biblioteca ofrece:
renovaciones, consultas del préstamo, listas de espera, acceso a recursos electrénicos, etc.

Fondos Bibliograficos

El fondo de la Biblioteca Digital, que incluye todos los recursos electronicos suscritos por la
Biblioteca de la UPV y que en su mayoria son accesibles a texto completo, esta compuesto por
79.839 monografias, 15.548 publicaciones periédicas y 81 bases de datos especializadas.

El fondo en papel, en su mayoria de libre acceso, esta compuesto por 46.3595 volumenes
repartidos entre las diferentes bibliotecas y un total de 624 publicaciones periddicas.

EQUIPAMIENTO DOCENTE DE LA UPV

Una universidad emprendedora y con proyeccion internacional, en el marco educativo debe
comprometerse en la actualizacién y mejora de su equipamiento docente, asi como en la
incorporacion de nuevas metodologias docentes dentro del espacio europeo de educacion
superior. Por ello se ha definido un plan especifico en la UPV para facilitar que los Centros
establezcan una infraestructura educativa de primera linea y los Departamentos se equipen del
adecuado instrumental y laboratorios para ofertar una docencia con formacién y destrezas
tecnoldgicas, generar habilidades y desarrollar el ingenio y aplicabilidad. Estos compromisos
exigen a la Universidad que destine un presupuesto especifico anualmente en material
docente.

El plan de equipamiento docente se divide en 2 subprogramas que analiza las demandas
priorizadas de las unidades.

1.- Equipamiento ordinario. La distribucion en los centros se realiza en funcion del programa
de calidad docente y de los créditos de laboratorio gestionados e impartidos en laboratorios
propios de él; mientras que la dotacion para departamentos se realiza en funciéon de los
créditos de laboratorio impartidos en sus laboratorios y la naturaleza de los mismos.

2.- Equipamiento extraordinario se estructura en una partida vinculada a laboratorios
(contempla y analizaran de forma individualizada causas sobrevenidas, situaciones
extraordinarias de equipamiento, equipos especiales), y otra vinculada a titulaciones
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(considerando la antigiiedad y grado de obsolescencia de los laboratorios, la experimentalidad
de la titulacién o la incorporacién de nuevas metodologias activas).

INFRAESTRUCTURAS: ACCESIBILIDAD UNIVERSAL Y DISENO PARA TODOS

En cuanto a los criterios de accesibilidad universal de las personas con discapacidad, la UPV,
dado el interés que tiene por ello, ya ha realizado diversos estudios para la mejora de la
accesibilidad a lo largo de los afios y en 2006 elabor6é un “Plan de accesibilidad integral” en
todos los edificios de los tres campus que constituyen la UPV con objeto de eliminar las
barreras arquitectonicas, urbanisticas y de la comunicacion. Este diagnéstico se realizé a
través de un convenio de colaboracion del Ministerio de Trabajo y Asuntos Sociales
(IMSERSO), la Fundacion ONCE para la cooperacion e integracion social de personas con
discapacidad y la UPV.

A raiz de este estudio, ya se han ido implementando acciones correctoras, como es el caso de
la Biblioteca General de la UPV que, junto con dos servicios generales mas de amplia
utilizacion tanto por el alumnado como por los recién titulados de la universidad, como son el
Centro de Formacion de Permanente y el Servicio Integrado de Empleo, han subsanado todas
sus deficiencias que fueron detectadas en el diagnéstico y se ha iniciado el proceso de
certificacion del Sistema de Gestion de Accesibilidad Global con el cumplimiento de la Norma
UNE 170001-1 y UNE 170001-2, siendo AENOR la empresa certificadora.

La UPV cuenta su Campus de Vera con el Servicio de Atencion al Alumno con discapacidad
integrado dentro de la Fundacion CEDAT, cuyo principal objetivo, es la informacion y
asesoramiento de los usuarios con discapacidad respecto a los derechos y recursos sociales
existentes para la resolucién de las necesidades especificas que plantean, asi como el estudio
y analisis de situaciones concretas de toda la comunidad universitaria con discapacidad,
valorando las capacidades residuales que pudieran ser objeto de actuacion para una adecuada
integracion educativa y socio laboral, facilitando los medios técnicos y humanos necesarios,
desde apoyo psicopedagdgico hasta productos de apoyo. Ademas tiene como objetivos:

o Atender las demandas de los diferentes centros, departamentos o institutos, o de los
diferentes colectivos (PDI, alumnado y PAS), para asesorar en el cumplimiento de la
legislacion en materia de discapacidad

e Dar soporte a los estudiantes que, debido a sus discapacidades, necesiten una
atencion especial para incorporarse a la vida académica en igualdad de condiciones,
elaborando planes de integracion individualizados y adaptando los recursos a las
demandas emergentes

e Promover y gestionar acciones de formacion y empleo para este colectivo dentro y
fuera de los campus de la Universidad Politécnica de Valencia.

¢ Promover y gestionar acciones de formacioén e intervencion de voluntariado con estos
colectivos, dentro y fuera de los campus de la Universidad Politécnica de Valencia.

e Divulgacién y sensibilizacion de la comunidad universitaria sobre la problematica social
y laboral de las personas con discapacidad.

La UPV convoca anualmente “Ayudas técnicas para alumnos con discapacidad”, facilitando las
ayudas técnicas necesarias para el estudio, el transporte y la comunicacién a los alumnos de la
UPV con necesidades educativas asociadas a condiciones personales de discapacidad, con la
finalidad de facilitarles el acceso a la formacion universitaria y el desarrollo de sus estudios en
condiciones de igualdad.

El tipo de ayudas prestada pueden ser:

e Préstamo de material: emisoras FM, grabadoras, sistemas de informatica (ordenadores
portatiles, programas informaticos...).

e Servicios: transporte, acompafamiento, asistencia de intérpretes de lengua de signos,
etc.
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RECURSOS TIC

- PoliformaT: En relacion directa con la docencia, la UPV ha implantado PoliformaT, una
herramienta de e-learning colaborativa que pone al alcance de cada asignatura de la
universidad un espacio donde el profesor y los alumnos pueden participar de una forma
colaborativa en el desarrollo del temario de la asignatura. Contiene aplicaciones de diferente
ambito, comunicativas, de contenidos y de gestion. Los alumnos y los profesores pueden
extender con el uso de esta herramienta el aprendizaje de la asignatura mas alla de la propia
aula.

Por medio de la Intranet del alumno, éste puede acceder, ademas de a las utilidades propias
de la intranet (favoritos, preferencias, buscar, actualidad) a servicios de valor afadido como:

a. Consulta expediente: datos personales, expediente académico, listas, orlas y estadisticas,
directorio alumnado, informacion para la comunidad universitaria.

b. Informacién especifica de asignaturas matriculadas: Informacion por asignaturas.
c. Informacion por temas: profesores, calendario de examenes, notas, horarios,
documentacion, informacion referente a asignaturas matriculadas en los cursos anteriores y

acceso directo a PoliformaT.

d. Secretaria Virtual: automatricula; informacién (sobre situacion de becas, acreditaciones UPV,
adaptaciones, convalidaciones, recibos de matricula, cursos formacion permanente, etc.);
solicitudes (certificados vy justificantes, expedicion de titulos, preinscripcion, convocatoria de
Talleres de Formacion para Alumnos, etc.); servicios de la Casa de Alumno.

e. Servicios de Correo electronico

f. Reservas de instalaciones deportivas, inscripcion en actividades deportivas y consulta de
grupos y competiciones

g. Servicios de red: acceso remoto, paginas personales, registro de accesos, etc.
h. Servicios de biblioteca: adquisiciones, préstamo, claves de acceso recursos-e.
i. Prestaciones del carné de la UPV: ofertas generales y descuentos.

j- Servicios de campus: cursos de idiomas, reserva de equipos informaticos.

-POLILABS: PoliLabs es el Servicio de la UPV que nos permite conectar desde cualquier
dispositivo, tanto de dentro como de fuera de la red de la Universidad, a un escritorio o a
una aplicacion virtual. La ETSINF dispone de dos escritorios virtuales (VDIs) uno con el
Sistema operativo windows y otro con linux, que cuentan con la misma instalacion de
aplicaciones que disponen los laboratorios de la Escuela para la docencia.

ITINERARIO CAMPUS DE VERA:
La Escuela Técnica Superior de Ingenieria Informatica (ETSINF) gestiona sus instalaciones

docentes, espacios administrativos y de servicios, asi como los despachos de los profesores
adscritos a él en los siguientes edificios:
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- 1G Edificio destinado a aulas y laboratorios docentes. También se ubican los servicios
administrativos y el Departamento de Informatica de Sistemas y Computadores, DISCA.

- 1E Destinado principalmente a aulario. Alberga también la parte mas importante del Museo
de Informatica.

- 1F Alberga el Departamento de Sistemas Informaticos y Computacion, DSIC.

- 1H Edificio donde se ubican las unidades docentes de los departamentos: DCADHA, DLA,
DMA y DFA, asi como la Direccion y otros servicios de la Escuela.

- 1B Edificio de la Escuela Técnica Superior de la Edificacién donde se cuenta con 5
laboratorios. También se encuentran en este edificio 10 laboratorios del Departamento de
Sistemas Informaticos y Computacién, DSIC

El resto de departamentos con docencia en la Escuela disponen de sus propias
instalaciones en otros edificios de la universidad.

Pasamos a detallar las caracteristicas y el uso de los principales recursos docentes (aulas,
laboratorios, salas y equipamiento) que aportan tanto la Escuela Técnica Superior de
Ingenieria Informatica como los departamentos con mas peso en la docencia del grado con
el fin de justificar su adecuacion a los objetivos formativos del titulo propuesto y a las demas
funciones de gestidon que le son propias.

El centro cuenta con una amplia y rica infraestructura con que satisfacer las necesidades
docentes del Grado en Informatica Industrial y Robdtica. Dispone de un total de 28 aulas
repartidas en dos edificios de la universidad: 1E (12 aulas) y 1G (16 aulas). La capacidad
media de las aulas es de 85 personas.

Todas las aulas cuentan con pizarra, videoproyector, pantalla de proyeccion, equipo de
megafonia y sistema de electrificacion especifico para facilitar la alimentacion de los
ordenadores portatiles del alumnado. El puesto para el profesorado cuenta con un
ordenador personal y sistemas operativos Microsoft Windows y Linux, asi como conexion
para portatil.

La capacidad docente total del Centro permitiria atender a cerca de 2700 alumnos
simultaneamente, una dotacién mas que suficiente para garantizar las exigencias de la
titulacién propuesta y del resto de titulaciones impartidas en la escuela.
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AULAS DOCENTES (28)

Sistemna Videoapuntes
Caddigo Nombre Edificio . N° equipos | N° puestos (o]
Operativo Webcams
V.1E.0.045 1E 0.0 1E \If\./i”dows 10y 1 PC profesor | 60 alumnos Webcam
inux Ubuntu
V.1E.0.046 1E 0.1 1E Windows 10y 1 PC profesor | 96 alumnos| Videoapuntes
Linux Ubuntu
V.1E.0.047 1E 0.2 1E Windows 10y 1 PC profesor | 96 alumnos| Videoapuntes
Llnux Ubuntu
V.1E.0.048 1E0.3 1E Windows 10y 1 PC profesor 96 alumnos | Videoapuntes
Llrjux Ubuntu
V.1E.1.014 1E 1.1 1E Windows 10y 1 PC profesor | 64 alumnos Webcam
Llrjux Ubuntu
V.AE1.015 | 1E1.2 1E Windows 10y 1 PC profesor | 72 alumnos Webcam
Linux Ubuntu
V.1E.1.041 1E1.3 1E Windows 10'y 1 PC profesor | 72 alumnos Webcam
Llrjux Ubuntu
V.1E.1.016 1E1.4 1E Windows 10y 1 PC profesor | 96 alumnos| Videoapuntes
Llrjux Ubuntu
V.1E.2.016 | 1E20 1E Windows 10y 1 PC profesor | 60 alumnos Webcam
Linux Ubuntu
V.E.2.017 | 1E 2.1 1E Windows 10y 1 PC profesor | 96 alumnos| Videoapuntes
Llnux Ubuntu
V.1E.2.018 1E2.2 1E Windows 10y 1 PC profesor 96 alumnos | Videoapuntes
Llrjux Ubuntu
V.1E.2.019 1E 2.3 1E Windows 10y 1 PC profesor | 96 alumnos| Videoapuntes
Llrjux Ubuntu
V.1G.0.068 1G 0.0 1G Windows 10'y 1 PC profesor | 72 alumnos Webcam
Llnux Ubuntu
V.1G.0.069 1G 0.1 1G Windows 10'y 1 PC profesor | 108 alumnos| Videoapuntes
Llrjux Ubuntu
V.1G.0.070 | 1G0.2 1G Windows 10y 1 PC profesor | 72 alumnos| Videoapuntes
Llrjux Ubuntu
V.1G.0.067 | 1G0.3 1G Windows 10y 1 PC profesor | 72 alumnos Webcam
Linux Ubuntu
V.1G.0.001 1G 0.4 1G Windows 10y 1 PC profesor | 120 alumnos| Videoapuntes
Llnux Ubuntu
V.1G.0.002 1G 0.5 1G Windows 10y 1 PC profesor 96 alumnos | Videoapuntes
Llrjux Ubuntu
V.1G.0.003 | 1G0.6 1G Windows 10'y 1 PC profesor | 96 alumnos| Videoapuntes
Linux Ubuntu
V.1G.0.004 | 1G0.7 1G Windows 10y 1 PC profesor | 96 alumnos| Videoapuntes
Llnux Ubuntu
V.1G.1.004 1G 1.0 1G Windows 10'y 1 PC profesor 72 alumnos Webcam
Llrjux Ubuntu
V.1G.1.005 | 1G 1.1 1G Windows 10y 1 PC profesor | 108 alumnos| Videoapuntes
Llrjux Ubuntu
V.1G.1.044 | 1G1.2 1G Windows 10'y 1 PC profesor | 72alumnos|  Webcam
Linux Ubuntu
V.1G.1.045 | 1G1.3 1G Windows 10y 1 PC profesor | 64 alumnos -
Llnux Ubuntu
V.1G.1.029 | 1G 1.4 1G Windows 10y 1 PC profesor | 128 alumnos| Videoapuntes
Llrjux Ubuntu
V.1G.1.001 | 1G15 1G Windows 10'y 1 PC profesor | 76 alumnos| Videoapuntes
Linux Ubuntu
V.1G.1.043 | 1G 16 1G Windows 10y 1 PC profesor | 48 alumnos -
Llnux Ubuntu
V.1G.1.002 1G1.7 1G Windows 10'y 1 PC profesor | 220 alumnos| Videoapuntes

Linux Ubuntu
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La infraestructura informatica del centro para uso docente se viene actualizando afio tras
afio mediante la financiacion del plan de Equipamiento Docente de la Universidad
Politécnica de Valencia. Cada afio se renuevan aquellos ordenadores y proyectores que se
encuentran al final de su ciclo de vida, redistribuyéndose los equipos de una a otra
dependencia para ofrecer a la comunidad de la ETS de Ingenieria Informatica la mejor
infraestructura posible.

Cabe destacar que cuatro aulas y dos laboratorios estan especialmente disefiados para el
Aprendizaje Basado en Proyectos, metodologia docente en que se basa la propuesta de
este nuevo grado. En particular, estos espacios disponen de mesas pequeinas facilmente
desplazables, sistema completo de electrificacion para portatiles del alumnado, asi como
videoproyector que puede ser compartido tanto por el profesorado como por el alumnado
durante las actividades académicas desarrolladas en estos espacios.

Adicionalmente, el centro tiene instalado un sistema avanzado de grabaciéon de
videoapuntes y de transmisién en linea (streaming) en 26 de las 28 aulas y en 5 de los 12
laboratorios.

En cuanto a laboratorios o aulas informaticas utilizados en la imparticion de asignaturas de
los titulos, el centro dispone de un total de 12 repartidos en tres edificios: 1B (5 laboratorios),
1G (5 laboratorios) y 1E (2 laboratorios).

En los laboratorios, los puestos de trabajo estan equipados con ordenadores que tienen
instalados los sistemas operativos Microsoft Windows y Linux, salvo los del laboratorio
Edsger W. Dijkstra, cuyos ordenadores pueden ejecutar tanto macOS X como Microsoft
Windows. La instalacién tipica de cada laboratorio incluye pizarra, puesto de ordenador para
el profesorado, megafonia, videoproyector y pantalla de proyeccion.

Por otro lado, el laboratorio Angela Ruiz Robles es de acceso libre para el alumnado,
permite el uso de las maquinas virtuales soportadas por la infraestructura Polilabs de la UPV
y dispone también de escaner y de un espacio destinado al trabajo con ordenador portatil
para una decena de personas.

Asi mismo, los laboratorios John von Neumann y George Boole estan configurados para el
Aprendizaje Basado en Proyectos, organizando el espacio con mesas especiales que
incorporan un ordenador y en las que pueden trabajar equipos de hasta cinco personas.
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LABORATORIOS (12)

Caddigo Nombre del Edificio Puestos con Capacidad Videoapuntes
UPVv laboratorio ordenador (personas) o Webcam
V.1B.0.467 | Angela Ruiz 21 PC + 5iMac 62 (2 por puesto)
Robles 1B (Windows 10, -
Linux Ubuntu y Mac OS)
V.1B.0.189 Radia 20 PC + 1 PC profesor | 40 (2 por puesto)
Perlman 1B (Windows 10 y -
Linux Ubuntu)
V.1B.0.187 Richard 20 PC + 1 PC profesor | 40 (2 por puesto)
Stallman 1B (Windows 10 y --
Linux Ubuntu)
V.1B.0.186 Grace 20 PC + 1 PC profesor | 40 (2 por puesto)
Hopper 1B (Windows 10 y -
Linux Ubuntu)
V.1B.0.185 Edsger W. 20 Macmini + 1 profesor| 40 (2 por puesto)
Dijkstra 1B (Windows 10y -
MacOS)
V.1E.1.013 John von 12 PC + 1 PC profesor | 60 (5 por puesto)
Neumann 1E (Windows 10 y -
Linux Ubuntu)
V.1E.2.040 George 8 PC + 1 PC profesor
Boole 1E (Windows 10 y 40 (5 por puesto) Videoapuntes
Linux Ubuntu)
V.1G.0.005 | Anita Borg 36 PC + 1 PC profesor | 36 (1 por puesto)
1G (Windows 10 y Webcam
Linux Ubuntu)
V.1G.1.048 Linus 21 PC + 1 PC profesor | 42 (2 por puesto)
Torvalds 1G (Windows 10 y -
Linux Ubuntu)
V.1G.1.049 Torres 30 PC + 1 PC profesor | 60 (2 por puesto)
Quevedo 1G (Windows 10 y Webcam
Linux Ubuntu)
V.1G.1.041 | Alan Turing 30 PC + 1 PC professor| 56 (2 por puesto)
1G (Windows 10 y Webcam
Linux Ubuntu)
V.1G.1.003 | Ada Byron 28 PC + 1 PC profesor | 56 (2 por puesto)
1G (Windows 10 y Webcam

Linux Ubuntu)
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El centro dispone de las siguientes salas:

SALAS (7)
Nombre Edificio Planta N° puestos Ordenador Equipamiento
Videoproyector,
150 1 mac mini gantallg, megafon;’?’.t_I
, . personas onexion para portatil.
Sala d' Actes 1H P. Baja + 5 ponentes \(/’\\/Aﬁg OS 3;0 Aplicaciones ofimaticas
indows 10) y multimedia. Sistema
de videoapuntes
Videoproyector,
1 mac mini pantalla. Conexién
Sala de Juntes 1H 2° Piso 18 personas (Mac OSy para portatil.
Windows 10) | Aplicaciones ofimaticas
y multimedia
Videoproyector,
Sala 5 Tribunal + 1 mac mini pantalla. Conexién
. 1H 2° Piso ponente + 24 (Mac OS y para portatil.
Presentacions 1 personas Windows 10) | Aplicaciones ofimaticas
y multimedia
Videoproyector,
Sala 4 Tribunal + 1 mac mini pantalla. Conexion
Presentacions 2 1H 2° Piso ponente + 24 (Mac OS y para portatil.
personas Windows 10) | Aplicaciones ofimaticas
y multimedia
Videoproyector,
Sala de 1 mac mini pantalla. Conexién
. 1H 2° Piso 24/26 personas | (Mac OS 'y para portatil.
Reunions 1H Windows 10) | Aplicaciones ofimaticas
y multimedia
Videoproyector,
Sala de 1 mac mini pantalla. Conexién
R : 1G 1G 1° Piso 16 personas (Mac OS y para portatil.
eunions Windows 10) | Aplicaciones ofimaticas
y multimedia
Videoproyector,
Sala de 1 mac mini pantalla. Conexion
Reunions 1H 3° Piso 12 personas (Mac OS y para portatil.
Direccidon Windows 10) | Aplicaciones ofimaticas
y multimedia

- Ordenadores de consulta: La Escuela dispone de 17 puntos de consulta distribuidos
entre el hall del edificio 1E (4), la biblioteca del centro (8), el servicio de internacional
(2) y la secretaria (3).

- El centro dispone en el hall de todos los pisos de los edificios 1E y 1G de mesas
preparadas con conexiones eléctricas y red wifi para el estudio y trabajo en grupo de
los alumnos.

Otros recursos de la ETSINF:

- Conexiones inalambricas: Acceso Wi-Fi en todos los edificios del centro.

- Televisiones informativas. El centro dispone de 4 televisiones situadas en el hall de los
edificios 1 H (2) y 1 G (2) gestionadas por raspberrys. Ademas en el hall del edificio 1G
se dispone de un Sistema de videowall formado por 4 monitores de 65 pulgadas y de
un sistema de proyeccién con videoproyector laser y pantalla de 3 metros en el hall del
edificio 1E en el espacio de exposicion. En ellos se visualiza informaciéon en imagenes
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y videos de las noticias y actividades del centro y de la universidad que son de interés

para el alumno.

Biblioteca:

La Biblioteca de Informatica y Documentacién en la ETSINF, dispone de una superficie de
495 m2, 198 puestos de lectura (60 de ellos con red eléctrica y 4 adaptados a disminuidos)
y 1 cabina de estudio. Cuenta, ademas, con 8 ordenadores para consulta, trabajo y reserva
de libros y un escaner, asi como un despacho para las 3 técnicos con todo el equipamiento
informatico que se necesita. Cuenta con revistas de informatica de un nivel accesible a los
alumnos del centro, asi como de distribuciones de LINUX en préstamo. En esta biblioteca
los alumnos pueden consultar los Proyectos Final de Carrera de antiguos alumnos
egresados. En las intranets de los alumnos los programas de las asignaturas estan
vinculados a las bases de datos de la biblioteca. Asi los alumnos pueden comprobar la
disponibilidad de los ejemplares y reservarlos. Los servicios se complementan con una
biblioteca digital en linea de documentos a texto completo y con un repositorio de
documentos llamado RIUNET. Para acceder a cualquiera de estos documentos existe un
portal de la Universidad llamado POLIBUSCADOR que posibilita la busqueda simultanea en
todos los recursos disponibles. Por ultimo citaremos que se cuenta con una filmoteca.

Equipo directivo:

La Direccion de la ETSINF se ubica en la tercera planta del edificio 1H, donde cuenta con 10
despachos y 2 salas de reuniones. Se dispone de un despacho abierto adicional de
Direccion con 4 mesas con su equipamiento informatico y una mesa de reuniones en la
planta baja del edificio 1G, junto a la sala de secretaria.

Espacios para el Profesorado:

En cuanto a las instalaciones destinadas a uso por parte del profesorado, la gran parte del
mismo que se encuentra adscrito al area de Informatica desarrolla su tarea en las
dependencias de los departamentos DSIC y DISCA.

El primero de ellos se encuentra en el edificio departamental 1F, donde se ubican
despachos y seminarios. Ademas cuenta con 10 aulas informaticas en la planta baja del
edificio 1B, como hemos citado anteriormente.

El segundo ocupa una parte de las plantas baja y primera, y la totalidad de las plantas
segunda y tercera del edificio 1G.

Otros departamentos con docencia en la ETSINF disponen de espacios para despachos de
profesores y seminarios en el edificio 1H, y aulas informaticas docentes en el edificio 1E y
1H. Ademas el Centro cuenta con despachos o seminarios, ubicados en la primera
planta del edificio 1G, donde pueden desarrollarse actividades relacionadas
con la atencion tutorial de los alumnos, ya sea en docencia reglada o dentro del programa
PATU, asi como para ubicar a profesores de departamentos que imparte docencia en el
centro pero no tienen despacho de la unidad departamental y a profesores visitantes que lo
necesitan de forma temporal. Ademas se disponen de tres salas de reuniones equipadas
con equipo de ordenador y proyector de video, en los edificios 1TH y 1G.

Espacios para el Personal de Administracion y Servicios:

A continuacion enumeramos los distintos espacios ocupados por el Personal de
Administracién y Servicios, agrupados en funcion de las actividades que desarrollan.

- Administracion: El servicio de Administracion de la escuela se encuentra ubicado en el
edificio 1G. Cuenta con despachos para la Jefa de Seccién y la Jefa de Unidad
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Administrativa, asi como la zona de trabajo de la técnica de gestion académica y del
resto del personal de administracion, incluyendo un mostrador de atencion al publico,
almacén, archivo y sala de reuniones

Técnicos Informaticos (Redes y Sistemas y aplicaciones): La ETSINF cuenta con una
analista programadora de aplicaciones, que junto con los becarios adscritos al servicio,
se ubica en la planta baja del edificio 1G. Los 5 técnicos informaticos de sistemas y
redes tienen su despacho en la planta baja del edificio 1G.

Unidad de Relaciones Internacionales y Practicas en Empresa: Para

canalizar la actividad académica de intercambio académico y de gestion de

los convenios de practicas en empresas, la ETSINF cuenta con una técnica

superior, una administrativa y varios estudiantes contratados temporalmente

a través de la Fundacion Serviola. Este servicio se ubica también en la

planta baja del edificio 1G.

Técnico de Mantenimiento: El centro cuenta con un Unico técnico de mantenimiento
que atiende los espacios del centro, asi como a los del DISCA y del DSIC. Actualmente
dispone de un despacho taller en la planta baja del edificio 1H.

Personal de Informacion (Conserjeria): Actualmente existen dos espacios habilitados
para Informacion (conserjeria) en las plantas bajas de los edificios 1H y 1G. El servicio
esta formado por el coordinador de servicios y 6 auxiliares (tres por turno).

Personal de Limpieza: La ETSINF cuenta, en los edificios 1H y 1G, con espacios
asignados a la contrata encargada de la limpieza del edificio, tanto para su uso por
dicho personal como de almacén. Asimismo cuentan con duchas y taquillas para que
puedan asearse y cambiarse.

Delegacion de alumnos: La delegacion de alumnos del centro se ubica en la planta
baja del edificio 1H. Por otra parte, existe una Casa del Alumno comuin a todos los
alumnos del Campus donde tienen salas de estudio y salas informaticas. Este edificio
esta abierto todos los dias y sirve como punto de encuentro de los alumnos de las
diferentes escuelas.

Start.inf (1° piso 1E).

Espai.inf (planta baja 1E).

Sala de reciclaje y donacién de equipos informaticos (1° piso 1G).

Despacho ACM (planta baja 1H).

Despacho de Mediacion (planta baja 1H).

Despacho de los colegios profesionales de Ingenieros Informaticos y licenciados en
Biblioteconomia (planta baja 1H).

Museo de Informatica: Distribuido por los edificios de la ETSINF se encuentra la
exposicion el Museo de Informatica, cuya gestidon corre a cargo de la Escuela. El
Museo de Informatica es miembro del Consejo Internacional de Museos (ICOM) y esta
reconocido oficialmente por la Conselleria d’Educacid, Cultura i Esport como museo
de la Comunitat Valenciana, resolucion que ha hecho publica en el DOCV, con fecha
de 28 de mayo de 2013. El museo dispone de una sala interactiva con equipos Atari y
Spectrum (Museo en vivo), una sala dedicada a equipos IBM, un despacho de
catalogacion, un despacho de administracion, una sala de becarios y tres almacenes.
El museo expone piezas organizadas en distintas secciones entre las que se
encuentran las dedicadas a los minicomputadores IBM, a la informatica personal, la
microinformatica (retroinformatica), el calculo comercial o cientifico y los grandes
servidores. Esta muy implicado en la tarea de catalogacion de los fondos que dispone,
publicando periédicamente las actualizaciones de su trabajo en el la Red Digital de
Colecciones de Museos de Espafia (CER.ES) dependiente del Ministerio de Cultura y
Deporte. EI museo también realiza distintos talleres orientados a la difusién del
pensamiento computacional entre alumnado de secundaria y bachillerato entre los que
se encuentran distintos talleres de criptografia, talleres de Scratch y de programacion
de dispositivos fisicos y los talleres de retroprogramacién que se programan en la
seccion interactiva denominada “Museo en vivo”. En conjunto, los distintos talleres
supusieron la visita de mas de 2700 alumnos durante el afio 2019. El acceso a todas
estas actividades se realiza mediante una “entrada sostenible” que supone el reciclaje
de un minimo de un aparato electrénico o eléctrico por alumno que se deposita en uno
de los puntos verdes de la ETSINF. Con esta actividad se ha reciclado un nimero
creciente de residuos desde 2018 a la vez que se conciencia al alumnado de
secundaria y bachillerato en la importancia de reducir, reciclar y reutilizar este tipo de
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dispositivos (con mas de 3500 entradas sostenibles el afio 2019). El museo también es
sede de la feria anual “Retropolis” que reune a aficionados e interesados en la
informatica de los afios 80 y que en la edicion de 2019 supuso la visita de mas de 1000
visitantes a las instalaciones del museo.

Servicios y recursos informaticos.

Se detallan a continuacion los recursos informaticos del Centro:
- Controladores de Directorio Activo del dominio windows de la Escuela.
- Servicio de archivos con copias de seguridad.

- Servicio de recuperacién de sistemas

- Servicios de bases de datos SQL Server y MySQL.

- Servidor www publico de la web del centro e Intranet.

- Servicio antivirus.

- Servidor de virtualizacion.

- Servicio de escaner.

- Aplicacién de reserva de los espacios de la Escuela.

- Aplicacion para la gestidén de practicas de empresa.

- Conectividad alambrica y wifi.

- Grabacion de videoapuntes.

- Asesoramiento técnico.

Departamento de Ingenieria de Sistemas y Automatica

Este departamento tiene un amplio surtido de laboratorios, localizados en el edificio 5D de la
universidad, equipados con material docente relacionado muy directamente con la robética,
la automatizacion y el control.

Nombre del laboratorio SIMULACION Y CAD
Caédigo UPV del espacio V.5D.2.023 2 66,23
Superficie (m“)
Puestos con ordenador 20 Capacidad (personas) 40 (2 por puesto)
Equipamiento ° Legosl EV3 (20 unidades)
e Androides Robonova
e Camaras web (18 unidades)
e Licencias software RoboStudio de ABB
Nombre del laboratorio ROBOTICA
V.5D.2.002
Caodigo UPV del espacio V.5D.2.024 Superficie (m2) 62,79
Puestos con ordenador 2 Capacidad (personas) 6 (3 por puesto)
e Robot IRB 130 de ABB
Equipamiento e Robot UR3 de Universal Robots
e Intercambiador de herramienta UR3
e Maquina CNC
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Nombre del laboratorio

AUTOMATIZACION

Cddigo UPV del espacio V.5D.2.033 9 79,83
Superficie (m©)
Puestos con ordenador 11 Capacidad (personas) 22 (2 por puesto)
e Robots S300105 (3 unidades)
e Fuentes de alimentaciéon GRELCO (12unidades)
e Automatas Omron CQM1H-CPU51 (11 unidades)
Equipamiento e Automatas TSX-Premium P57 2634M (11unidades)
e Bancada neumatica (12 unidades)
e Maqueta cintas Artitecnic
e Maqueta clasificador Artitecnic
e Automatas Schneider M241 (12 unidades)
e Estampadora FischerTechnik (14 unidades)

Nombre del laboratorio CONTROL 1
Caodigo UPV del espacio V.5D.2.010 2 88,21
Superficie (m©)

Puestos con ordenador 18 Capacidad (personas) 36 (2 por puesto)

e PID Omron E5CK (12 unidades)
Equipamiento e Planta piloto

e Tarjetas de adquisicion NI USB 6001 (13unidades)
e Fuentes de alimentacion GRELCO (12unidades)
e Fuentes de alimentacion programables (12unidades)

Nombre del laboratorio CONTROL 2

Caodigo UPV del espacio V.5D.2.030 2 69,47
Superficie (m“)

Puestos con ordenador 12 Capacidad (personas) 24 (2 por puesto)

Equipamiento

o Automatas Omron CJ2M (12 unidades)
e Maquetas de helicopteros (12 unidades)

e Placas de cilindros neumaticos (12 unidades)
Tarjetas de adquisicion NI USB 6001 (13 unidades)
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Nombre del laboratorio TFG-TFM

Cdédigo UPV del espacio V.5D.2.014

2 61,88
Superficie (m©)

Puestos con ordenador 10 Capacidad (personas) 20 (2 por puesto)

Equipamiento

Helicéptero de 4 brazos

Helicéptero TRMS Feedback

Giréscopo

Péndulo invertido Feedback

Motores acoplados (2 unidades)

Planta depésitos

Planta pasteurizadora

Fuentes de alimentacion TENMA (10 unidades)

Adicionalmente, el departamento dispone de equipamiento comun a demanda para las
necesidades puntuales de las asignaturas que imparte:

Minirobots mOway (24 unidades)

Robot movil Pioneer 3DX

Robot manipulador pinza FischerTechnik (3 unidades)

Robot manipulador ventosa FischerTechnik (3 unidades)

Linea indexada con dos unidades de mecanizado FischerTechnik (12unidades)
Almacén elevado automatizado Fischertechnik (3 unidades)
Estacion de multiprocesado con horno FischerTechnik (3 unidades)
Centro neumatico de mecanizado FischerTechnik

Pista Clasificacion con reconocimiento de color FischerTechnik
Camaras Kinect (20 unidades)

Sistema de captura para procesamiento de imagen basado en Raspberry Pi
4, camaras e iluminacion (6 unidades)

Sensor de visién para robot CMUcam3

Autdématas Siemens S7-1214C (12 unidades)

Autématas Omron NX1P2 (12 unidades)

Servomotores Artitecnic (12 unidades)

Servomotor Feedback EV-33 (15 unidades)

Servomotor Quanser SRV02 (5 unidades)

Pantalla tactil FLEXEM FE6070H (15 unidades)

Tarjetas de adquisicion PCI9112 PCI (24 unidades)

Pantalla tactil Omron NB7W-TWO01B (11 unidades)

Tarjetas Arduino DUE (12 unidades)

Células Peltier (12 unidades)

Tarjetas de adquisicion NI USB6001 (13 unidades)

Entrenadores FeedBack (6 unidades)

Horno (12 unidades)

MyRIO (2 unidades)

Sistema integrado HIL basado en Raspberry Pi 3 (13 unidades)
Péndulo invertido Quanser (2 unidades)
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Procesos de segundo orden subamortiguados (12 unidades)
Procesos de presion (compresores) (5 unidades)

Levitador magnético

Generadores de sefial (20 unidades)

Osciloscopios (15 unidades)
Licencia Software FactorylO (24 puestos)
Licencia Software Flexim (20 puestos)

Departamento de Informatica de Sistemas y Computadores

Este departamento cuenta con un amplio y variado numero de laboratorios, muchos de ellos
equipados con material docente especifico de acuerdo con las asignaturas impartidas en ellos.
Los especialmente dedicados a la informatica industrial estan ubicados en los edificios 7E y 5D
de la universidad, mientras que el resto se ubica en el edificio 1G y se emplea en la docencia
de materias relacionadas con la tecnologia, estructura y arquitectura de computadores, asi
como sistemas operativos y redes de computadores.

Nombre del laboratorio

INFORMATICA INDUSTRIAL I

Cddigo UPV del espacio

V.5D.1.011

Superficie (m2)

131,36

Puestos con ordenador

20

Capacidad (personas)

40 (2 por puesto)

Equipamiento

e Kit de préacticas de Informatica industrial: tarjeta
PCLAB y placa de entrenamiento (18 unidades)

® Impresora 3D Prusa i3 MK2 (3unidades)
e Impresora 3D Prusa i3 MK3 (6 unidades)

e Cortadora laser CO2

Nombre del laboratorio

TECNOLOGIA DE COMPUTADORES

Cddigo UPV del espacio V.1G.2.005 o 2 101,06
Superficie (m“)
Puestos con ordenador 20 Capacidad (personas) 40 (2 por puesto)
e Fuente de alimentacién Promax (20 unidades)
Equipamiento e Generador de funciones Promax (20 unidades)
e Osciloscopio Tektronix (20 unidades)
e Polimetro Fluke (20 unidades)
e Entrenador logico SIDAC DET 2220 (20 unidades)

Nombre del laboratorio

FUNDAMENTOS DE COMPUTADORES

Cddigo UPV del espacio

V.1G.2.051

Superficie (m2)

69,35

Puestos con ordenador

20

Capacidad (personas)

40 (2 por puesto)

Equipamiento

e Entrenador logico SIDAC DET 2220 (20unidades)
e Monitor portatil de consumo energético (20unidades)
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Nombre del laboratorio

ESTRUCTURA DE COMPUTADORES

Cdédigo UPV del espacio

V.1G.2.003

Superficie (m2)

104,96

Puestos con ordenador

20

Capacidad (personas)

40 (2 por puesto)

Nombre del laboratorio

ARQUITECTURA DE COMPUTADORES

Caodigo UPV del espacio V.1G.2.004 2 96,50
Superficie (m©)

Puestos con ordenador 20 Capacidad 40 (2 por puesto)
(personas)

Equipamiento

e Switch 3Com (varios modelos) para la creacion de
redes de area local (15 unidades)

Nombre del laboratorio

REDES DE COMPUTADORES

Caédigo UPV del espacio

V.1G.2.060

Superficie (m2)

104,68

Puestos con ordenador

20

Capacidad (personas)

40 (2 por puesto)

Equipamiento

e Hub 3Com PS-HUB 40, 24 puertos de 10 Mbps,
gestionable via SNMP
e Switch 3Com SuperStack Il 610, 24 puertos de 10
Mbps (20 unidades)
e Hub 3Com PS-HUB 40, 24 puertos de 10 Mbps,
gestionable via SNMP
e Switch 3Com SuperStack Il 3300XM, 24 puertos de 100
Mbps (20 unidades)
e Hub 3Com PS-HUB 40, 24 puertos de 10 Mbps,
gestionable via SNMP
e Switch Enterasys V2H124-24, 24 puertos de 100 Mbps y 2
puertos de 1 Gbps (20 unidades)
e Router Wi-Fi de diferentes tipos y modelos (mas de 50

unidades)
Nombre del laboratorio SISTEMAS OPERATIVOS
Caodigo UPV del espacio V.1G.2.050 2 104,54
Superficie (m<)
Puestos con ordenador 20 Capacidad (personas) 40 (2 por puesto)

Equipamiento

e (Camara web (20 unidades)
e (Casco auricular con micréfono (20 unidades)
e Kit de desarrollo BeagleBone Black (15 unidades)
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Nombre del laboratorio PROYECTOS

Cdédigo UPV del espacio V.1G.2.066 40,32

Superficie (m2)

Puestos con ordenador 15 Capacidad (personas) 15 (1 por puesto)

e Fuente de alimentacion
e Generador de funciones
e Osciloscopio Tektronix

e Videoconsolas: Sony PS3, Microsoft XBOX 360,
Nintendo Wii y Nintendo DS

Equipamiento

Departamento de Sistemas Informaticos y Computacion

Los laboratorios docentes de este departamento estan disefiados para hacer uso de un Centro
de Proceso de Datos (CPD) propio. Este sistema informatico pone a disposicién del alumnado
un amplio conjunto de escritorios remotos y maquinas virtuales que se ejecutan sobre una
infraestructura de virtualizacién XCP-NG y un portal de autoservicio de maquinas virtuales
desarrollado internamente por el personal técnico de sistemas del DSIC.

A nivel hardware, este CPD esta formado por 6 servidores de computo, que ofrece en su
conjunto 12 procesadores de alto rendimiento Intel Xeon y 2 TiB de memoria principal. Por su
parte, el sistema de almacenamiento esta conformado por 4 servidores dedicados, con un total
de 8 procesadores Intel Xeon, 512 GiB de memoria principal y 96 TiB de espacio de
almacenamiento basado en discos de estado sélido (SSD), todos ellos interconectados por
medio de una red interna a una velocidad de 10 Gbps aislada de la red de la UPV para dotar a
esta infraestructura docente tanto de una mayor seguridad como de un rendimiento mas
elevado.

El Centro de Proceso de Datos da servicio a una decena de laboratorios informaticos
considerablemente homogéneos en cuanto a equipamiento y superficie disponible, lo cual
aporta una gran versatilidad en la gestion de la organizacion docente de las asignaturas
impartidas por este departamento. Estos laboratorios se encuentran en el edificio 1B de la
universidad.

Caddigo Superficie | Puestos con Capacidad
Nombre del laboratorio UPVv (m?) ordenador (personas)
DSIC 0 V.1B.0.398 78,76 20 40 (2 por puesto)
DSIC 1 V.1B.0.211 78,44 20 40 (2 por puesto)
DSIC 2 V.1B.0.212 78,81 20 40 (2 por puesto)
DSIC 3 V.1B.0.213 78,65 20 40 (2 por puesto)
DSIC 4 V.1B.0.216 78,65 20 40 (2 por puesto)
DSIC 5 V.1B.0.217 63,81 20 40 (2 por puesto)
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Caddigo Superficie | Puestos con Capacidad
Nombre del laboratorio UPVv (m?) ordenador (personas)
DSIC 6 V.1B.0.199 78,76 20 40 (2 por puesto)
DSIC 7 V.1B.0.198 78,64 20 40 (2 por puesto)
DSIC 8 V.1B.0.197 77,93 20 40 (2 por puesto)
DSIC 9 V.1B.0.221 79,63 20 40 (2 por puesto)

Departamento de Organizacién de Empresas

Este departamento pone a disposicién del Grado en Informética Industrial y Robética su
laboratorio de Proyectos Informaticos (ubicado en DOE V.7D.S.02).

El equipamiento del laboratorio es el siguiente:

- 14 Ordenadores para alumnado AMD 8Gb.RAM 500 GB SSD

Monitor 25”.

- Ordenador para profesorado AMD 8Gb.RAM 500 GB SSD con

2 Monitores 25."

- 2 Video proyectores.

- Pizarra digita.l

- Sistema megafonia.

- Webcam.

Dedicacioén al titulo de los laboratorios y aulas informaticas para las practicas docentes

Créditos PL % de incremento %
del nuevo sobre la saturacion
titulo saturacion actual
Laboratorios del Dept. de
Informatica de Sistemas vy 33 18.33% 30%
Computadores
Le_aboratorlos de In’g.enlerla de 27 9.17% 15%
Sistemas y Automatica
Laboratorios del Dept. de
Sistemas Informaticos vy 30 15% 30%
Computacion
Laboratorio de Organizacién 75 417% 30%
de Empresas
AULAS INFORMATICAS 16.5 9.17% 20%

% saturacion actual es el porcentaje medio de ocupacion; % de dedicacion al titulo es el
porcentaje de incremento en la ocupacion que supondra el titulo de Grado de Informatica

Industrial y Robdtica.

CONVENIOS DE PRACTICAS CON EMPRESAS/INSTITUCIONES:

El alumnado de las distintas titulaciones de la ETSINF tiene la posibilidad de realizar practicas
en numerosas empresas e instituciones publicas y privadas con las que la UPV puede

colaborar a través de los Convenios de Cooperacion Educativa. Cada curso académico del
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orden de 240 empresas o instituciones reciben alumnos de este centro para realizar una
estancia en practicas.

Entre ellas, al menos 40% empresas tienen el perfil adecuado para recibir alumnado en
practicas de este grado.

Como ejemplo, relacionamos algunas de ellas, aunque la colaboracion es muy activa en todo el
sector industrial, como se puede observar en el listado extenso del siguiente apartado.

B96863444 S2 GRUPO DE INNOVACION EN PROCESOS ORGANIZATIVOS
B97223630 ROBOTNIK AUTOMATION S.L.L.

B96694823 PRODUCTOS DULCESOL S.L.U.

B97239933 INNDUSVISION ROBOTICS S.L.

B87252656 ZIMA ROBOTICS S.L.

Los alumnos del Grado en Informatica Industrial y Robética tendran la posibilidad de realizar
practicas en aquellas empresas o instituciones que requieran ese perfil del alumnado.

Las empresas que han aportado cartas de apoyo han manifestado su decidida intencién de
colaborar en la recepcion del alumnado del grado para la realizacién de Practicas de Empresa.
Asi mismo, el objetivo es que también participen en la definicién de algunos de los proyectos
que se planteen a lo largo de la titulacion en las asignaturas anuales destinadas a tal efecto.

El siguiente listado recoge las empresas/instituciones en las que han realizado practicas los
alumnos de Grado en Ingenieria Informatica, Master Universitario en Ingenieria Informatica y
Master Universitario en Gestion de la Informacién en los dos ultimos cursos.

3F LABORATORIO FOTOGRAFICO Y ENCUADERNACION S.L

4WEBS disefio y desarrollo web S.L.

ACCENTURE

ACERNET S.L.

ACSI S.L.

ACTIVE BUSINESS & TECHNOLOGY, S.L.

ADDING TECHNOLOGY, S.A.

ADEC SISTEMAS INFORMATICOS, S.L.

AIR NOSTRUM L.AM. S.A.

AJUNTAMENT DE XIRIVELLA

ALFATEC SISTEMAS, S.L.

ALTUM PROYECTOS DE INGENIERIA S.L.

Amaris Consulting & Innovation SLU

Amazon Spain

AME S.A.U.

AMERICAN TECHNOLOGY APPLIED ESPANA SAU

Amplya, s.l.

Aphelion Soluciones Informaticas S.L.

APPLIWORKS SOLUTIONS S.L.

AQUASERVICE

Aravolo Cycles SLU

ASEMAT, S.A.

Asociacion Ayuda al Endeudamiento
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ASTELLIA TELECOM SPAIN, S.L.U.

ATOS IT SOLUTIONS AND SERVICES IBERIA S.L.

AUTIS INGENIEROS SLU

AUTORIDAD PORTUARIA DE VALENCIA

AVIARTECNOLOGICA, S.L.

AYESA ADVANCED TECHNOLOGIES

AYUNTAMIENTO DE PILAR DE LA HORADADA

AYUNTAMIENTO DE TORRENT

BALPA SISTEMAS G. EMPRESARIAL (GRUPO SEGURA)

BECSA, S.A.U.

BECU MANAGEMENT AND CONSULTING SERVICES SL

BETALAB INNOVATION S.L.

BiiT Sourcing Solutions S.L.

BIMA GESTION DE RIESGOS

BIOBAM BIOINFORMATICS

BIOMET 3I DENTAL IBERICA

Blue Box Partner Iberia.S.L.

BOLSAPUBLI

BSG INGENIEROS

Busca Mobile, SL

BUSINESS INITIATIVES CONSULTING, S.L.

Business Network Builders S.L.

Capgemini Espafa S.L.

Castisoft Sistemas, S.L.

Catedra de Gobern Obert-UPV

Catedra Stadler - UPV

Catedra TCE - UPV

Catedra Transparencia y Gestion de datos-UPV

Ceesi Asesores S.L.

CELESTICA VALENCIA, S.A.U.

Centro de Investigacion Principe Felipe

Charge and Parking

CLEOP, SA

Closca Design S.L.

Colegio oficial de Ing. Tec. Industriales y de Grado de Valencia

Compania Administradora de Recursos y Obligaciones S.L.

COMPUTER AIDED ELEARNING, S.A.

CONFEDERACION HIDROGRAFICA DEL JUCAR

Conmuta Soluciones, S.L.

CONNECTALL SYSTEMS, S.L.

Consultoria Informatica Jam, S.L.

CONSUM SDAD. COOP. VALENCIANA

COOPERATIVA AGRICOLA CALLOSA D EN SARRIA

CORESVENDING S.L.

CORTS VALENCIANES
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Coverwallet Innovations SL

CPS INFRAESTRUCTURAS MOVILIDAD Y MEDIO AMBIENTE, S.L.

Cuidum Tech S.L.

Datamaran eRevalue S.L.U.

DATANET CONSULTORES, S.L.

DATOHOSTING SL

Deka Software Labs, S.L.

DELOITTE CONSULTING, S.L.U.

DENTIDENTISTAS, S.L.

Departamente de Direccion de Empresas, Universidad de Valencia

Departamento de Comunicacién Audiovisual, Documentacion e Historia del Arte

DEPURACION DE AGUAS DEL MEDITERRANEO, S.L

DEXTROMEDICA,S.L.

DIAPLI SOFTWARE SL

DIELMO 3D, S.L

Digital Value S.L.

DINACODE SL

Dinacode S.L.

Discocil S.L.

Discom Technology SL

DISID CORPORATION, S.L

Disproin levante, S.L.

DIVALTERRA

Domatix Technologies S.L

DULCESA, S.L.U

Dusnic S.L.

E.MIXTA VALENCIANA DE AGUAS SA

East Coders S.L.

EBIR ILUMINACION

EDICOM

Efficientic Work Spain S.L.

EFI-CRETAPRINT SLU

ELECTRICIDAD VIALA, S.L.

ELECTRONIC DREAMS, SLU

ELLA SERVICES CESAR VELASCO

ENUK - Callosa Wifi Telecomunicacions S.L.

EPIGRAM DEVELOPMENT, S.L.

Epigram Development, S.L.

Ernst & Young Abogados SLP

ERUGA COMUNICACION S.L

ESIC BUSINESS & MARKETING SCHOOL

ESPECIALIDADES MEDICO ORTOPEDICAS, S.L.

Essedi IT Consulting SL

EUROPCAR IB, SA

Everis SpainS.L.U.
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Everycode S.L

Excentia Consultoria, S.L

EXOS SOLUTIONS

F1- CONNECTING S. L.

Fent Innovative Software Solutions SL

FERMAX DESIGN AND DEVELOPMENT, S.L.U.

FERMAX ELECTRONICA, S.A.U.

FINAMETRIX S.L

Fisabio Oftalmologia Medica

FORD ESPANA, S.L.

FUJITSU TECHNOLOGY SOLUTIONS S.A

Fundacién para la Investigacion del Hospital Universitario La Fe

GADIR GRUPO CONSULTOR S.L

GEMINIS TOOLS S.L.

Geminis Tools S.L.

Global Tech Strategies,SL

GREEN GROW APPS S.L

GRUPO ANTOLIN AUTOTRIM S.A.U

GRUPO GESTORIA PASTOR

GRUPO IFEDES

GRUPO ROMEU MULTISERVICES S.L.

HOMYSPACE BUSINESS HOUSING

Honda Research Institute Japan Co, Ltd

Iberdrola Espana, S.A.U.

IBIM Building Twice S.L.

IBIM Building Twice S.L.

IDOM CONSULTING ENGINEERING ARCHITECTURE SAU

IDVIA 2020 HORIZONTE 2020 S.L.

Imagina Web & Mobile Technologies SL

IMAGINA WEB MOBILE TECHNOLOGIES SL

INDENOVA SL

Indra Producciéon Software, S.L.

Indra Software Labs

INDRA SOLUCIONES TECNOLOGIAS DE LA INFORMACION, S.L.U.

INDUSTRIAS OCHOA S.L.

Infobit informatica

Inforcode S.L.

INFORMANCE S.L.

INFORTISA, S.L

INFOVERITY, S.L.

ING. DE NORM. Y ORG. VALENCIANA, S.L

Ingensoft (Ricardo Garcia Ronda)

INLOGIQ SOFTWARE QUALITY, S.L.

INNOCONTENTS VITCORD S.L.

INNOVACIONES VALENCIANAS DE SOFTWARE
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Instituto Disefio y Fabricacién - UPV

Instituto Tecnoldgico de Informatica

INSTITUTO UNIVERSITARIO DE MATEMATICA MULTIDISCIPLINAR-UPV

INSTITUTO VALENCIANO DE INVESTIGACIONES ECONOMICAS

Intelectiva Soluciones Innovadoras

Internet Inteligente SL

IOBI INGENIERIA S.L.

Ipgest S.L.

ISL

ISTOBAL S.A.

IT8 SOFTWARE ENGINEERING SL

IXIT APLICACIONES INFORMATICA

J.AGUILO SISTEMAS Y REDES S.L.

Jogo Tech S.L.

JOSE ALAPONT BONET, S.L.

JoverConsulting

JUAN RAMON FUERTES GONZALEZ

Kahuna Financial Services BV

KAU MARKETS EAFI S.L.

Kenso Solutions, C.B.

KH VIVES, S.L.

KIT INFORMATICA, S.L.

Kiwa Espafia SLU

Koala Capital Partners S.L.

KUBE INGENIERIA GLOBAL SL

KUMORI SYSTEMS, S.L.

LABORATORIOS ATL ESPANA SL

LAGO BECU SL

LAYAKK SEGURIDAD INFORMATICA S.L.

LEAR EUROPEAN HOLDING, SLU.

Lifesequencing SL

LLADRO S.A.

Lucas Renovell Ferrer

M.l. AJUNTAMENT DE CULLERA

MAHLE Nagares SA

MAPFRE ESPANA, SA

Marc Menec

Marvax, S.L.

MAS IP TI S.L.

Maskukut Apps S.L.

Mediter Tecnoconsulting SL

Mercadona SA

MIPESA GRUPO EMPRESARIAL, S.L.

Misana Enginyeria, S.L.

Mistral Business Solutions SLU
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MOBILENDO, S.L.

MOLO URBAN MOBILITY SL

Multiscan Technologies, S.L

MYSPHERA, S.L.

MYTRA CONTROL

NESPRA S.L.

New Acimut S.L.

No Spoon Tech Lab S.L

NORTHGATE ESPANA RENTING FLEXIBLE S.A.

Norwegian University of Science and Technology (NTNU)

Noves Tecnologies Quatre, S.L.

NUNSYS, SL

OBREMO, S.L

ODEC, CENTRO DE CALCULO Y APLICACIONES INFORMATICAS, S.A.

Odooapps Spain, S.L

Okisam

OPEN KODE S.L.

Openfinance, S.L.

ORBITA INGENIERIA S.L

PACO PERFUMERIA, SL

Panda Security

PANDABOX, S.L.

Pangeanic B.I. Europa S.L.

Payment Innovation Network S.L

PLANES DE INFORMACION PARA EL TRANSPORTE

Play&Go Experience

PORCELANOSA GRUPO AIE

POWER DINAMICA, S.L.U

PPG IBERICA S.A.

PRAXYA SOLUCIONES, S.L.U.

PRODEVELOP, S.L.

PRODUCTOS DULCESOL S.L.U.

PROGRAMA MEJORA, S.L.

PROSODIE IBERICA S.L.U.

Proyectos, Formacién y Servicios S.L.

Publd Mobile App SL

RC INFORMATICA

Red2 Ordenadores, S.L.

REFRESCO IBERIA SAU

RELENDO VENTURES SOCIEDAD LIMITADA

Rep Go Digital Health Tech Solutions, S.L.

RNB, SL

ROBOTNIK AUTOMATION SLL

ROCKETBEDS SL

Rodriguez Lopez Auto S.A.S
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ROLSER S.A.

Roquette Laisa Espana, S.A.

RUBEN NAVARRO MOYA

RUMBO SISTEMAS, S.L.

S2 GRUPO DE INNOVACION EN PROCESOS ORGANIZATIVOS

Sciling, SL

Sclusib Studio S.L.

SEIDOR CONSULTING S.L.

SERFRUIT S.A.

SERGIO LOPEZ ALCOVER

SERVICIOS DE COLABORACION INTEGRAL, S.L.U.

SERVICIOS VALSERCAR 2000 S.L.

Servicios y Sistemas Implementados S.L.

SINDICATURA DE COMPTES DE LA COMUNITAT VALENCIANA

Sistemas Tecnologicos para el desarrollo y gestion de juegos

SMART MOBILITY SERVICES SPAIN S.L.

SOCIETAT ANONIMA DE MITJANS DE COMUNICACIO DE LA COMUNITAT VALENCIANA

SOFTIN SISTEMAS, S.A.

Softour Sistemas, S.L.

Soluciones de Nuevas Tecnologias SL

SOPRA STERIA ESPANA SA

Sothis Enterprise Resource Planning, S.L.

Sothis Servicios Tecnolégicos S.L.U.

SOUSA Y CERRATO SL

STADLER RAIL VALENCIA, S.A.U.

SUMA'Y SUBE SLU

Sustainable Towns S.L.

Swapp Dreams SL

Technology Information Experience S.L.

TechYou

TECNECA NETWORKS, S.L.

TECNICA DE MANTENIMIENTO TEMANSA, S.L

TECNICAS VALENCIANAS DEL AGUA, S.A.

TECNILOGICA

Tecnilégica Ecosistemas S.A.U

TECNOBIT, S.L.U.

TECONASA HIDRAULICA SL

TECSIBLE S.L.

TERRITORIO PORTAL CENTRAL S.L.

THE WHITEAM TECHNOLOGY SERVICES SL

Think productivity

THINKLAB NEXT SL

TICNUX, Servicios Informaticos Profesionales S.L.

TRANSPORTES MAZO S.A.U.

TUROMAS S.L.
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ULTRACONGELADOS DE LA RIBERA, S.L.

Universidad Politecnica de Valencia - DISCA

Universidad Politécnica de Valencia - DSIC

Universidad Politecnica de Valencia - SIE

Universidad Politécnica de Valencia-Catedra Transparencia y Participacion

Universitat Poliécnica de Valéncia-Catedra Fundacion QUAES - UPV

Universitat Politecnica de Valencia - Instituto Al2

Universitat Politécnica de Valéncia - Instituto Ingenieria Energética

Universitat Politécnica de Valéncia - IUMPA

Universitat Politécnica de Valencia- Catedra Kiwa UPV

Universitat Politécnica de Valencia -ITACA

Universitat Poltécnica de Valencia - Centro de [+D PROS

Unlimiteck Company Builder

UPV - Instituto Universitario de Automatica e Informatica Industrial

URBEMED INGENIERIA Y PAISAJE, S.L.

URENDES

Urendes Ingenieria y Obras S.L.

VAERSA

VALENCIANA DE GESTION DE MANT S.L.

VALENCIANA DE MEDIACION, S.L.

VBOTE INNOVATION S.L.

VENUE NETWORK SL

Viriotec Sistemas S.L.

VISUAL LIMES SL

VISUALNACERT S.L.

VIVA AQUA SERVICE SPAIN S.A.

We are Cactus, S.L.

WE CALL SOFTWARE, S.L.

Wearables Inteligentes SL

WEE ECOMMERCE SL

WildFrame Media, S.L.

WITRAC COMUNICACIONES INTELIGENTES S.L.

WOHCASH APP, S.L.

ZELL CHEMIE INTERNACIONAL, S.L.U.

Zubi Labs S.L.

ITINERARIO CAMPUS DE ALCOI:

El Centro cuenta con un total de:

AULAS DOCENTES: 22 aulas docentes (2.266 m?): Todas presentan unas muy
buenas condiciones para ejercer de la docencia: el mobiliario es el adecuado, la
sonoridad es correcta, asi como la climatizacion. Todas estan dotadas de un
ordenador conectado a Internet, un cafidon de proyeccion, pantallas para la proyeccion
(la mayoria eléctricas) y de sendas pizarras de tiza y rotulador.

LABORATORIOS DOCENTES: 32 laboratorios docentes (3.813,15 m?): de los
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cuales, a lo largo del periodo de formacion en esta titulacion, se emplearan los

siguientes:
Cédig Utilizados
Codigo UPV o Laboratorio Metraje (m?)| en la
EPSA titulacion

Laboratorio de nuevas

A.1B.A.019 FSL1 tecnologias y | 116
electroneumatica

A.1B.1.031 F1L1 Laboratorio de
ingenieria electrénica 117,46
(1)

A.1B.1.027 F1L2 Laboratorio de Ingenieria | 127,56
electrénica (2)

A.1B.1.025 F1L3 Laboratorio de
Ingenieria de sistemas | 120,66
y automatica
Laboratorio de

A.1B.1.024 F1L4 informatica de sistemas | 138,77
y computadores

A.1B.2.030 F2L1 Laboratorio de
organizacion de | 117,46
empresas

A.1B.2.037 F2S1 I\_lorr_l_'llall_zaaon 113,31
linglistica

A.1B.3.031 F3L1 Laboratorio de
tecnologias de la 130,35
informacion

A.1B.3.027 F3L2 Laborat_orlo_ de 127,58
comunicaciones

A.1B.3.025 F3L3 Laboratorio de
mecanismos y | 120,66
automoviles

A.1B.3.024 F3L4 Laboratorio de
oleodinamica, .| 138,77
neumatica y simulacion
de sistemas mecanicos

A.1B.4.035 F4L1 Laboratorio de
maquinas eléctricas y 167,38
circuitos
Laboratorio de

A.1B.4.006 F4LI1 investigacion del DISA- | 140,33
DEIO-DISCA

A.1B.4.029 F4LI2 Laboratorio de
investigacion del | 128

DSCIC-DECOM
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A.1C.0.010 CBL1 Laboratorio _ _,de 232,23
procesos de fabricacion
CBL2 Laboratorio de
investigacion y
procesado de
materiales
A.1C.1.034 CiL1 Laboratorio, de 67,02
metalografia
A.1C.1.035 CiL2 Laboratorio de analisis
, 68,20
de polimeros
A.1C.1.036 C1L3 Labo_ratorio de fisica 139,27
textil
A.1C.1.037 CiL4 Laboratorio de ensayos | 136,66
destructivos
A.1C.1.054 C1L5 Laboratorio de
maquinas y motores 128,93
térmicos
A.1C.1.065 CiL6 Laboratorio de
resistencia de
resistencia de | 123,58
materiales y
estructuras
A.1C.2.036 C2L1 Laboratorio de
. S, . 66,02
ingenieria quimica (2)
A.1C.2.037 c2L2 Laboratorio de
comportamle_nto optico 66,72
de los materiales a
bajas temperaturas
A.1C.2.040 C2L3 Laboratorio de fisica 139,56
general
A.1C.2.042 c2L4 !_aborgto,rlo o de 136,66
ingenieria quimica (1)
A.1C.2.048 C2L5 Taller de disefio 140,81
A.1C.2.051 C2L6 Laboratorio de Quimica
89,52
General
A.1C.2.053 C2L7 Laboratorio de analisis
PR 72,51
quimico instrumental
A.1C.2.054 C2L8 Laboratorio de
. 50,28
electroquimica
A.1C.2.063 C2L9 Laboratorio de analisis
: 53,07
y tratamiento de aguas
A.1C.2.064 C2L10 Labqratorio de Quimica 112,23
textil
A.1C.3.011 C3L1 Laboratorio del DSIC 82,76

CSV: 418371058661250193354260 - Verificable en https://sede.educacion.gob.es/cid y Carpeta Ciudadana https://sede.administracion.gob.es
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A.1D.3.015 I13L4 Laboratorio de 37,10
Robdtica

A.1D.3.009 I13L9-12L1 Laboratorio de 61,74 +
Fabricacién Digital 45,50

A.1D.3.010 I3L10 Laboratorio de Robdtica | 59,84
Industrial y Visién
Artificial

LABORATORIOS PROPIOS DE LA TITULACION DE INFORMATICA INDUSTRIAL Y
ROBOTICA:

Laboratorio del DISCA (F4L1). Espacio multifuncional (122,64 m2) que dispone de
41 puestos de trabajo y dos servidores: uno con capacidad de 10 maquinas virtuales,
y otro para hasta 120 maquinas virtuales.

Laboratorio de Ingenieria de Sistemas y Automatica (F1L3). 1 aula multifuncional
(120,66 m2) en total, dispone de 18 puestos de trabajo con capacidad para 36
alumnos ademas de 4 puestos para proyectos finales de carrera. 1 servidor.
Instrumentacién electrénica, y dispositivos de interconexion de redes. 11 prototipos
para automatizacién industrial, 12 PLC Siemens S-7 y 10 PLC Schneider Modicon
M340. Software de virtualizacidon de plantas industriales. El aula dispone de la misma
dotacién que un aula docente.

Laboratorio del DSIC (C3L1). 1 aula multifuncional (82,76 m2). En total dispone
de 20 puestos de trabajo y la misma dotacion que un aula docente.

Laboratorio2 del DCOM (F3L1-F3L2). 2 aulas multifuncional (130,35
m<+127,58m<). En total dispone de 30 puestos de trabajo, 2 centralita telefonicas,
2 racks de comunicaciones y toda la dotacion necesaria para la interconexion de
sistemas de comunicacién. El aula dispone de la misma dotacién que un aula
docente.

Laboratorio de Fabricaciéon Digital (I3L9-12L1). Espacio multifuncional (61,74 m?2
+ 45,50 m“). En total dispone de 20 puestos de trabajo y la misma dotacién que un
Aula de Innovacién Docente (con TV y preparada para Videoconferencias) ademas de
diverso equipamiento de fabricacién digital (Impresora 3D profesional Stratasys
Dimension Elite, Impresora 3D BCN3D Sigma, Impresora 3D BCN3D SigmaX,
Impresora 3D BCN3D Plus, Plotter de corte de Vinilos, Scanner EinScan-Pro 2X
Handheld 3D y otro pequefio equipamiento), complementado con el del laboratorio
I2L1 (Centro de mecanizado de tres ejes, Maquina de corte Laser, Tronzadora de
tubos y otro pequefio equipamiento).

Laboratorio de Robética Industrial y Vision Artificial (13L10). Espacio
multifuncional (59,84 m<). En total dispone de 20 puestos de trabajo (con 10
ordenadores) y la misma dotacion que un Aula de Innovacién Docente. El
equipamiento industrial esta dispuesto por tres médulos que forman una célula de
fabricacion 4.0. El primer modulo esta compuesto por un robot colaborativo UR3
dotado de diversos sistemas de automatizacién, una camara inteligente OMRON
FHV7 y un escaner LEUZE RSL 400. El segundo lo forman un robot KUKA Agilus y
una camara de visién de propésito general con un kit de filtros e iluminacion. El
tercero es un robot SCARA desarrollado con motores y drivers de Siemens para
posicionamiento.
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Laboratorio de Robética (I3L4). Espacio multifuncional (37,10 m2). En total
dispone de 10 puestos de trabajo. Dotado con diversos kits para el estudio de todos
aspectos de la robdtica (20 kits Arduino con gran variedad de sensores, 20 kits con myRIO
para el trabajo en Robdtica movil, 10 kits Raspberry Pi y sensoérica, 10 robots
minihumanoides Darwin Mini, 10 kits Bioloid Premium para el montaje de Humanoides y
otras tipologias de robots, 1 Robot humanoide NAO v5, 12 robots LEGO Mindstorm EV3, 8
Robots LEGO Mindstorm NXT, 10 brazos robéticos de 3 GDL, etc.)

Laboratorio de oleodinamica, neumatica y simulaciéon de sistemas mecanicos
(F3L4). Espacio multifuncional (137,10 m“). En total dispone de 40 puestos de
trabajo. Dotado con 20 equipos informaticos para el trabajo en la simulacién de sistemas
mecanicos y robotizados. Con equipamiento para el estudio de sistemas neumaticos e
hidraulicos (compresor, 6 bancos de neumatica y electroneumatica, un banco de
oleohidraulica y varias maquetas para estudiar los actuadores neumaticos, el control de

velocidad de motores, el posicionamiento, etc.)

AULAS DE INFORMATICA: 12 aulas informaticas (1326 m?): En total, la EPSA dispone de
240 puestos so6lo para alumnos, lo cual arroja un ratio aproximado de 10 alumnos
matriculados por ordenador, el mismo que el indice de referencia marcado por la LOU. Las

aulas informaticas disponen de la misma dotacion que las docentes.

Dedicacion al titulo de los laboratorios y aulas informaticas para las practicas docentes

Créditos | % de incremento sobre | % saturacion

PL la saturacion actual
Laboratorio del DISCA o o
(F4L1). 31.5 17.5% 44%
Laboratorio de Ingenieria
de Sistemas y Automatica 11 6.1% 15%
del DISA (F1L3)
Laboratorio del  DSIC 0 o
(C3L1). 24 13.3% 28%
Laboratorio2 del DCOM 0 o
(F3L1-F3L2). 6 3.3% 38%
Laboratorio de Fabricacion 0 0
Digital (13L9-12L1). 14 7-8% >%
Laboratorio de Robdtica
Industrial y Vision Artificial 16 8.9% 5%
(13L10).
Laboratorio de Robdtica 0 0
(13L4). 1.5 0.8% 5%
Laboratorio de
oleodinamica, neumatica y
simulacion de sistemas 5 2.8% 34%
mecanicos del
DIMMN(F3L4).
Laboratorio de organizacion
de empresas (F2L1)_DOE 8 4.4% 17%
AULAS INFORMATICAS 12 6.7% 30%

% de dedicacion al titulo: porcentaje de dedicacion de los laboratorios y aulas informaticas al

titulo atendiendo a la capacidad de dichos laboratorios.
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SEMINARIOS: 4 seminarios (273 m?)

LABORATORIOS DE INVESTIGACION: 12 laboratorios de investigacion
(1.117 m?)

Teniendo en cuenta el valor de referencia de 1,5 m? por alumno establecido por la
LOU, un aula tipica de la Escuela (142m?) daria soporte a 94 alumnos posibles, por lo
que el tamafio del aula asignada es mas que suficiente.

La planificacion horaria para las lecciones magistrales, seminarios y practicas de aula
es fija (se mantiene semanalmente) y, al impartirse un Unico grupo en una unica aula
(un curso por la mafana y el otro por la tarde), no existen problemas de planificacion
por uso por otras titulaciones.

ESPACIOS DE TRABAJO:

Los espacios destinados al trabajo y al estudio de los alumnos, asi como el
equipamiento necesario para el desarrollo de estas tareas, se adecuan al numero de
alumnos y a las actividades programadas en el desarrollo del programa formativo.

La EPSA cuenta con una sala de grados en el edificio Ferrandiz con capacidad para 90
personas, una sala de profesores de unos 110 m?. Sin embargo ésta no se encuentra
disponible como tal todo el tiempo, sino que en ella se programan actividades que no
pueden ser ubicadas en otros sitios por falta de espacio, como cursos de formacion
para PAS y PDI. El edificio Carbonell también dispone de un salén de grados, una
sala de juntas y una sala de reuniones de 20 m? que se utiliza a través de un
procedimiento de reservas. Ademas, hay una sala de juntas utilizada para el
equipo directivo y las comisiones de titulaciones de unos 100 m?. Estos espacios se
utilizan para el desarrollo del programa formativo en actividades extraordinarias, como
conferencias 0 exposiciones. Asimismo, en la planta baja del edificio Carbonell
existe una sala multiusos que alberga frecuentes exposiciones.

Existen dos aulas informaticas de libre acceso en la planta baja de Ferrandiz, que
cuentan con un total de 52 ordenadores con acceso tanto a Internet como la
intranet, que también es accesible desde ordenadores que no se encuentren en el
centro, siguiendo unas instrucciones disponibles en su pagina Web www.epsa.upv.es.
Dichos ordenadores cuentan con gran cantidad de software usado con mucha
frecuencia por los alumnos de la titulacion.

Ademas, desde cualquier punto del centro son accesibles las redes inalambricas
UPVNET, UPVNET2G y eduroam, que garantizan un servicio seguro y de calidad
tanto a profesores como alumnos que configuren sus dispositivos moviles
apropiadamente.

Durante todo el curso estan disponibles, en la planta baja del edificio Ferrandiz, dos
aulas de estudio y trabajo en equipo, que cuentan ademas con varias secciones
bibliograficas de ayuda al estudio. Su horario de acceso es siempre ininterrumpido
desde la apertura al cierre del centro, excepto en las épocas de examenes, cuando
permanecen abiertas las 24 horas.

SERVICIOS EN LA EPSA:

El Campus de Alcoy cuenta en sus instalaciones con una serie de servicios auxiliares
con la misién de facilitar el dia a dia de los alumnos.

Servicio de alumnado

n
Q
a
[¢]
o
c
Q
(5}
©
=
Rz
£
1S
S
C
©
el
@
%
=
»
o
=
=
®©
c
©
kel
©
°
=
(&}
©
8
[}
Q
2
o
O
>
©
()
o
@
[}
a
[}
o)
c
kel
S
o
o
=)
o
o}
©
o
@
%
=
1%
a
=
e
c
[}
Qo
e}
©
RSl
=
=
9
>
]
o
©
N
<t
o)
I}
™
o}
-
o
o)
3
—
©
©
oo}
0
=}
=
N~
™
©
-
b
>
()
O




http://www.epsa.upv.es/

https://sede.educacion.gob.es/cid/consultaCID?cid=418371058661250193354260



Las funciones del Servicio de Alumnado son las siguientes:

- ATENCION AL PUBLICO: Informacién, orientacién, tramitacion de
documentacion.

- REGISTRO GENERAL DEL ALUMNADO: Recogida de peticiones y
solicitudes administrativas, matriculas, gestion de tasas académicas, traslados de
expedientes, reconocimiento de créditos y adaptaciones, créditos de
reconocimiento por actividades, expedicion de titulos, justificantes y certificados,
gestién de las tarjetas UPV, informacion y solicitudes de becas, etc.

Area de Sistemas de Informacién y Comunicaciones (ASIC)

El Area de Sistemas de Informacion y Comunicaciones (ASIC) es el 6rgano
encargado de poner al alcance de toda la comunidad universitaria las nuevas
tecnologias de la informacion y de las telecomunicaciones.

El ASIC es, por tanto, el responsable de la organizacion general de los sistemas
automatizados de informacion, de la planificacion y gestion de la red universitaria y del
soporte técnico y material para el desarrollo de aplicaciones.

Entre sus funciones estan la de hacer llegar a través de las diferentes redes de
datos, voz y video todos los servicios de la Universidad a cada puesto de trabajo;
mecanizar la gestidon universitaria e investigadora; proveer a la comunidad cientifica
de capacidad de célculo y velar por la correcta utilizacién de los recursos puestos a
disposicion de los usuarios.

El equipo del ASIC se estructura en las siguientes unidades funcionales:

- Aplicaciones: Se encarga del desarrollo e implantacién de nuevas
aplicaciones para facilitar los procesos administrativos y de gestion de la
Universidad.

- Redes y Sistemas: Es responsable de la implantacion y gestiéon de la
red de la universidad, los servicios de Internet, el soporte material y técnico
para el desarrollo de aplicaciones cientificas y de investigacion, y de todos
los temas relativos al uso de la microinformatica por parte de los usuarios de
la UPV.

Ademas, el ASIC cuenta con una unidad de apoyo, encargada de la gestion
administrativa del centro. Entorno Tecnol6gico

Para desarrollar las tareas que tiene encomendadas, el ASIC dispone de multitud de
servidores y estaciones de trabajo, equipadas con la tecnologia y la electrénica mas
reciente y conectadas segun distintos protocolos de red. Estas infraestructuras
conforman un entramado de sistemas y redes de comunicaciones, que hacen posible
todos los demas servicios. Los servidores corporativos operan principalmente con
sistemas Unix, Linux, Windows Servers, mientras que el sistema de base de datos
relacionales fundamentalmente utilizado es Oracle. Con ello se desarrollan las
aplicaciones para los entornos Windows y Web.

Gabinete médico

El gabinete médico realiza la vigilancia de la salud a toda la comunidad universitaria
dentro de la EPSA. Proporciona medicina asistencial y de urgencia a toda la
comunidad universitaria, realiza campafias de vacunacion preventiva, campafas de
promocion de la salud, asi como formacién a los trabajadores en temas de prevencion
de la salud.
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Servicio de reprografia

El edificio de Ferrandiz cuenta con un servicio de reprografia ubicado en el semisétano
ofreciendo el servicio de fotocopias; impresiones desde USB, disquetes y CDs,
tanto en negro como a color; encuadernaciones para proyectos fin de carrera,
encuadernaciones en espiral, etc.; ploteado de planos y venta de material de
papeleria.

Restaurante y cafeteria

Ubicado en la planta baja del edificio de Carbonell, ofrece menus diarios a
precios populares. Su horario es de 7:30 a 21:00 de lunes a viernes.

Colegio mayor

La EPSA cuenta actualmente con el servicio del Colegio Mayor Ovidi Montllor, que
dispone de 71 habitaciones individuales, 4 dobles, 6 grandes y 2 para discapacitados,
perfectamente amuebladas y distribuidas en 4 plantas, todas ellas exteriores. Cada
habitacion esta dotada de cama, mesita y lampara de noche, estanteria, mueble de
escritorio y silla, armario empotrado con cajones, perchas y altillo.

CONVENIOS DE PRACTICAS CON EMPRESAS/INSTITUCIONES:

La Escuela Politécnica Superior de Alcoy mantiene convenios de Practicas en Empresa,
en relacién con los conocimientos del Grado en Informatica Industrial y Robética con las
siguientes Empresas:

ABAD VILA, S.L.; ABDON ROMERO S.L.; ACABADOS TEXTILES ORDUNA, S.A.; ACE
INGENIERIA Y GESTION, S.L.; ACUAGEST; ADHESIVAS IBI, S.L.; AGEVAL SERVICIO;
AIRTEL MOVIL, S.A;; AITA CONSULTORES, S.L; AKRALAB S.L; ALCOINOX S.L;
ALCOYANA GRUPO SUBUS; ALEMANY INGENIEROS ASESORES; ALGINET TEXTIL S.A,;
ALICANTINA DE MENAJE DE PLASTICOS, S.L.; ALJUAN S.L.; AMAT Y MAESTRE, S.L;
ANIER, S.A;; ANTONIO LLORENS; AQUAGEST LEVANTE S.A.; AQUASTYL 2000 S.A;
ARBORA & AUSONIA; ARQUES; ARTENVAS S.L.; ASCENSORES CENIA S.A.; ASTER
CORPORACION; ATLAS ENERGY SYSTEMS, S.L.;, AUDIHISPANA; AUREN
CONSULTORES; AUTOMATISMOS VICENT S.L; AUTOMOVILES SALA RODRIGUEZ ;
AUTOTEX; AUTOVILEMA; AZNAR TEXTIL S.A.; BAUTISTA SANZ DOMENECH, S.L;
BITMAKERS S.L.; BLANES JULIA INGENIEROS S.L.; BLASCO, C. EN MADERA, S.L,;
BLUE BZOUZE S.L.; BOBIS CONSULTING, S.L.; BOIX | OLTRA INFORMATICS; BOIX
MAQUINARIA, S.A.; BONNY S.A;; BORJAMOTOR, S.A.; BORNAY S.A.; BRILEN S.A;
CADBURY-DULCIORA S.L.; CALZADOS BOREAL, S.L.; CALZADOS POLO SUR, S.L;
CANDIDO MIRO S.A;; CARBONELL INMOBILIARIA DE ALCOY, S.L.; CARPE
QUALITAS; CARTONAJES SALINAS; CASERMOVIL S.A;; CAUCHO INDUSTRIAL
VERDU, S.L.; CDSYSTEMS98, S.L.; CERVIC, S.A; CIA. IBERICA BROGDEX S.A;
COATER-TEX ECOLOGICA, S.L. y MMR, S.L.; COLEBEGA SA; COLOR NOU, S.A;
COLOR PRINT FASHION; COLORMATIC S.L.; COLORTEX S.L; COMPANIA
LEVANTINA DE REDUCTORES; CONFECCIONES OROEL S.A.; CONFENOVA, S.L.;
CONSTRUCTORA SAN JOSE, S.A.; CONSULTORIA Y GESTION MEDITERRANEA,
S.L.; COPO THIERRY, S.A.; CREACION Y DISENO IBENSE, S.L; CREACIONES MADU,
S.A.; CREARPLAST, S.L.; CRISNOVA S.A,; CRISTALERIA SOLER HERMANOS, S.A;
CROMO ENVASE S.L.; DICONSAL, S.L.; DISENO TECNOLOGICO-AVANZADO DEL
MOLDE, S.L.; DISMEC S.L.; DOMENECH HERMANQOS, S.A.; DU PONT IBERICA, S.A;
DULCESA, S.A; ECONET S.A; EDNI S.A; ELASTICOS INDUSTRIALES DEL
SUROESTE, S.L.; ELECTRICIDAD OLMOS; ELECTRICIDAD ONIX S.L;
ELECTRIFICACIONES COSTA DE LEVANTE S.A; ELECTRO INDUSTRIAL
MEDITERRANEO, S.A.; ELECTRONICA ALCOY; ELECTROTECNIA MONRABAL, S.L.;
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ENAGAS S.A.; ENCOFRADOS J.ALSINA, S.A; ENIGMA TRADING S.L., ENVASES
METALICOS EUROBOX, S.L; ESFERA CORPORACION DE NEGOCIOS, S.L;
ESTUDIOS Y PROYECTOS, LP S.L.; EUROSACQUARD, S.L.; EUROSAT, S.L;
EXCLUSIVAS RIMAR, S.L.; EXTRUCOLOR; F. SEGUI, S.L.; FAMET
CONSTRUCCIONES METALICAS; FELIX AGUIRRE, S.L. CONSULTORES; FEPLA, S.L;
FERRER DALMAU; FERROTALL, S.L., FERROVIAL SERVICIOS; FERROVIAL-AGROM;
FERTEC INGENIERIA; FILATS MARTI OLIVARES (FILMARTO S.A);  FINDA
CONSULTORES; FLY CAR MODEL S.L.; FOC SYSTEM, S.L.; FORADIA S.A.L.; FORJA
GARCIA, S.L.; FORTE HORMIGONES TECNOLOGICOS; FULGENCIO BELDA
CERDAN; FUNDICIONES BALAGUER, S.A.; FUSTER ARQUITECTOS, S.L: G & M
SERVICIOS, S.A.; GANDIA BLASCO S.A.; GAS NATURAL, SDG; GASENERGIA-GR4; GEHS
NUEVAS TECNOLOGIAS, S.L.; GENEROS DE PUNTO BARI S.L.; GESTION Y
AUDITORIA DE CALIDAD; GOMAR PUBLICIDAD S.L.;, GOTE, S.A., GRUPO DE
ASESORIA ELECTRICA S.L.. GRUPO ELECTRONICO ONIX, S.A; GRUPO HCP
PREVENCION RIESGOS LABORALES; HCP SALUD, S.L.; HERCUSA S.A;
HERMERIEL S.A.; HIDROTECO S.A.; HIDROTEN, S.A.; HIERROS DURACERO, S.L.
HIJOS DE A FERRER-DALMAU, S.A. ; HIJOS DE MANUEL CRESPO, S.A.; HILATURAS
ANNA, S.A.; HILATURAS FERRE, S.A; HIMIESA (HILATURAS MIEL S.A.); HORMIGONES
BELI, S.L.; I.G.C. INSPECCION Y GARANTIA DE CALIDAD, S.A.; IBER ELCO, S.A;
IBERIAN EXECUTIVE SEARCH & SELECTION; IBERICA S.A.; IDATA S.L.; IFF -
BENICARLO S.A; ILICITANA DE GAS, S.L.; ILLANES PENA, S.A.; IMASD S..; INASE
INFORMATICA DEL MEDITERRANEO, S.L.; INDAS; INDUSTRIAL PENALVER, S.L;
INDUSTRIAL WALI S.A.; INDUSTRIAS BITEX S.A.; INDUSTRIAS DE REDES;
INDUSTRIAS DEL NEUMATICO, S.A; INELBO S.A.; INFORMATICA MICROGES;
INGENIERIA URBANA S.A; INMOBILIARIA CARBONELL; INSTALACIONES AIRE GOMEZ,
S.L.; INSTALACIONES ELECTRICAS, M/C S.L.: INSTALACIONES FONTAMAR, S.L;
INSTALACIONES QUINTANA Y MIRA S.L.; INTERFABRICS S.L; IRONTEC
DISTRIBUCION S.L.; IT INFOTEC ROBOTICS, S.L; ITEM, PROYECTOS INTEGRALES DE
CLIMATIZACION S.L.; JEANOLOGIA S.L.; JESMAR, S.A.; JOYPER S.L.; JUAN GIMENEZ
MARTINEZ S.L.; JUANET TELECOMUNICACIONES; JUGUETES FEBER, S.A.; JUYPAL
S.L.; KEIT ELECTRONICS; LA UNION ALCOYANA S.A. DE SEGUROS; LASER
ALICANTE S.L.; LEGIS CONSULTORES; LEING INGENIERIA; LEOCON S.A.; LLORENS
ENGINEERING S.L.; LOFER E HIJOS S.L; LUANVI, S.A.; LUIS CERDA MIRO S.L;
LUVIMETAL ; MANUEL RAMIRO, S.L.; MANUFACTURAS DE ESTAMBRE, S.A.
MAQUINARIA ELCHE, S.L.; MAR TALLER ELECTRICO, S.L.; MARSAN INGENIEROS;
MARTINEZ VILLAGORDO, S.L.; MARTINEZ, OJEDA Y ASOCIADOS; MASETO
TECHNOLOGIES, S.L. ; MASTER CONSULTING; MATECO S.L.; MECANIZADOS ALCOY
S.A.; MEDITERRANEA SUR SISTEMAS DE CABLE, S.A.; METALES DEPORTIVOS, S.L.;
MICHAEL PAGE INTERNACIONAL S.A.; MINILAND, S.A.; MOISES LOPEZ AGTES.
COM., S.L.; MOLDEADOS DEL CAUCHO S.A.; MOLES BELLVERT S.L.; MOLTO REIG,
S.A.; MONTES TALLON, S.A.; MUEBLES MAHE S.L.; MULTI SCAN TECHNOLOGIES
S.L.; N.R. INGENIEROS S.L.; NEUMATICOS SOLEDAD S.L.; NEXTIRAONE;
NICHOLSON INTERNATIONAL; NIRVEL S.L.; NISMOVIL SA; NORCONSULT S.A.; NUEVA
CERAMICA, ARB S.A.; ORBI CONSULTORES; ORLIMAN S.L.; OSCA GAS, S.A;
PADUANA S.A.; PAPELERA DE LA ALQUERIA, S.L.; PASARELA TEXTIL, S.A;
PERFECT TRANSFER S.A.; PERSAX S.A.; PICATEXTIL; PINTURAS ARTE NUEVO,
S.L; PIXELART, S.L.; PLASTICOS ERUM S.L.; PLASTICOS INDEN; POLIESTER-COLOR,
S.A.; POLO TAPIA MECANIZADOS, S.L.; POMPADUR IBERICA S.A.; PRECIPLASTIC
S.A.; PRENSAS RAMARCH, S.L.: PREVINSA S.L.; PRIMOPI S.L.; PRINTEL, S.L;
PRISMA FORMACION Y RRHH; PROMOTORA DE INDUSTRIAS CERAMICAS S.L;
PROSELECCION S.L.; PROYECTOS CONTRA INCENDIOS Y SERVICIOS, S.L.
PROYECTOS Y TECONOLOGIA ELECTRONICA; Q & STATISTICS CONSULTING;
QUALITY MANAGEMENT SOLUTIONS, S.L. ; QUATRE URBANISME S.L; QUIMICAS DEL
VINALOPO; RADUAN, S.A.; RAFAEL CASTANER, S.L.- REX; RAFAEL GONZAGA
S.L; RAFAEL HINOJOSA S.A.; RECICLADOS DEL PLASTICO, S.L.; REDIMA S.L;
RESUINSA; RIEL CHYC, S.L., ROCHLING PLASTPUR, S.A.; ROLSER; ROTULOS
ARQUES; RUBBER LEVANTE; S & C ASESORES, S.L.; S. TECNITELEX, S.L; S.A. SEDNI;
S&F MARDONAR CONSULTORES; SACHA LONDON S.L.; SAKPOLI S.A.; SALPAX, S.A;;
SBVE Gandia; SEAR, S.A.; SEDNI S.A.; SEGORBE, S.A.; SEGURIDAD GUIREX S.L;
SERMICRO; SERVICIO VALENCIANO EMPLEO GANDIA; SERVICIOS GENERALES DE
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TELEDIFISION; SERVICLIMA S.L; SERVIDAUTO, S.L.; SERVIFIL S.A.; SEYP INGENIERIA
S.L.; SIGNES GRIMALT; SIPSA; SM EXTERNA S.L; SOFYTEC; SOLDACORTE, S.L;
SOLIDS SOFTWARE IBERICA, S.L.; SOLLUTIA, S.L; SOTHIS; STUDIO 2000
CONSULTING; SUCESORES DE RODES Y CIA, S.L.; SUMITEK; SYNTHELAST, S.A;; T.C.
URBANISMO, S.L.; TALLER DE MATRICERIA VICENTE MIRA GISBERT; TALLERES
AVENIDA; TALLERES SALA BROTONS, S.L.; TAVEX ALGINET TEXTIL, S.A.; TECMA
HORT; TECNOLOGIA DEPORTIVA S.A.; TECNOLUCE; TECNOVILL, S.L.; TEJIDOS
ROYO, S.L.; TELEFONICA; TEMPE S.A,; TENOTEX NONWOVENS S.A. TEXTILES
D'AGOSTINO, S.A,; TEXTIFLOK S.A,; TEXTIL CASA MODA, S.L.; TEXTILES ATHENEA;
TEXTILES ORUNA, S.A.; TEXTILES PASCUAL, S.A.; TEXTISOL, S.L; TEYMONSS, S.L;
THAI NATURA S.L.; TOTAL ESPANA S.A; TRANSF. Y CARROC. DEL
MEDITERRANEO, S.L.; TRANSPORTES CONTINUOS INTERIORES, S.A.; TREVIRA
IBERICA, S.L; TWIN DROPS IBERICA, S.A.; UBESOL, S.L; UNEX APARELLAJE ELECTRICO
S.L; VEDIOR LABORMAN; VEGA MAYOR; VIDAL y SANZ, S.A.; VIDRIOS SAN MIGUEL,
S.C.V,; VIFAMA S.L.; WARD HOWELL; WINTEX, S.A.; ZAHONERO S.L.; ZARDOYA OTIS
S.A.

Prevision de adquisicion de recursos, materiales y servicios necesarios (si procede)
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		Otros recursos de la ETSINF:

		- Conexiones inalámbricas: Acceso Wi-Fi en todos los edificios del centro.

		- Televisiones informativas. El centro dispone de 4 televisiones situadas en el hall de los edificios 1 H (2) y 1 G (2) gestionadas por raspberrys. Además en el hall del edificio 1G se dispone de un Sistema de videowall formado por 4 monitores de 65 p...

		Departamento de Ingeniería de Sistemas y Automática

		Departamento de Informática de Sistemas y Computadores

		Departamento de Sistemas Informáticos y Computación

		LABORATORIOS PROPIOS DE LA TITULACIÓN DE INFORMÁTICA INDUSTRIAL Y ROBÓTICA:

		ESPACIOS DE TRABAJO:

		SERVICIOS EN LA EPSA:
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8. Resultados previstos

Justificacion de los valores cuantitativos estimados de los indicadores

El plan de estudios propuesto es novedoso dentro de la oferta nacional de grados. Esperamos
que el caracter multidisciplinar de la oferta curricular, asi como la metodologia docente
centrada en el Aprendizaje Basado en Proyectos, favorezcan la motivacién y un rendimiento
satisfactorio del alumnado.

Dado que no existen grados de referencia, los indicadores propuestos se justifican en base a
los resultados medios de las titulaciones que se imparten en la UPV. Estos indicadores se
obtienen anualmente a través del sistema de informacion Mediterranea de la
UPV://www.upv.es/estudios/grado/indicadores-tit-es.html.

El promedio de estos indicadores para todas las titulaciones de grado que se imparten en la
UPV, durante los Ultimos tres cursos, es el siguiente:

INDICADOR 2018-2019 2017-2018 2016-2017
Tasa de graduacién 48,38% 48,76% 51,86%
Tasa de abandono 17,25% 15,56% 17,37%
Tasa de eficiencia 90,29% 89,57% 90,29%

En el caso particular de las titulaciones de grado que se imparten en la ETSINF, si analizamos
el Grado en Ingenieria Informatica, los indicadores de los tres ultimos cursos muestran unos
valores similares en la tasa de abandono, pero ligeramente peores en las tasas de graduacion

y eficiencia:
INDICADOR 2018-2019 2017-2018 2016-2017
Tasa de graduacién 42,78% 32,12% 39,21%
Tasa de abandono 11,54% 16,71% 16,80%
Tasa de eficiencia 88,07% 88,53% 86,56%

Y para el caso del Grado en Ciencia de Datos, al ser una titulacidon de reciente implantaciéon de
la que todavia no disponemos datos relativos a estos indicadores, nos hemos basado en los
resultados esperados en la memoria de verificacion de este titulo:

Tasa de graduacién 50 %
Tasa de abandono 15 %
Tasa de eficiencia 90 %

En el caso de la EPSA, para el Grado en Ingenieria Informatica los indicadores de los tres
ultimos tres cursos son los siguientes:

INDICADOR 2018-2019 2017-2018 2016-2017
Tasa de graduacién 29,31% 36,21% 29,82%
Tasa de abandono 22,22% 30,77% 30,00%
Tasa de eficiencia 87,85% 91,03% 90,57%
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Consideramos que los resultados esperados para el Grado en Informatica Industrial y Robética
mejoraran los obtenidos por el Grado en Ingenieria Informatica, dado que la oferta de plazas es
mucho menor (120 frente a 375), esperando por tanto un alumnado con mejor nota de acceso,
y que se alinearan al menos con la media de las titulaciones de la UPV y con los resultados

esperados del Grado en Ciencia de Datos.

Tasa de graduacién 50%
Tasa de abandono 15%
Tasa de eficiencia 90%
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